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MSD Einachs-Servoregler Compact Antriebe mit Anspruch

Die Modularitat des MSD Einachs-Servoregler Compact gewahrleistet Ihnen eine
optimale Einbindung in den Maschinenprozess. Ob Uber eine High-Speed Feldbus-
Kommunikation mit der zentralen Multiachs-Maschinensteuerung oder mit dezentra-
ler programmierbarer Motion Control Intelligenz im Servoregler, beides meistert der
MSD Einachs-Servoregler Compact mit Bravour.

Technische Anderungen vorbehalten.

Diese Betriebsanleitung wurde auf Basis der EN IEC/IEEE 82079-1 erstellt. Der Inhalt

wurde mit groBter Sorgfalt zusammengestellt und entspricht unserem derzeitigen
Informationsstand.

Dennoch weisen wir darauf hin, dass die Aktualisierung dieses Dokuments nicht immer
zeitgleich mit der technischen Weiterentwicklung unserer Produkte durchgefiihrt wer-
den kann.

Informationen und Spezifikationen kdnnen jederzeit gedndert werden. Bitte informieren
Sie sich unter drives-support@moog.com Uber die aktuelle Version.
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1 Allgemeines

Die Produkt-CD von Moog enthalt die komplette Dokumentation die zur jeweiligen
Produktreihe gehdren. Zur Dokumentation einer Produktreine gehdren
Betriebsanleitung (Hardware-Beschreibung), Geréate Hilfe (Softwarebeschreibung)
sowie weitere BenutzerhandbUcher (z.B. Feldbus-Beschreibung) und
Ausfuhrungsbeschreibungen. Sie stehen in den Formaten PDF zur Verfligung.

1.1 Zielgruppe

Liebe Anwenderin/lieber Anwender

die Dokumentation ist Bestandteil des Gerates und enthélt wichtige Hinweise zum
Betrieb und Service. Sie wendet sich an alle Personen, die Montage-, Installations-,
Inbetriebnahme- und Servicearbeiten am Produkt ausflhren.

1.2 Voraussetzungen

Voraussetzungen im Umgang mit den Moog Geréten:

. Die Dokumentation zu den Geréten ist leserlich, jeder Zeit zugdnglich und dber die gesamte
Lebensdauer des Produktes aufzubewahren.

o Dokumentation zu lhrem Gerdt lesen und verstehen.

. Qualifizierung: Um Personen und Sachschdden zu vermeiden, darf nur qualifiziertes Personal
mit elektrotechnischer Aushildung am Gerét arbeiten.

. Erforderliche Kenntnisse:
— Nationale Unfallverhiitungsvorschriften (z.B. DG UV Vorschrift 3 in Deutschland)
— Aufbau, Montage, Inbetriebnahme und Betrieb des Geréats

Arbeiten in anderen Bereichen wie beispielsweise Transport, Lagerung und Entsorgung
darf nur daftr geschultes Personal ausfthren.

o HINWEIS

Diese Betriebsanleitung ist gliltig fir den MSD Einachs-Servoregler Compact
1 (im folgenden Servoregler genannt). Diese Anleitung ersetzt nicht die
Betriebsanleitungen flr die MSD Einachs- und Mehrachssystem.

NMOOC
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1.3  Mitgeltende Dokumentation

Dokument

MSD Servo Drive

Einachs-Servoregler Compact -

Betriebsanleitung

Inhalt

Sicherheit, Gerateeinbau, Installation, Inbetriebnahme, Diagnose,
Spezifikationen, Zertifizierungen und geltende Normen, Technische
Daten

Id.-Nr.
Format

CA97555-002
PDF

MSD Servo Drive
AC-AC Servoregler
Einachssystem-
Betriebsanleitung

Sicherheit, Gerateeinbau, Installation, Inbetriebnahme, Diagnose,
Spezifikationen, Zertifizierungen und geltende Normen, Technische
Daten

CA65642-002
PDF

MSD Servo Drive
DC-AC Servoregler

Sicherheit, Gerdteeinbau, Installation, Inbetriebnahme, Diagnose,
STO, Betrieb mit AC-AC Servoregler als Versorgung, Projektierung,

CA97554-002

Mehrachssystem - Applikationsbeispiel, Spezifikationen, Zertifizierungen und geltende PDF
Betriebsanleitung Normen, Technische Daten

MSD Power Supply Unit Sicherheit, Gerdteeinbau, Installation, Inbetriebnahme, Diagnose, CA97556-002
Mehrachssystem- Spezifikationen, Zertifizierungen und geltende Normen, Technische PDF
Betriebsanleitung Daten

MSD Servo Drive Sercos Il -

Benutzerhandbuch

Sicherheit, Inbetriebnahme, Kommunikationsphasen, Parameter-
interface, Fehler-, Warn- und Statusmeldungen, Betriebsarten,
Wichtung, Referenzierung, Touchprobe, Parameterlisten

CAB5648-002
PDF

MSD Servo Drive Sercos IIl -

Sicherheit, Montage und Anschluss, Inbetriebnahme und
Konfiguration, Parametrierung, Dateniibertragung, Normierung

CA97557-002

Benutzerhandbuch und Wichtung, Funktionalitat, Fehlermeldung und Diagnose, PDF
Parameterlisten

MSD Servo Drive

Feldbussystem Sicherheit, Inbetriebnahme, Dateniibertragung, Betriebsarten, CAB5647-002

CANopen/ EtherCAT - Referenzierung, Parameter, Technische Daten

Benutzerhandbuch

MSD Servo Drive

Feldbussysteme Beschreibung und Parametrierung des MSD Servo Drive am CA65645-002

PROFIBUS/PROFINET PROFIBUS/PROFINET Feldbus-System PDF

Benutzerhandbuch

Modulares Mehrachs-
Servoregler System-MSD -
Bestellkatalog

Informationen, Bestellhinweise, Spezifikationen und technische
Daten zu:

MSD Einachs-Servoregler Compact, MSD Einachssystem, MSD
Mehrachssystem, Sicherheitstechnik, Kommunikation, Technolo-
gie, Funktionspakete, Zubehdr und Motoren

CDL 29950-en
PDF

MSD Servo Drive - Geréte
Hilfe

Beschreibung der Software-Funktionalitat MSD Servo Drive,
Firmware-Versionen:

- MSD Einachs-Servoregler Compact ab V125-xx

- MSD Einachssystem ab V125-xx

- MSD Mehrachssystem ab V125-xx

CB40859-002
PDF und
HTML

Programm Hilfe PC-
Benutzersoftware Moog
DRIVEADMINISTRATOR 5

Kontext-sensitive Hilfe fir Moog DriveApminisTraToR der Version
5.x. grafische PC-Benutzersoftware zur Erst- und Serieninbetrieb-
nahme, Bedienung, Diagnose und Projektverwaltung

CB19692-002

MSD Einachs-Servoregler Compact Betriebsanleitung 5
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14 Bestellschlussel

Der MSD Einachs-Servoregler Compact hat die Artikelbezeichnung G394-xxx-xxx-xxx.
Diese gibt Ihnen Auskunft Uber die jeweilige Ausflihrungsvariante lhres gelieferten Ser-
voreglers. Die Bedeutung der einzelnen Stellen der Artikelbezeichnung kénnen Sie dem
folgenden Bestellschllssel entnehmen. Einen vollstdndigen Bestellschitissel mit allen
Werten finden Sie im MSD Bestellkatalog.

Bemessungsstrom

Option 1 (Kommunikation)

Option 2 (Technologie)

Option 3 (Sicherheit)

Option 4 (Funktionspaket)

Sonderausfiihrung

Varianten

MSD Einachs-Servoregler Compact Betriebsanleitung 6

1.5 Herstelldaten

Auf dem Typenschild der MSD Einachs-Servoregler Compact finden Sie die Serien-
nummer, aus der Sie nach folgendem SchllUssel das Herstelldatum ablesen kdnnen. An
welcher Stelle das Typenschild auf dem Servoregler angebracht ist, finden Sie in ,Bild
4.1 Lageplan MSD Einachs-Servoregler Compact C2 bis C4" und ,Bild 4.2 Lageplan
MSD Einachs-Servoregler Compact C5*

NMOOCG Model: : G394-030-210-001

Mood GmbH S/N: D116605 Rev. A
g Gm
Hanns-Klemm-Str.28 In: 230V AC 3ph, 50/60 Hz
ZBL?SmA; E;b"”ge” 40A Produktionsjahr
Www .moog.com Out:  0-230[V AC 3ph, 0-400 Hz
S0A Produktionswoche

C € @ IRIIMIIT

Ind Cont Eq 1986 I D . J JWWXXXXX

Multiple rated equipment. See instruction manual

Bild 1.0 Typenschild Hardware MSD Einachs-Servoregler Compact

1.6  Lieferumfang

Zum Lieferumfang gehoren:

. MSD Einachs-Servoregler Compact

. Klemmenbeipack flr Steuer- und Leistungsklemmen
(abhéngig von Gerételeistung und -variante)

. Set mit Schirmanschlussblechen und Befestigungsmaterial
. Produkt CD mit Bookled



1.7 Piktogramme

Die in dieser Betriebsanleitung verwendeten Piktogramme bedeuten fur den Benutzer
folgendes:

® HINWEIS
1 NUtzliche Information oder Verweis auf andere Dokumente.
1 HANDLUNGSANWEISUNG

(Ziffer) Bearbeitungsschritt, die der Benutzer oder das System ausfuhrt.

Die in dieser Betriebsanleitung verwendeten Piktogramme flr "Sicherheits- und
Warnhinweise" finden Sie im Kapitel 2 Sicherheit.

1.8  Haftungsausschluss

Die Beachtung der Dokumentation zu den Moog Geraten ist Voraussetzung:
. fir den sicheren Betrieb.
o um angegebene Leistungsmerkmale und Produkteigenschaften zu erreichen.

Flr Personen-, Sach- oder Vermbgensschaden, die durch Nichtachtung der Dokumen-
tation entstehen, tGbernimmt Moog keine Haftung.

1.9  Entsorgung
Bitte beachten Sie aktuelle nationale Bestimmungen! Entsorgen Sie gegebenenfalls
einzelne Teile, je nach Beschaffenheit und existierende landerspezifische Vorschriften,
z.B. als:

. Elektroschrott

. Kunststoffe

. Metalle
Oder beauftragen Sie einen zertifizierten Entsorgungsbetrieb mit der Verschrottung

NMOOG Id.-Nr.: CA97555-002 Stand: 03/2023

110 Helpline/Support & Service Center

Unsere Helpline hilft lhnen schnell und zielgerichtet, falls Sie technische Fragen zur
Projektierung oder Inbetriebnahme lhres Gerates haben.

Anschrift: Moog GmbH
Hanns-Klemm Stral3e 28
D-71034 Baéblingen

E-Mail: drives-support@moog.com

Telefon: +49 7031 622 0

Suchen Sie Unterstiltzung im Servicefall, helfen Ihnen die Spezialisten von Moog
gerne weiter.
E-Mail: info.germany@moog.com

Telefon: +49 7031 622 0

MSD Einachs-Servoregler Compact Betriebsanleitung
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2

2.1

Sicherheit

Uberblick

Unsere Gerate entsprechen dem Stand der Technik und den anerkannten sicherheits-
technischen Bestimmungen, trotzdem kénnen Gefahren entstehen. In diesem Kapitel:

2.2

1

Informieren wir Uber Restrisiken und Gefahren, die von unseren Geraten bei
bestimmungsgemaBer Verwendung ausgehen.

Warnen wir vor vorhersehbarer Fehlanwendung unserer Geréte.

Weisen wir auf die notwendige Sorgfalt und auf zu treffende MaBnahmen hin,
um Risiken zu vermeiden.

MalBnahmen zu lhrer Sicherheit

HINWEIS

Ihr Geréat nur unter Beachtung der Dokumentation zur entsprechenden Ge-
ratefamilie installieren und in Betrieb nehmen!

Unsere Gerate sind schnell und sicher zu betreiben. Zu Ihrer Sicherheit und zur siche-
ren Funktion Ihrer Maschine folgendes beachten:

1.

MOOG

Sicherheitshinweise zu den Geraten beachten:
Beachten Sie alle Sicherheits- und Warnhinweise in der gesamten Dokumentation, die zur jeweili-
gen Gerétereihe gehoren.

Von elektrischen Antrieben gehen Gefahren aus:

e Durch elektrische Spannungen bis 480 V AC und bis 800 V DC

e Auch 10 Min. nach Netz-Aus kénnen noch gefahrlich hohe Spannungen =50 V anliegen
(Kondensatorladung). Deshalb auf Spannungsfreiheit priifen! Siehe auch Warnschild auf der
Frontseite des Gerates.

e Rotierende Teile
e Automatisch startende Antriebe.
e HeiBe Bauteile und Oberfldchen

Id.-Nr.: CA97555-002  Stand: 03/2023

Schutz vor magnetischen und/oder elektromagnetischen Feldern bei
Montage und Betrieb.

Personen mit Herzschrittmachern, metallischen Implantaten und Horgeréten usw. ist der Zugang
zu folgenden Bereichen untersagt:
e Bereiche, in unmittelbarer Umgebung elektrischer Ausriistungen!

e Bereiche, in denen elektronische Bauteile und Servoregler montiert,
repariert und betrieben werden!

e Bereiche, in denen Motoren montiert, repariert und betrieben werden!
Besondere Gefahren gehen von Motoren mit Dauermagneten aus.

Bei der Installation beachten:

e Anschlussbedingungen und technische Daten gemaB der Dokumentation und des Typen-
schilds einhalten!
Normen und Richtlinien zur elektrischen Installation, wie Leitungsquerschnitt, Schirmung, usw.
einhalten!
Elektronische Bauteile und Kontakte nicht beriihren!
Elektrostatische Entladung kann Menschen schaden und Bauteile zerstéren!

SchutzmaBnahmen gegen elektrischen Schlag nach IEC 60364-4-41:2005/AMD1, Abschnitt
411.3 einhalten. Als SchutzmaBnahme einen zusatzlichen Schutzpotentialausgleich entsprechend
Anhang D der IEC 60364-4-41 anwenden.

e SchutzmaBnahme ,Geréat erden” einhalten!.

Umgebungsbedingungen

e Beachten Sie die in der Betriebsanleitung unter "A Anhang" festgelegten Hinweise zu Trans-
port, Lagerung und sachgeméBem Betrieb der Gerate.

MSD Einachs-Servoregler Compact Betriebsanleitung 9
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2.3 Allgemeine Sicherheits- und Warnhinweise

MSD Einachs-Servoregler Compact Betriebsanleitung 10

HINWEIS:
Die eingesetzten Piktogramme k&nnen auch allein mit Signalwort z.B. in An-

sl @

GEFAHR! | Verletzungsgefahr durch elektrische Spannung!

¢ Fehlverhalten fiihrt zu schweren Kérperverletzungen oder Tod.
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument und auf dem Gerét.

>

WARNUNG! | Verletzungsgefahr durch elektrische Spannung!

¢ Fehlverhalten kann zu schweren Kérperverletzungen oder Tod
fahren.
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument und auf dem Gerét.

>

VORSICHT! | Verletzungsgefahr oder Beschadigung des Geréts durch Fehlbedienung!

e Fehlverhalten kann zu leichten Kérperverletzungen oder
Sachschéden fiihren.
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument und auf dem Gerét.

>

WARNUNG! | Verletzungsgefahr durch heiBe Oberflachen und Bauteile!

¢ Fehlverhalten kann zu schweren Verbrennungen fiihren.

Elektronische Bauteile kénnen wéhrend des Betriebs hei werden!
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument und auf dem Gerét!

>

Vorsicht! | Beschadigung durch elektrostatische Entladung!

¢ Elektrostatische Entladung kann Bauteile zerstoren.
Elektronische Bauteile und Kontakte nicht bertihren!
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument und auf dem Gerét!

Verletzungsgefahr durch rotierende Teile am Motor!

¢ Fehlverhalten fiihrt zu schweren Kérperverletzungen oder Tod.
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument.

B> B

Beachten Sie spezielle Sicherheits- und Warnhinweise, die hier im Dokument direkt vor einer
spezifischen Handlung stehen und den Nutzer vor einer konkreten Gefahr warnen!

schlussplanen verwendet sein, haben dennoch die gleiche Funktion wie der
vollstandige Warnhinweis.

GEFAHR | WARNUNG | VORSICHT

ANWAANYA

2.4  BestimmungsgemaBe Verwendung

Unsere Geréate sind Einbaugerate (Komponenten), bestimmt fUr ortsfeste elektrische
Anlagen und Maschinen im industriellen und gewerblichen Umfeld.

Die Gerate der Baureihe MSD Einachs-Servoregler Compact sind konform
c € mit der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
Nach geltenden Normen geprift und zertifiziert (siehe Konformitatserkldrung im Kap. 2.8).
Bei Einbau in Maschinen ist die Aufnahme des bestimmungsgemaBen Betriebs solange

untersagt, bis festgestellt wurde, dass die vollstdndige Maschine den Bestimmungen
der Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) entspricht; IEC/EN 60204 beachten.

Die Aufnahme des bestimmungsgemanlen Betriebes ist nur bei Einhaltung der
EMV-Richtlinie 2014/30/EU erlaubt.

Die Geréate erflllen die Anforderungen der harmonisierten Produktnorm
IEC/EN 61800-5-1.

Informationen zum Einbau lhres Gerats finden Sie im Kapitel ,,3 Gerateeinbau”.

2.41 Reparatur

Reparaturen nur von autorisierter Reparaturstelle vornehmen lassen. Eigenméachtige,
unbefugte Eingriffe kénnen zu Tod, Kérperverletzungen und Sachschaden fiihren (Sie-
he vorangegangene Abschnitte). Die Gewahrleistung durch Moog erlischt.



2.5

Nicht bestimmungsgemaie Verwendung

Unsere Gerate sind:

2.0

Nicht flir den Einbau in Fahrzeuge bestimmt. Der Einsatz des Geréts in nicht
ortsfesten Ausriistungen gilt als auBergewdhnliche Umweltbedingung und ist
nur nach gesonderter Vereinbarung zuléssig.

Nicht fir den Einbau in Umgebungen mit schédlichen Olen, Sauren, Gasen,
Dampfen, Stéduben, Strahlungen, usw. bestimmt.

Nicht fir den Einsatz in besonderen Anwendungsgebieten (z. B. in explosions-
bzw. feuergeféahrdeten Bereichen) zugelassen.

Nicht flir den Einsatz ausserhalb eines Schaltschranks zugelassen

Nicht fUr die artfremde Erzeugung von héherfrequenten Bord-Netzen
zugelassen

Verantwortlichkeit

Elektronische Geréate sind nicht ausfallsicher. Der Errichter und/oder Betreiber einer
vollstandigen Maschine oder Anlage ist verantwortlich:

Das bei Ausfall des Gerates der Antrieb in einen sicheren Zustand gefihrt wird
FUr die Sicherheit von Personen und Maschinen
FUr die Funktionsfahigkeit der vollstdndigen Maschine

Fur die Risikobeurteilung der vollstdndigen Maschine oder Anlage
nach EN ISO 12100 (frther EN ISO 14121) und EN ISO 13849-1
(frther DIN EN 954-1)

Beachten Sie in der EN 60204-1:2006 ,Sicherheit von Maschinen®:

Das Thema ,Elektrische Ausristung von Maschinen®. Die dort festgelegten
Sicherheitsanforderungen an elektrische Maschinen dienen der Sicherheit von
Personen und Maschinen oder Anlagen.

MOOG Id.-Nr.: CA97555-002  Stand: 03/2023

2.7

Die Not-Aus-Funktion (gem. EN 60204-1:2006) schaltet die Spannungsver-
sorgung einer Maschine ab, was zum unkontrollierten Austrudeln der Antriebe
fUhrt. Um Gefahren abzuwenden priifen Sie, ob es zweckmaBig ist:

— Einzelne Antriebe in Betrieb zu halten
— Bestimmte Sicherheitsabldufe einzuleiten

— Eine Not-Halt-Funktion vorzusehen (Not-Halt-Funktion; Bewegungsstopp
durch ,Ausschalten der elektrischen Energiezufuhr oder STO Safe Torque Off)

Relevante Gesetze, angewendete Normen
und Richtlinien

Die von Moog angewendeten Gesetze, Normen und Richtlinien entnehmen Sie der
Konformitatserklarung.

i

sl @

s @

HINWEIS:

Je nach Einsatzfall der Gerate gelten weitere Gesetze, Normen und Richtli-
nien die Aussagen zum Thema ,Sicherheit” enthalten. Bitte wenden Sie sich
gaf. an den Maschinen- oder Anlagenhersteller.

HINWEIS:

Wegen mdglicher Ausgangsfrequenzen > 600 Hz fallen die Servoregler unter
die Dual Use Verordnung (EU) Nr. 1382/2014 vom 22. Oktober 2014

Unternummer 3A225. Sie unterliegen damit der Ausfuhrgenehmigungspflicht
in Nicht-EU Lander. Bitte beachten Sie die Hinweise in den Lieferpapieren.

HINWEIS:
Die hier beschriebenen Moog Servoreglerregler fallen nicht unter die Oko-

Design Verordnung (EU)2019/1781 (Effizienzklasse IE2), da im bestimmungsge-
maBen Betrieb mindestens einer der nachfolgenden Punkte zutrifft:

» Betrieb ausschlieBlich flir Servomotoren mit Drehzahl-/Lagerickfihrung
* Versorgung erfolgt mit Gleichspannung
* Versorgung erfolgt mit einphasiger Wechselspannung

* \Versorgung erfolgt mit Niederspannung <100 V

MSD Einachs-Servoregler Compact Betriebsanleitung 11
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Konformitatserklarung

EU Kanformitdtserkldrung
GEMAR EN [SOfIEC 12050-1 | SEITE 1 VON 1

WHAT MOVES YOUR WORLD

DO HUMENT-MR, MROIFO51-001-REV. H [CRIGINALY
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~43TO2160 O
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10 g ind i B 00000 0
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ERKLERT IN ALLEINIGER VERANTWORTUNG, dass die in i mitden
Anforderungen aus der Richtlinie ZDDGFIZIEG [Maschinenrichdinie) des Eurpiischen Parlaments und des Rates
liber Maschinen und der Richtlinie 2014/30,/EU (EMV Richtlinie) des Eumpaischen Parlaments und des Rates zur
Harmonisierung der Rechtsvorschriften der Mitg!i iber die elekt ist he Vartriglic hieit
hergeste it wurden,

IWHOCHI LARES I EHRACHS- SERWOREGLER STSTEN (W50
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EH GO 12843 12008 - 4C 2008
EN B2061200G + AC.2010 - 411013

EN 51200-3.1004 - 412012

Folgende angefiihrte harmonisiere Normen EH 51300-5- 12007 - 412017

wurdan angewandt EH 51300-5-2 2007
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EN 50204+ 11005 = 412008 - AC 2010 |1 A wTdgea|
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29  UK-Konformitat gepruft (UKCA)

UKCA (UKCA = UK Conformity Assessed) ist die britische Produktkennzeichnung,
die fur bestimmte Produkte erforderlich ist, die in GroBbritannien (England, Wales und
Schottland) auf den Markt gebracht werden.

Vertretungsberechtigt ist:
Moog Controls Ltd.
Ashchurch Parkway
Tewkesbury
GL20 8TU
England

Bevollméchtigter zur Zusammenstellung der technischen Unterlagen ist Phil Williams,
Moog Controls Ltd.

2.9.1 Richtlinien, Normen und Verordnungen

Die nachfolgende Tabelle bietet eine Zuordung der erfuliten EU Richtlinien zu den guilti-
gen Richtlinen in GroBbritannien.

Europaische Union (EU) GroBbritannien (UK)

2006/42/EG - Maschinenrichtlinie Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008
2014/30/EU - Elektromagnetische Vertraglichkeit Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
The Restriction of the Use of Certain Hazardous

Substances in Electrical and Electronic Equipment
Regulations 2012

2011/65/EU - Beschrénkung gefahrlicher Stoffe in
Elektro- und Elektronikgeréten

29.2  UKCA Konformitatserklarung

Die Konformitatserklarung des Produkts kann bei Moog angefordert werden.



3

3.1

Gerateeinbau

Hinweise fur den Betrieb

VORSICHT | Beschadigung des Gerates durch falsche Einbaubedingungen!

Das Gerat kann zerstort werden.
Deshalb darf

e keine Feuchtigkeit in das Gerét eindringen
¢ in der Umgebungsluft keine aggressiver oder leitfahiger Stoffe sein

e kein Fremdkérber wie Bohrspéne, Schrauben, Unterlegscheiben usw. in das Gerét eindrin-
gen

e Kkeine Liftungs6éffnung abgedeckt sein

Beachten Sie:

MOOG

Kuhlluft muss ungehindert durch das Gerét stromen kénnen.

Bei der Montage in Schaltschranken mit Eigenkonvektion (= Verlustwérme wird Giber die Schalt-
schrankwénde nach auBen abgeflihrt) muss immer ein interner Liifter vorgesehen werden.

Die Montageplatte muss gut geerdet sein.

Das Gerdt ist ausschlieBlich fiir den senkrechten Einbau in Schaltschrénken vorgesehen. Der
Schaltschrank muss mind. die Schutzart IP4x erflillen.

Das beste Ergebnis fiir eine EMV-gerechte Installation erreichen Sie mit einer chromatierten
oder verzinkten Montageplatte. Bei lackierten Montageplatten muss die Lackschicht im Bereich
der Kontaktflache entfernt werden! Die Geréte selbst haben eine Aluminium-Riickwand.

Max. Verschmutzungsgrad 2 nach IEC/EN 60664-1

Die Gerdte dirfen nicht in Bereichen installiert werden, in denen sie standigen Erschiitterungen
ausgesetzt sind. Weitere Informationen finden Sie im Kapitel Anhang, Tabelle A.9.

Das Geréat erwarmt sich im Betrieb und kann am Kiihlkdrper Temperaturen von bis zu +100 °C
erreichen. Beachten Sie dies fiir benachbarte Komponenten.

Id.-Nr.: CA97555-002  Stand: 03/2023

HINWEIS

GemaB EN ISO 13849-2 muss bei Verwendung der Sicherheitsfunktion STO
(Safe Torque OFF) der Schaltschrank eine Schutzart von IP54 oder hdher
aufweisen.

Weitere Informationen zu den Umgebungsbedingungen finden Sie im Kapitel Anhang.

MSD Einachs-Servoregler Compact Betriebsanleitung 13
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3.2 Wandmontage 3.2.1 Abmale der Gerate
. : BaugroBe C2 c3 C4 C5
Schritt Aktion Anmerkung
MSD Einachs-Servoregler (G394-030 (G394-059 (G394-080 (G394-120
ReiBen Sie die Position der Gewindeldcher auf der MaBbilder/Lochabsténde siehe Bild 3.1, Compact (G394-020 (G394-035 6394-065 (G394-165
Montageplatte an. Bild 3.2 "
1. Schneiden Sie fiir jede Befestigungsschraube ein Uber die Gewindeflache erreichen Sie Gewicht [ka) 1.0 ‘ 1.5 2.8 59
Gewinde in die Montageplatte. einen guten flachigen Kontakt. B (Breite) 55 90
H (Hohe)? 210 290 291
5 Montieren Sie den Servoregler senkrecht auf der Montageabsténde beachten! Kontaktfla- T (Tiefe)" 142 ‘ 189 235,5
Montageplatte. che muss metallisch blank sein. A 275 20
Al | 40 50
3 Montieren Sie die weiteren Komponenten, wie z. B. Die Leitung zwischen Netzfilter und Ser- C 225 305 313
. Netzfilter, Netzdrossel etc. auf der Montageplatte. voregler darf maximal 30 cm lang sein. c1 5 6
DO 4,8
H1 235 315 324
4. Weiter geht’s mit elektrische Installation in Kapitel 3. R, 2y M4 ‘ 4x M4
alle MaBe in mm
Tabelle 3.1 Gerdtemontage 1) ofme Klemmen/Stecker

Tabelle 3.2 MSD Einachs-Servoregler Compact AbmaBe - siehe Bild 3.1 und Bild 3.2

i

HINWEIS

FUr alle BaugroBen des MSD Einachs-Servoreg-
ler Compact ist eine ZwangsbelUftung durch
externe Luftstrdomung notwendig. Die Luft muss
ungehindert durch das Gerét strémen kénnen.
Sollte sich eine Temperaturabschaltung ergeben,
so sind die Kihlbedingungen zu verbessern.

Luftstrémung: mindestens 1,2 m/s




Al A Al
T
® =+ 1 ‘ D
] ] T © BES [
= . i&@ é}| [
]
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C H1
C2+C3 C H
ca || [t ¢ Hi "
C2+C3+C4
4D+ O+ il
Cf D
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B

[
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01_— A_.I
e ©-e | i

Bild 3.1 MaBbild C2, C3, C4 C1 H2 )
B

Bild 3.2 MaBbild C5
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3.2.2  Montageabstande BaugroBe
Die in der Tabelle angegebene Mindestabstande gelten fir Gerate gleicher Leistung. MSD Einachs-Servoregler G394-030 (G394-059 (G394-080 G394-120
Bei Anreihung unterschiedlicher Antriebsleistungen ist auf eine nach Leistung gestaffel- Compact (G394-020 6394-035 (G394-065 6394-160
te Anordnung zu achten (z. B. von links gesehen C5-C4-C3-C2). So wird eine gegen- E direkt anreihbar
seitige thermische Beeinflussung minimiert. Fi >100 >150
G" >235 >280
° HINWEIS v > 5 )
1 Werden MSD Einachs-Servoregler Compact Gerate mit anderen Baureihen ﬁ G P
angereiht, mussen entsprechende MaBnahmen ergriffen werden die verhin- 1B i I
dern, dass die Gerate sich gegenseitig termisch beeinflussen. B =

Zeichnung:
MaBe in mm

r 7 2

1) Der Biegeradius der Anschlussleitungen ist zu berticksichtigen

Tabelle 3.3  MSD Einachs-Servoregler Compact Montageabsténde



4 Installation

41 Hinweise fur die Installation

GEFAHR | Verletzungsgefahr durch elektrische Spannung!

¢ Fehlverhalten fiihrt zu schweren Kérperverletzungen oder Tod.
Elektrische Anschliisse niemals unter Spannung verdrahten oder [6sen! Vor jedem Eingriff ist
das Gerdt vom Netz zu trennen. Auch 10 Min. nach Netz-Aus kdnnen noch gefahrlich hohe
Spannungen >50 V anliegen (Kondensatorladung). Deshalb auf Spannungsfreiheit priifen!

Erst wenn die Zwischenkreis-Spannung auf weniger als 50 V Restspannung abgesunken ist
(erkennbar an der Kontroll-LED H1 und zu messen an den Klemmen X1/L- und L+) darf am
Gerét gearbeitet werden.

Ohne dass am Gerét optische oder akustische Signale /Zeichen erkennbar bzw. wahrnehmbar
sind, kann geféhrliche Spannung am Gerét anliegen (z. B. bei eingeschalteter Netzspannung an
Klemme X3 und fehlender Steuerversorgung +24 V DC an X2)!

WARNUNG! | Verletzungsgefahr durch heiBe Oberflichen am Gerit (Kiihlkdrper)!

¢ Fehlverhalten kann zu schweren Verbrennungen fiihren.
Das Gerat und speziell der Kiihlkdrper erwédrmt sich stark im Betrieb und kann Temperaturen
von bis zu +100 °C erreichen. Stellen Sie vor Arbeiten sicher, dass das Gerét abgekihlt ist.
Bei Beriihrung besteht die Gefahr von Hautverbrennungen. Deshalb fiir Berlihrschutz sorgen.

Halten Sie beim Einbau zu benachbarten Baugruppen einen entsprechenden Abstand ein.

Fur die Installation der Servoregler gelten folgende grundsétzlichen Richtlinien:

. Einhaltung der EMV-Produktnorm

— Die Inbetriebnahme (d. h. die Aufnahme des bestimmungsgemaBen Betriebes) ist nur bei
Einhaltung der EMV-Produktnorm IEC/EN 61800-3 erlaubt. Der Nachweis zur Einhaltung der
in der Norm geforderten Schutzziele muss vom Errichter/Betreiber einer Maschine und/oder
Anlage erbracht werden.

. Leitungstyp

— Verwenden Sie geschirmte Netz-, Motor- und Signalleitungen mit doppeltem Kupfergeflecht,

das 60 bis 70 % Uberdeckung aufweist.

NMOOG Id-Nr.: CA97555-002 Stand:08/2023

Leitungsverlegung

— Verlegen Sie Netz-, Motor- und Signalleitung getrennt voneinander. Halten Sie moglichst
einen Abstand von mindestens 0,2 m ein. Sie sollten nicht parallel gefiihrt werden. Sind
Kreuzungen unvermeidlich, so sind diese mdglichst senkrecht (d. h. im 90°-Winkel) auszu-
fihren.

— Motorleitung ohne Unterbrechung immer auf dem kiirzesten Weg aus dem Schaltschrank
flihren. Falls z. B. ein Motorschiitz verwendet wird, sollte die Komponente direkt am
Servoregler platziert und der Schirm des Motorkabels nicht zu friih abgesetzt werden.

— Signalleitungen maglichst nur von einer Seite in den Schaltschrank einfihren.
— Leitungen des gleichen Stromkreises sind zu verdrillen.

— Vermeiden Sie unnétige Leitungsldngen und -schleifen.
ErdungsmaBnahmen

— Die fiir den Servoregler relevanten ErdungsmaBnahmen werden in Abschnitt ,4.6 Schutzlei-
teranschluss* beschrieben.

SchirmungsmalBnahmen

— Setzen Sie die Leitungsschirme nicht zu frilh ab und legen Sie sie jeweils groBfldchig sowohl
an der Komponente als auch der Montageplatte bzw. an der PE-Schiene (Haupterde) der
Montageplatte auf.

Externe Komponenten

— GroBere Verbraucher in der Nahe der Einspeisung platzieren.

— Schiitze, Relais, Magnetventile (geschaltete Induktivitaten) sind mit Loschgliedern zu be-
schalten. Die Beschaltung muss direkt an der jeweiligen Spule erfolgen.

— Geschaltete Induktivitdten sollten mindestens 0,2 m von prozessgesteuerten Baugruppen
entfernt sein.

Ergénzende Informationen

finden Sie auch bei der jeweiligen Anschlussbeschreibung. Falls Sie dartiber hinaus weitere
Detailinformationen zur Installation bendtigen, wenden Sie sich bitte an die Moog Helpline (siehe
Kapitel 1.10).

MSD Einachs-Servoregler Compact Betriebsanleitung 17
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4.2  Ubersicht der Anschliisse

Im Folgenden finden Sie die Lagepléne, aus denen Sie die jeweilige Position der Ste-
cker und Klemmen finden kénnen. Zur besseren Orientierung sind die Bezeichnungen
der Stecker und Klemmen mit einem Kurzel versehen.

H1
X1
X8
X7
X6
D1, D2

11, T2

X9
X2
X5
X13
X3
X4
E>  TS-Software

PE

TS-Hardware
—>

OP1

Bild 4.1 Lageplan MSD Einachs-Servoregler Compact C2 bis C4

MSD Einachs-Servoregler Compact Betriebsanleitung 18

Nummer Bezeichnung

D1, D2 7-Segmentanzeige
H1 Kontroll-LED fir Zwischenkreis-Spannung (nur BaugroBe C2 bis C4)
OP1 Einbauraum fiir Option 1 (Kommunikation)
T1,T2 Taster
X1 Leistungsanschiisse (nur BaugroBe C2 bis C4)
X2 Anschluss Steuerversorgung U,
X3 AC-Netzanschluss
PE (unten) Schutzleiteranschluss Gerat
X4 Steuerklemmen
X5 Motortemperaturtiberwachung
X6 Resolveranschluss
X7 Anschluss fur hochauflésende Geber
X8 Option 2 (Technologie)
X9 Ethernet-Schnittstelle
X13 Anschluss Motorbremse

Tabelle 41 Legende Lageplan MSD Einachs-Servoregler Compact C2 his C4



Nummer Bezeichnung

D1,D2 7-Segmentanzeige
OP1 Einbauraum fiir Option 1 (Kommunikation)
11,712 Taster
PE (oben) PE-Anschluss Motor

X1.a Motoranschluss (nur BaugréBe C5)

X1.b Messpunkt flr Zwischenkreisspannung (nur BaugroBe C5)

Xi.c Anschluss Bremswiderstand (nur BaugréBe C5)

X2 Anschluss Steuerversorgung U,
1,72 Py X3 AC-Netzanschluss

PE (unten) Schutzleiteranschuss Gerét

X4 Steuerklemmen
§g X5 Motortemperaturtiberwachung
;(?3 X6 Resolveranschluss
i((i X7 Anschluss fur hochauflésende Geber

X8 Option 2 (Technologie)
T. Software »- - X9 Ethernet-Schnittstelle

X13 Anschluss Motorbremse
T- Hardware - S Aufnahme fiir Schirmblech (siehe,Detail 1: Motorleitung” auf Seite <23>)
PE LA T. Software Software-Typenschild
OP1 T. Hardware Hardware-Typenschild

Tabelle 4.2 Legende Lageplan MSD Einachs-Servoregler Compact C5
I

Bild 4.2 Lageplan MSD Einachs-Servoregler Compact C5

NMOOG Id-Nr.: CA97555-002 Stand: 03/2023 MSD Einachs-Servoregler Compact Betriebsanleitung | 19
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4.3  Anschlussplan C2 bis C4
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Bild 4.3 Anschlussplan C2 bis C4
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Nummer Bezeichnung Details
D1,D2 7-Segmentanzeige Seite 48
11,72 Taster Seite 48

X und Mosspunk i Zuscnenkei.Spamnng Sefte 33
X2 Anschluss Steuerversorgung Seite 27
X3 Anschluss AC-Netzversorgung Seite 30
X4 Steuerklemmen Seite 31
X5 Anschluss Motortemperaturiiberwachung " Seite 37
X6 Anschluss Resolver " Seite 35
X7 Anschluss hochauflosende Geber " Seite 36
Option 1 Kommunikation Seite 33
PE PE Anschluss Seite 26
X8 (Option 2) Technologie Seite 33
X9 Ethernet-Schnittstelle Seite 33
X13 Anschluss Motorbremse Seite 33

Der Temperatursensor der Motorwicklung kann wahl-

1) weise (iber die Geberleitungen (X6 oder X7) oder an die

Klemme X5 angeschlossen werden

2) Schirmanschliisse iiber separate Schirmbleche Seite 23
@ Anschluss Schutzleiter Gehduse Seite 26

Tabelle 4.3  Legende Anschlussplan C2 bis C4



4.4 Anschlussplan C5

Nummer Bezeichnung Details
D1, D2 7-Segmentanzeige Seite 48
= Oberseite
= S T1, T2 Taster Seite 48
E | U .
= s v X1.a Anschluss Motor Seite 38
,-' ‘:' E Xla &
D1 D2 [ Gefanr / 2)
[l Eaa = = X1.b Messpunkt flir Zwischenkreis-Spannun =
T,T2 ® O A—": S . . E
) \\ \‘ X1.c Anschluss Bremswiderstand Seite 38
schnittstelle 2 4 = widerstand X2 Anschluss Steuerversorgung Seite 27
= |x8 option2 X3 Anschluss AC-Netzversorgung Seite 30
1) : w]o)o
Steverung § 1 T e b i X4 Steuerklemmen Seite 31
Analogsollwert 1 > K%'SAOO* E X7 RUARS ’X/ﬁ\"%\
T =] :zig? H o= 7’ YR X5 Anschluss Motortemperaturiiberwachung " Seite 37
Analogsoliwert 2 LD e = A
+24VDC gegen || z [N X6 Anschluss Resolver " Seite 35
E/A-GND > =15 11SD00 = 3e. 1 [ \\ \
T 16 |ispon N (e B . [ ) .
: T Ziz]one 0 5| A X7 Anschluss hochaufldsende Geber " Seite 36
i =18 1s003 Loh
g —121500¢ 2) 4. [ Option 1 Kommunikation Seite 33
— =2 s R
) 21 [1spos 5 O4/1f—= == f=e=t . .
—— = - I \ PE Anschluss Schutzleiter Seite 25
——c =10 ENPO(STO) Front 2
L1 =22]ISDSH (STO) M Vi[> {524V DC Versorgun X8 (Option 2) Technologie Seite 33
Diagnose [—e———¢ -% — ko X13 k5] Gnpf3— S rwsremse o}
STO |t | ¢ ] 05003 |-2em y—Bremses) . f
_ T ) S GN‘§¢_ remse() g X9 Ethernet-Schnittstelle Seite 33
Relais [l 24| 7 55p0s
ol X13 Anschluss Motorbremse Seite 33
Digital0 |—e—l—¢ —% 05D00 t e
Digital1 —e—LL—¢ =—8405D01 = Netz dreiphasig Der Temperatursensor der Motorwicklung kann wahl-
igital Ll - - Gefahr o — :*:-il—/—E_oB - v D ¢ . g -
protal e = oz : S oo imm—— oL 1) weise {iber die Geberleitungen (X6 oder X7) oder an die
E/AGND [ BT : S - S0 U Klemme X5 angeschlossen werden
—— H - I I
- ® @ (€] . . B .
13 |oGND : 2) Schirmanschlisse tiber separate Schirmbleche Seite 23
KN - + = > +24V DCVersorgung
Kommunikation = >— ) - X2 B = Steuerelektronik J
Feldbusse e  Option 1 = % Tabelle 4.4 Legende Anschlussplan
: 1
= Unterseite

Bild 4.4 Anschlussplan MSD Einachs-Servoregler Compact C5
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4.5  EMV-gerechte Installation

451 Storfestigkeit der Servoregler

Py HINWEIS

1 Dies ist ein Produkt mit eingeschrankter Erhaltlichkeit nach IEC/EN 61800-3.
Das Produkt kann Funkstdrungen verursachen; in diesem Fall kann es fur
den Betreiber erforderlich sein, entsprechende MaBnahmen zu ergreifen.

FUr die Servoregler stehen externe Funkentstorfilter (CB09937-002 bis CB09940-
002, CB09942-002, fur C5 vorlaufig CA71185-001) zur Verfligung. Mit dem vorge-
schriebenen Messverfahren und dem externen Netzfilter halten diese Servoregler die
EMV-Produktnorm IEC/EN 61800-3 fur ,Erste Umgebung” (Wohnbereich C2) und
~Zweite Umgebung” (Industriebereich C3) ein.

4572 Musteraufbau

Der auf den folgenden Seiten dargestellte Musteraufbau soll hnen die wichtigsten MaB3-
nahmen fur einen EMV-gerechten Aufbau exemplarisch veranschaulichen.

HINWEIS

°

1 Der Musteraufbau ist lediglich eine Empfehlung und garantiert nicht automa-
tisch die Einhaltung der geltenden EMV-Richtlinien. Der Nachweis zur Einhal-

tung der in der Norm geforderten Schutzziele muss vom Errichter/Betreiber

einer Maschine und/oder Anlage erbracht werden.

Ubersicht
Das Bild 4.5 bietet Innen eine Ubersicht der mindestens benétigten Komponenten:
A. Montageplatte mit Kabelkandlen
B. MSD Einachs-Servoregler Compact
C.  Netzfilter
D. Netzdrossel
E. Verteilerschiene fir AC-Leistungsversorgung und Steuerversorgung (+24 V DC)

Anordnung und Verkabelung basieren auf den Vorgaben in Abschnitt 4.1 Die numme-
rierten roten Pfeile verweisen auf vier sehr wichtige detaillierte Hinweise, die auf den
nachsten Seiten folgen.

MSD Einachs-Servoregler Compact Betriebsanleitung
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Detail 1

Detail 4

Detail 2

Detail 3

Bild 4.5 Musteraufbau - Ubersicht



Detail 1: Motorleitung

Beachten Sie, dass bei den Geraten der C2 bis C4 der Motoranschluss an Klemme (X1)
erfolgt und bei den Geréaten der C5 an Klemme (X1a, X1b, X1c):

J Befestigen Sie das mitgelieferte Schirmanschlussblech (Schirmblech fir C2 bis C4 siehe Bild
4.6, Schirmblech fiir C5 siehe Bild 4.7) an der Geréteoberseite. Achten Sie dabei auf einen
groBflachigen Kontakt mit dem Kiihlkorper des MSD Einachs-Servoregler Compact sowie der
Montageplatte. Verwenden Sie einen Zahnring.

Bild 4.8 Detail 1: Motorleitung C2 bis C4 Bild 4.9 Detail 1: Motorleitung C5

Bild 4.6 Schirmblech C2 bis C4 Bild 4.7 Schirmblech C5

. Setzen Sie den Schirm der Motorleitung nur so kurz wie unbedingt notig ab.

. Verbinden Sie den Schirm der Motorleitung groBfldchig mit der beiliegenden Schelle mit dem
Schirmanschlussblech.

HINWEIS

Fur Moog-Servomotoren stehen konfektionierte Motorkabel zur Verflgung.
Details finden Sie im im MSD Bestellkatalog oder im Bestellkatalog der Servo-
motoren.

@
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Detail 2: Steuerversorgung (+24 V DC)

Beachten Sie am Anschluss der Steuerversorgung (X2):

J Befestigen Sie das zweite der beiden mitgelieferten Schirmanschlussbleche mit der Schrau-
be zur Gerdtebefestigung an der Gerdteunterseite. Achten Sie dabei auf einen groBfl&chigen
Kontakt mit dem Kiihlkdrper des MSD Einachs-Servoregler Compact sowie der Montageplatte.
Verwenden Sie einen Zahnring.

J Ziehen Sie Uber die Steuerversorgungsleitung einen Schirmschlauch und setzen Sie ihn vor dem
Anschluss der Steuerversorgung (X2) nur so kurz wie nétig ab.

J Verbinden Sie den Schirmschlauch der Steuerversorgungsleitung mit der beiliegenden Schelle
groBflachig mit dem Schirmanschlussblech.

(
|

”
;ls_'q,"
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-
-
um
-
.
7

.
N\

(B
\‘-:3 \

Bild 4.10 Musteraufbau - Detail 2: Steuerversorgung
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Detail 3: Netzfilter und Netzanschluss
Beachten Sie am Ausgang des NetZfilters bzw. am AC-Netzanschluss (X3):

. Verbinden Sie die Litzen am Ausgang des Netzfilters direkt mit dem AC-Netzanschluss (X3) des
MSD Einachs-Servoregler Compact. Die Litzen durfen nicht verldngert werden, deshalb ist
das Netzfilter entsprechend nah am MSD Einachs-Servoregler Compact zu montieren. Beachten
Sie jedoch den notigen Mindestabstand (siehe ,Tabelle 3.3 MSD Einachs-Servoregler Compact
Montageabsténde®).

o Fixieren Sie die Litzen ggf. mit einem Kabelbinder am Schirmanschlussblech.

. Der Ableitstrom des MSD Einachs-Servoregler Compact betragt >3,5 mA. Verbinden Sie
deshalb:
— Den Schutzleiter vom Ausgang des Netzfilters mit dem Anschluss (X3) des
MSD Einachs-Servoregler Compact C2 bis C4 oder mit dem Gehduse MSD Einachs-
Servoregler Compact C5 und

— einen der PE-Anschllisse am Kiihlkdrper des MSD Einachs-Servoregler Compact (iber eine
Leitung mindestens gleichen Querschnitts mit der Haupterde der Verteilerschiene.

161

\" SO Y

N\

B

Bild 4.11  Musteraufbau - Detail 3: NetZzfilter und Netzanschluss



Detail 4: Steuerleitungen

Beachten Sie an den Steuerklemmen (X4) des MSD Einachs-Servoregler Compact:

J Setzen Sie den Schirm der Steuerleitungen nur so kurz wie unbedingt nétig ab.

J Verbinden Sie den Schirm der Steuerleitungen groBflachig mit der beiliegenden Schelle mit der
Schirmanschlusslasche des Netzfilters. Sollte dies nicht mdglich sein, legen Sie den Schirm der
Steuerleitungen unmittelbar neben dem MSD Einachs-Servoregler Compact groBfldchig auf die

Montageplatte.

Bild 4.12 Musteraufbau - Detail 4: Steuerleitungen C2 bis C4

MOOC

Id.-Nr.: CA97555-002  Stand: 03/2023

Beachten Sie an den Steuerklemmen (X4) des MSD Einachs-Servoregler Compact des C5:

. Befestigen Sie das mitgelieferte Schirmanschlussblech (Schirmblech-Steuerklemme fiir C5
siehe Bild 4.14 ) an der Gerdteunterseite. Achten Sie dabei auf einen groBfldchigen Kontakt mit
dem Kiihlkérper des MSD Einachs-Servoregler Compact sowie der Montageplatte. Verwenden

Sie einen Zahnring.

. Setzen Sie den Schirm der Steuerleitungen nur so kurz wie unbedingt notig ab.

. Verbinden Sie den Schirm der Steuerleitungen groBflachig mit der beiliegenden Schelle mit dem
Schirmanschlussblech.

| =l

HH | ;
s /
X4

LA SR

Sy 1

Bild 4.13 Musteraufbau - Detail 4: Steuerlei- Bild 4.14  Schirmblech Steuerklemme C5
tungen C5
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NMOOG

4.6  Schutzleiteranschluss

Schritt ‘ Aktion ‘ PE-Netzanschluss nach IEC/EN 61800-5-1

Erden Sie jeden Servoregler! Da Ableitstrom > 3,5 mA gilt fiir den PE-Anschluss:
Verbinden Sie Anschluss &) stern- e Schutzleiter mit gleichem Querschnitt wie die
1 férmig und groBfléchig mit der PE- Netzzuleitungen verwenden, mindestens jedoch
: Schiene (Haupterde) im Schaltschrank. Den 10 mm2.
PE-Anschluss am Servoregler nur mit max. | s sind auBerdem die ortichen sowie landesspe-
1,4 Nm anziehen. zifischen Bestimmungen und Gegebenheiten zu
berticksichtigen.
Der Mindestquerschnitt des Schutzerdungsleiters muss
den ortlichen Sicherheitsvorschriften fir Schutzer-
dungsleiter flir Ausriistungen mit hohem Ableitstrom

Verbinden Sie auch die Schutzleiteran-

schliisse aller weiteren Komponenten, wie
2. Netzdrossel, Filter, etc. sternférmig

und groBflachig auf die PE-Schiene

(Haupterde) im Schaltschrank. entsprechen..
® &)
]
[ ] [ ] oo
[eXe) [o)Ne)

Bild 4.15 Sternférmige Verlegung des Schutzleiters
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4.7 Potenzialtrennkonzept

Die Steuerelektronik mit seiner Logik (uP), den Geberanschlissen und den Ein- und
Ausgéngen ist vom Leistungsteil (Netzversorgung/ Zwischenkreis) galvanisch getrennt.
Alle Steueranschlisse sind als Sicherheitskleinspannungskreis (SELV/PELV) ausgefihrt
und durfen nur mit solchen SELV- bzw. PELV-Spannungen entsprechend der jewei-
ligen Spezifikation betrieben werden. Dies bedeutet auf der Steuerseite einen sicheren
Schutz vor elektrischem Schlag.

Sie bendtigt deshalb eine separate Steuerversorgung, die den Anforderungen an einen
SELV/PELV entspricht.

Die nebenstehende Ubersicht zeigt Ihnen detailliert die Potenzialbezlige der einzelnen
AnschlUsse.

Durch dieses Konzept wird auch eine héhere Betriebssicherheit des Servoreglers
erreicht.

SELV = Safety Extra Low Voltage (Sicherheitskleinspannung)
PELV = Protective Extra Low Voltage (Schutzkleinspannung)
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Bild 4.16 Potenzialtrennkonzept MSD Einachs-Servoregler Compact
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4.8  Anschluss der Versorgungsspannungen

Die Spannungsversorgung des MSD Einachs-Servoregler Compact erfolgt getrennt fur
das Steuerteil und das Leistungsteil. In der Reihenfolge ist immer zuerst die Steuerver-
sorgung anzuschlieBen, damit das Gerat mit dem Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 parame-
triert und vor allem auf die korrekte Leistungsversorgung eingestellt werden kann.

VORSICHT! | Beschadigung des Gerétes durch Fehlbedienung!

¢ Fehlverhalten kann zur Beschadigung des Gerétes fiihren.
Erst nach Voreinstellung der verfiigharen Netzspannung in der Gerate-Firmware und einem
Neustart des Gerdtes (falls Netzspannung oder Schaltfrequenz gedndert wurden) darf die
Netzspannung fiir die Leistungsversorgung zugeschaltet werden..

4.81 Anschluss Steuerversorgung (+24 V DC)

Gerat 1 (z.B. C2) Gerat 2 (z.B. C2)

Xz maximal 10 A gG XZ
aF < + 24VDC+10 % TF
— — ext. Spannungs- -
versorgung
X3 X3
L1

néchster Servoregler

Bild 4.17  Anschluss Steuerversorgung MSD Einachs-Servoregler Compact

Steuerversorgung (Spezifikation)

e U,=+24VDC +10 %, stabilisiert und gegléttet.
e |,=2A(C2bis C5)
e \erpolschutz intern

e (as verwendete Netzteil muss Uber eine sichere Trennung zum Netz
geméaB EN 50178 oder IEC/EN 61800-5-1 verfiigen

X2/+
X2/-

Steuer-
versorung

Tabelle 4.5  Spezifikation Steuerversorgung MSD Einachs-Servoregler Compact
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° HINWEIS
1 Generell ist durch geeignete MaBnahmen fUr entsprechenden Leitungsschutz
Zu sorgen.
GEFAHR | Verletzungsgefahr durch elektrische Spannung!

¢ Fehlverhalten fiihrt zu schweren Kérperverletzungen oder Tod.
Bei eingeschalteter Netzspannung an Klemme X3 und fehlender Steuerversorgung (+24 V DC
an X2) liegt geféhrliche Spannung am Gerét, ohne dass dies optisch durch das Display oder

akustisch durch Liifter erkennbar ist. Sofern im eingebauten Zustand sichtbar, gibt LED H1 (sie-

he Bild Bild 4.1) Auskunft, ob Spannung am Gerdt anliegt. Selbst wenn H1 vollstandig erloschen
ist, muss an X1 auf Spannungsfreiheit gepriift werden.

sl @

HINWEIS

Der Anlaufstrom flir die Versorgungsspannung der C2 bis C5 kann beim
2-3-fachen des Betriebsstroms liegen.

4.8.2
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Anschluss Netzversorgung

So gehen Sie vor:

Schritt ‘ Aktion

1 Legen Sie den Leitungsquerschnitt fest, abhdngig von
' Maximalstrom und Umgebungstemperatur.

3 Verdrahten Sie die Netzdrossel ”
' (falls vorgesehen)

4 Installieren Sie einen Netz-Trenner K1
. (Leistungsschalter, Schiitz usw.).

Verwenden Sie Netzsicherungen

‘ Anmerkung

Leitungsquerschnitt gemas den értlichen
Bestimmungen und Gegebenheiten.

Verdrahten Sie den Servoregler mit dem Netzfi ter”,
2. maximal Leitungslange 0,3 m (bei nicht abgeschirmter
Leitung)!

Reduziert die Spannungsverzerrungen
(THD) im Netz und erhéht die Lebensdau-
er des Servoreglers.

Spannung nicht einschalten!

Zur Einhaltung der Geratesicherheit

5. i?eer;[rr]l:rt])sklasse gG), die den Servoregler allpolig vom Netz gemaB IEC/EN 61800-5-1
% optional
GEFAHR! | Verletzungsgefahr durch elektrische Spannung!

¢ Fehlverhalten fiihrt zu schweren Kérperverletzungen oder Tod.
Elektrische Anschliisse niemals unter Spannung verdrahten oder I8sen! Vor jedem Eingriff ist
das Gerat vom Netz zu trennen. Auch 10 Min. nach Netz-Aus kdnnen noch gefahrlich hohe
Spannungen >50 V anliegen (Kondensatorladung). Deshalb auf Spannungsfreiheit priifen!..

VORSICHT!

Verletzungsgefahr oder Beschadigung des Gerates durch falsche
FI-Schutzeinrichtung!

¢ Fehlverhalten kann zu Kérperverletzungen oder Sachschéaden
fahren.

Sollte es durch értliche Bestimmungen erforderlich sein, dass eine FI-Schutzeinrichtung vorzu-
sehen ist, gilt Folgendes:
Der Servoregler kann im Fehlerfall DC-Fehlerstrome ohne Nulldurchgang erzeugen. Deshalb
durfen die Servoregler nur mit Fehlerstromschutzeinrichtung (RCDs) " Typ B fiir Wechselfeh-
lerstrome, pulsierenden und glatten Gleichfehlerstromen betrieben werden, die fiir Servoreg-
lerbetrieb geeignet sind, siehe IEC 60755. Daneben kénnen fiir Uberwachungsaufgaben auch
Differenzstromiiberwachungsgerate (RCMs) 2 eingesetzt werden..

1) engl. residual current protective device
2) engl.: residual current monitor




Beachten Sie: VORSICHT! | Beschidigung des Gerits durch Fehlbedienung!

Schalten der Netzspannung: ¢ Fehlverhalten kann zur Beschadigung des Gerétes fiihren.

, i . , . , Erst nach Voreinstellung der verfugbaren Netzspannung in der Geréte-Firmware und einem
* Beizuhaufigem Schalten schiltzt sich das Gerat durch hochohmige Abkopplung vom Netz. Neustart des Gerétes (falls Netzspannung oder Schaltfrequenz geéndert wurden) darf die

Nach einer Ruhephase von einigen Minuten ist das Gerat wieder betriebsbereit. Netzspannung fiir die Leistungsversorgung zugeschaltet werden.

TN- und TT-Netz: Der Betrieb ist zulassig, wenn:

J bei Einphasengeréten fiir 1 x 230 V AC das Einspeisenetz der maximalen Uberspannungskate- 4.83
gorie Il gemaB IEC/EN 61800-5-1 entspricht. o

. bei Dreiphasengeraten mit den AuBenleiterspannungen 3 x 230 V AC, 3 x 400 V AC,

Anschlussleistung und Netzsicherung

Gerateanschlussleistung ? | Maximal Leitungsquerschnitt? | Vorgeschriebene

3460 VAC und 3x 480V AC Servo- [kVA] der Klemme [mm?] Netzsicherung,
J der St kt des Einspeisenetzes det ist und i
er . erlnpun | pei i zes geerdet is .u " | regler Nit Netzdros- Ohne . ., Betriebsklasse
o dasEinspeisenetz der maximalen Uberspannungskategorie Ill gemaB IEC/EN 61800-5-1 bei sel@%u,) | Netzdrossel AEHm. Isol.? | AEH o. Isol. gG [A]

einer Systemspannung (AuBenleiter — Sternpunkt) von maximal 277 V gerecht wird.

1 x 16 maximal
IT-Netz: Der Betrieb ist nicht zulassig! 6394-030 13 16 , (1-phasig)
) ) . 25 25 X 16 maximal
o Bei Erdschluss liegt etwa doppelte Spannungsbeanspruchung vor. Luft- und Kriechstrecken ' ' (3-phasig)
gemaB IEC/EN 61800-5-1 werden nicht mehr eingehalten. 6394-020 15 19 3% 6 maximal
Der Anschluss der Servoregler Uber eine Netzdrossel ist zwingend erforderlich: 1x 16 maximal
e beim Einsatz des Servoreglers in Anwendungen mit StérgréBen, entsprechend der Umge- 6394-059 26 3.2 , x(11_éﬂr]:§>i<?r)nal
bungsklasse 3, laut IEC/EN 61000-2-4 und dariiber (raue Industrieumgebung) 2,5 2,5 (3-phasig)
o bei einphasiger Netzversorgung (394-035 27 33 3 %10 maximal
. zur Einhaltung der IEC/EN 61800-3 .
1 x 20 maximal
Weitere Informationen zur Strombelastbarkeit, technische Daten und Umgebungsbe- 6394-080 35 43 (1-phasig)
dingungen finden Sie im Anhang. ' ' 4 4 3x 20 maximal
(3-phasig)
o ) HINWEIS G394-065 5,0 6,1 3x 16 maximal
1 Bitte beachten Sie,ldass der MSD Einaohs-SQrvoreglgr Compact fur die Um- 6394-120 81 10,5 3% 32 maximal
gebungsklasse 3 nicht ausgelegt ist. Zur Erreichung dieser Umgebungsklas- 4 6 .
se sind noch weitere MaBnahmen zwingend erforderlich! Fur Details dazu G394-160 10,2 13,2 3x 40 maximal
wenden Sie sich bitte an |hren Projekteur. 1) Bei 3x 230 V AC bzw. 3 x 400 V AC Netzspannung und FT > 8 kHz
2) Der Mindestquerschnitt der Netzanschlussleitung richtet sich nach den 6rtlichen Bestimmungen und Gegebenheiten und dem Nennstrom des
HINWEIS Servoreglers.
® Der Mindestquerschnitt der Netzanschlussleitung richtet sich nach den &rtli- 3) AEH m. Isol. = Aderendhiilse mit Kunststoffisolierung, AEH o. Isol. = Aderendhiilse ohne Kunststoffisolierung
1 chen Bestimmungen und Gegebenheiten und dem Nennstrom des Servo- Tabelle 4.6 Anschlussleistung und Netzsicherung
reglers.
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Netzversorung Gerate der C2 und C3 Netzversorgung Gerate der C4
° HINWEIS ° HINWEIS
1 Vor der Inbetriebnahme ist der Wert der angeschlossenen Netzspannung im 1 Vor der Inbetriebnahme ist der Wert der angeschlossenen Netzspannung im
Servoregler einzustellen (Werkseinstellung = 3 x 230 V AC / 3 x 400 V AC). Servoregler einzustellen (Werkseinstellung = 3 x 230 V AC /3 x 400 V AC).
BG2 und BG3 BG4
Netz @ @
) P — ————rm
Netz Netz  Netz- 3-phasig | _T T- I
3-phasig F1 K1 'Eir_o_ss_ell Ill_te_r_ - — @ O . L - - _l_ .
1l Ot S 13 O——F—=—"—-—
L2 Om——ee——_-— p S 2 O ——~———
L3 O— ——~ - S| L1 O_E_H'—'. ‘.
D == D S i [S1 oK Netz-  Netz-
L _‘__ L _ drossel filter
Bild 4.18 Anschluss C2 und C3 an Netzversorgung 3 x 230 V (G394-030, G394-059) oder Bild 4.20 Anschluss C4 an Netzversorgung 3 x 230 V (G394-080) oder 3 x 400 V (G394-065) je
3 x 400V (G394-020, G394-035) je nach Gerateausflhrung nach Gerateausfuhrung
BG2 und BG3 BG4
Netz
-phasi
Netz Netz- Netz- 1-phasig @ @
1-phasig F1 K1 drossel filter @ O = o o e 2 s T‘—'—'—'—
Kle :\:*': v o i e
N O L L e,
[ e L1 O "
D o= —mrmi i G W oKl Netz-  Netz-
@ @ drossel ~ filter

Bild 4.19 Anschluss C2 und C3 an Netzversorgung 1 x 230 V (G394-030, G394-059) Bild 4.21  Anschluss C4 an Netzversorgung 1 x 230 V (G394-080)



Netzversorgung Gerate der C5 4.9 Steueranschllisse

P HINWEIS:
1 Vor der Inbetriebnahme ist der Wert der angeschlossenen Netzspannung im Lol aion Anmerkung
Servoregler einzustellen (Werkseinstellung = 3 x 400 V AC). Priifen Sie, ob Ihnen bereits eine komplette
1. Geréteeinstellung vorliegt, d.h. der Antrieb bereits
Net projektiert ist.
etz Netz-  Netz-
3-phasig  F1 K1 drossel filter w'%@ Wenn dies der Fall ist, gilt eine spezielle Belegung
+ 2 der Steuerklemmen.
. Erfragen Sie die Anschlusshelegung bitte unbe-
dingt bei Inrem Projekteur!
3. Entscheiden Sie sich flir eine Anschlussbelegung. | Erstinbetriebnahme
Leitungsschirme beidseitig flachig erden.
Verdrahten Sie die Steuerklemmen mit abge- LeitergroBen starr: 0,2 bis 1,5 mm?
schirmten Leitungen. LeitergroBen flexibel:
4. Unbedingt erforderlich sind: STO anfordern X4/22, - Aderendhiilse ohne Kunststoffhtilse:
ENPO X4/10 und ein Startsignal (bei Steuerung 0,2 bis 1,5 mm?
liber Klemme). - Aderendhiilse mit Kunststoffhilse:
0,2 bis 0,75 mm?
5 Lassen Sie noch alle Kontakte offen (Eingénge
' inaktiv).
Bild 4.22 Anschluss C5 an Netzversorgung 3 x 400 V (G394-120, G394-160) je nach Gera-
teausflhrung
6. Kontrollieren Sie nochmals alle Anschlisse!
VORSICHT! |Abschaltung der Vorladung!
Um den Servoregler vor thermischer Uberlastung zu schiitzen, ist darauf zu achten, dass Beachten Sie:
die Vorladung des Zwischenkreises nicht langer als 2 Min. eingeschaltet ist, ohne das der o ; o ) ) )
Hauptschiitz aktiv ist. Die Vorladung des Zwischenkreises ist nicht fiir hohe Leistungsaufnah- ° Verdrahten Sie die Steueranschllisse grundsétzlich mit abgeschirmten Leitungen.
me wahrend des Batriebs ausgelegt. e Verlegen Sie die Steuerleitungen raumlich getrennt von Netz- und Motorleitungen.
Bei Nichrtbeachtung kann das Geréts zerstort werden! o Fir alle geschirmten Anschliisse muss ein Leitungstyp mit doppeltem Kupfergeflecht, das

60 - 70 % Uberdeckung aufweist, verwendet werden.
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NMOOCG

4.91 Spezifikation der Steueranschllsse

Spezifikation

Potentialtrennung
STO ,,sicher abgeschaltetes Moment*

Spezifikation

Potentialtrennung

Analoge Eingénge e Eingang ,STO anfordern” = Low-Pegel

e (0SSD-fahig
ISAQ+ X4/3 * Uy, : =10V DCI l(SS[%%I;l X4/22 e Schaltpegel Low/High: <4,8V/>18V ja
15A0- Xa/4 ¢ Aufiosung 12 Bit; R, ca. 191 kQ . o U, =+24VDC +20%
ISAT+ X4/5 . égr:gtStEy1kllr%ssder Klemme im ,IP mode" = 125 ps, nein o 1, bei +24VDC = typ. 3 mA
ISA1- X4/6 -

e Toleranz: U 1% v. Messbereichsendwert

Digitale Eingénge

e Frequenzbereich <500 Hz

RSH
RSH

Diagnose STO, beide Abschaltkanéle ak-

tiv, ein SchlieBer mit selbstriickstellender
X4/11 Sicherung (Polyswitch) L2 ja
X424 25V/200 MAAC, 08 ¢ = 1 pexcilis

e 30V/200 mADC, cos ¢ =1

Relais-Ausgange

Relais, 1 SchlieBer
e 25V/1,0AAC, cos ¢ =1 (ACT)

REL X234 30y /1,0ADC cos =1 (DCT) A2
X4/24 DAbad ¢= \ X4/24
e Schaltverzdgerung ca. 10 ms
e Zykluszeit 1 ms
Hilfsspannung
* Hilfsspannungsausgang (U,) zur Speisung der digi-
talen Steuereingdnge
X4/2 ¢ U, =U-AU (AU typisch ca. 1,2 V), keine Zerstorung
+24 X4/14 im Kurzschlussfall (+24 V DC -> DGND), Gerét kann ja
sich jedoch kurzzeitig abschalten.
e | =80 mA (pro Pin) mit selbstriickstellender

max

Sicherung (Polyswitch)

Digitale Masse

DGND

X411

X4/13 Bezugsmasse fur +24 V DC ja

ree ~BIAl< o
isost 28l - eneo
15006 - (2] Bl osbo2
ispos 28] I8~ ospor
15004 - [i81~ ospoo
isp03 ~ BB < 1sa1-
ispoz -~ [H|[B - 1sn1+
ispo1 ~ B[l < 1sn0-
ispoo - B[ « 1so+
+24V <->..<-> +24V
paND -~ JiBI[il < oono

ISD00 X4/15
1SDO1 X4/16 ¢ Abtastzyklus der Klemme = 1 ms
I1SD02 X417 e Schaltpegel Low/High: <4,8 V/>18V ja X4
ISDO3 | X4/18 | o Uy = +24 V DC +20%
ISD04 | X419 | |, bei +24V DC = typ. 3 mA REL *== > RSH
e Frequenzbereich <500 kHz :ZEDLSH ¢..<. ES:
e Schaltpegel Low/High: <4,8 V / >18 V 15006 - [l B osbo2
ISD05  X4/20 e U, =+24VDC+20% o |-l con
ISDO6  X4/21 o | bei+24VDC=10mA, R, ca. 3kQ 5004 -~ [l - oso00
e interne Signalverzogerung <2 s als Triggereingang s0o ’..* AT
zur schnellen Abspeicherung der Istposition geeignet 500z ~ Bl - 1w+
ispot 6|1l < 1sno-
o Deaktivieren der Wiederanlaufsperre (STO) u. Freigabe 1SD00 »..« 1SAO+
der Endstufe = High-Pegel v 4.,..0 w24V
¢ 0SSD-fahig peND~ i8]l -~ banp
ENPO X4/10 e Reaktionszeit ca. 10 ms ja
e Schaltpegel Low/High: <4,8 V/>18V
® Uy = +24VDC +20%
* |, bei +24 VDC = typ. 3 mA
Digitale Ausgéange
o keine Zerstorung im Kurzschlussfall (+24 V DC ->
0SD00 X4/7 DGND), Gerat kann sich jedoch kurzzeitig abschalten.
0SDO1 X4/8 e | .. =50mA, SPS-kompatibel ja
0sb02 X4/9 o Abtastzyklus der Klemme = 1 ms
o High-Side-Treiber
Tabelle 4.7  Spezifikation der Steueranschliisse X4

Tabelle 4.7  Spezifikation der Steueranschliisse X4



49.2 Anschluss Motorbremse X13

Der Stecker X13 ist zum Anschluss einer Motorbremse vorgesehen.

Bez. ‘ Kl. ‘ Anschluss ‘ Spezifikation
0SD03 | X13/2 o Kurzschlussfest
GND X13/1 e Externe Steuerversorgung +24 V DC
(I, = 2,1 A) erforderlich tiber X13/3 (GND) und

X13/4 (V+)
e U, =U-AU (AU typisch ca. 1,4 V)
e Zur Ansteuerung einer Motorhaltebremse bis I,
=2,0 A maximal
o Uberstrom bewirkt zyklische Abschaltung
Bremse (+) e Auch als konfigurierbarer digitaler Ausgang
Bremse (-) nutzbar
e Kabelbruchtberwachung:
Im eingeschalteten Zustand des Bremsentrei-
bers wird bei Ausgangsstromen < 200 mA
Kabelbruch erkannt.
Die Kabelbruchiiberwachung ist abschaltbar.

GND | X13/3 | lm<20A
V+ | X13/4

24V DC ext
Versorgung

24V DC ext.
Versorgung

24V DC

GND [P

Bremse ()
Bremse (+)

Tabelle 4.8  Spezifikation der Klemmenanschliisse X13

HINWEIS:

FUr Bremsen mit groBerem Strombedarf (> 2,0 A), muss ein Relais vorge-
sehen werden. Die Kabelbruchiberwachung an X13 ist dann nicht mehr
nutzbar muss ext. vorgesehen werden.

NMOOCG

Id.-Nr.: CA97555-002  Stand: 03/2023

410 Spezifikation Ethernet-Schnittstelle

Die Service- und Diagnose-Schnittstelle X9 ist als TCP/IP-Ethernet-Schnittstelle aus-
geflihrt. Sie ist geeignet zum Anschluss eines PCs zur Inbetriebnahme, Service und
Diagnose sowie zur Programmierung des Servoreglers.

Folgende Software kann Uber die Ethernet-Schnittstelle mit dem Servoregler kommuni-
Zieren:

J Moog DriveAominisTrATOR 5 zur Inbetriebnahme, Service und Diagnose des MSD Einachs-
Servoregler Compact

J CoDeSys 3.x-Programmiersystem zur Programmierung des MSD Einachs-Servoregler Compact
in den Sprachen der IEC/EN 61131-3. Hierflir ist eine Lizenzfreigabe des Servoreglers erforder-
lich.

Spezifikation der Schnittstelle:

J Ubertragungsrate 10/100 MBits/s BASE
. Ubertragungsprofil IEEE802.3 compliant
o Anschluss Uber handelsiibliches Crosslink-Kabel, CAT 5

411 Option 1

Je nach Ausfiihrungsvariante des MSD Einachs-Servoregler Compact ist die Option 1
ab Werk mit verschiedenen Optionen ausgefuhrt. Feldbus-Optionen wie z. B. EtherCAT
oder SERCOS stehen zur Verfligung.

Alle verfligbaren Optionen finden Sie im MSD Bestellkatalog. Im Benutzerhandbuch der
jeweiligen Option erhalten Sie detaillierte Informationen zur Inbetriebnahme.

412 Option 2

Die Option 2 ist ab Werk mit verschiedenen Technologieoptionen ausrUstbar. Beispiels-
weise kdnnen hier zusatzliche oder spezielle Geber ausgewertet werden.

Alle verfligbaren Optionen finden Sie im MSD Bestellkatalog. Im Benutzerhandbuch der
jeweiligen Option erhalten Sie detaillierte Informationen zur Inbetriebnahme.
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413 Geberanschluss o) HINWEIS:

1 Die Geberleitung darf nicht aufgetrennt werden, um z. B. die Signale Uber
Klemmen im Schaltschrank zu flihren. Die Randelschrauben am D-Sub-Ste-
ckergehause sind fest zu verriegeln!

Alle GeberanschllUsse befinden sich an der Oberseite des Gerétes.

ranschl r Synchronmotoren Anschl
Geberanschluss der Synchronmotore Motor (mit eingebautem Geber) Geberleitung s:f:or::; :j:s

Bitte verwenden Sie zum Anschluss der Synchronmotoren die konfektionierte Motor-

und Geberleitungen von Moog (siehe Servomotoren Bestellkatalog). ; mit Resolver 13-
g g ( g) Variante A ohine weitere Option £08335-013-yyy X6

Zuordnung Motor-Geberleitung-Anschluss Servoregler Sin/Cos-Single- / Multiturn-Geber

Vergleichen Sie die Typenschilder der Komponenten. Stellen Sie unbedingt sicher, dass e Mt SSI/EnDat Sehnitstele e "
Sie die richtigen Komponenten gemaB einer Variante A, B oder C verwenden! Variante C ﬁqiﬂ/ﬁlgségg}géeé (é “éﬂﬁ'ﬁﬂ@tﬁﬁber CABB877-002-yyy 7
Variante C : Tabelle 4.9 Varianten von Motoren, Gebertyp und Geberleitung
X7 (optional X8) m
NS Variante B @\\35 ehaufbsender Geber 4131  Konfektionierte Geberleitungen
Variante A Q 4 Nur bei Verwendung der Moog-Systemleitung kdnnen die spezifizierten Angaben

zuge-sichert werden.

85 cossss - o1z - YWY
:séngln Geberleitung
i Konfektionierte Leitung
,,@,,, hochauflésender Geber Resolverleitung
i Geberleitung SSI, EnDa CA58876 002
B ~—t—"5 Geberleitung Hiperface CA58877 002
Gebersystem
Version

Leitungslange (m)

1) yyy steht fur die Lange in Metern; Standardlangen: 1 m, 5 m, 10 m, 15 m, 20 m, 50 m. Weitere Langen auf Anfrage

Resolver

Geberleitung C08335-013-yyy" BestellschlUssel

Bild 4.23 Zuordnung Motor-/Geberleitung



Technische Daten

Gebersystem

Belegung reglerseitig
(Sub-D-Stecker)

Kettenschleppfahig
Mindestbiegeradius

Temperaturbereich

Kabeldurchmesser ca.

Material des AuBen-
mantels

Bestdndigkeit

Zertifizierungen

€08335-013-yyy "

CA58876-002-yyy "

G3, G5, G12.x
Resolver (Single- / Multiturn mit
SSI-/EnDat-Schnittstelle)
1=88 1=A-
2=51 2=A+
BEIS? 3=VCC(+5V)
4=nc. 4 = DATA+
5=PTC+ 5 = DATA-
6 =R1 6 =B-
7=R2 8 =GND
8=54 11 =B+
9 =PTC- 12 = VCC (Sense)
13 = GND (Sense)
14 = CLK+
15 = CLK-
7,9,10=n.c.
ja
90 mm 100 mm
-40 bis +85 °C -35 bis +80 °C
8,8 mm
PUR

CA58877-002-yyy "

G6, G6.x
(Single- / Multiturn mit
HIPERFACE®-Schnittstelle)

1 =REFCOS

2 =+C0S
3=Us7-12V

4 = Daten+ EiA485
5 = Daten- EiA485
6 = REFSIN

7 = Briicke zu PIN 12
8=GND

11 =+SIN

12 = Brlicke zu PIN 7
9,10,13,14,15=nc.

90 mm
-40 his +85 °C

6l-, hydrolyse- u. mikrobenbesténdig (VDE0472)

UL-Style 20233, +80 °C - 300V,
CSA-C22.2N.210-M90, +75 °C - 300 V FT1

Tabelle 410  Technische Daten Geberleitung

NMOOCG

Id.-Nr.: CA97555-002  Stand: 03/2023

413.2

Ein Resolver wird am Steckplatz X6 (9-polige D-Sub Buchse) angeschlossen.

Abbildung

X6

Resolver

o,
or»
oen
Om

@
@

@
@
@

X6/Pin

Resolveranschluss X6

Funktion

1 Resolver S3 differentieller Eingang (Bezug zu Pin X6-2)

2 Resolver S1 differentieller Eingang (Bezug zu Pin X6-1)

3 Resolver S2 differentieller Eingang (Bezug zu Pin X6-8)

4 Versorgungsspannung 5 ... 12V, int. verbunden mit X7/3

5 9+ (PTC, KTY, Klixon) intern mit X7/10 verbunden "

6 Ref+ analoge Erregung

7 Ref- analoge Erregung (Massebezugspunkt zu Pin 6 und
Pin 4)

8 Resolver S4 differentieller Eingang (Bezug zu Pin X6-3)

9 9- (PTC, KTY, Klixon) intern mit X7/9 verbunden "

1) Beachten Sie unbedingt den ACHTUNG-Hinweis in Tabelle 4.14

Tabelle 411 Pin Belegung X6-Resolveranschluss

VORSICHT

Beschédigung des Gerétes durch falsche Isolierung der Motorwicklung!

¢ Fehlverhalten kann zur Beschddigung von Motor/Gerate fiihren

Der Motortemperatursensor muss gegenuber der Motorwicklung bei Anschluss an X5 mit einer
Basisisolierung, bei Anschluss an X6 oder X7 mit verstéarkter Isolierung gemas

EN 61800-5-1 ausgefiihrt sein.

MSD Einachs-Servoregler Compact Betriebsanleitung
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4133 Anschluss flr hochaufldsende Geber

Sin/Cos- Absolutwert-

Sin/Cos Absolutwertaeb ber EnDat Absolutwertge-
Die Schnittstelle X7 ermdglicht die Auswertung nachfolgend aufgefiinrter Gebertypen. und TTL solutwerigeber | geber tnbat |\ ¢ HIPERFACE®
SSI/EnDat (digital)
Abbildung Funktion 1 A- A- - REFCOS
Sin/Cos-Geber mit Nullimpuls
X7 2. B. Heidenhain ERN1381, ROD486 2 At At : O
Heidenhain Sin/Cos-Geber mit EnDat-Schnittstelle 5 | +5VDC 5% I0UT maximal = 250 mA (150 mA bei Hard- | [ D°.'21 | Die Summe der an
z. B. 13 Bit Singleturn-Geber (ECN1313.EnDat01) und 25 Bit Multiturn-Geber ware-Versionen 0..1), Uberwachung tiber Sensorleitung (Iyp.l 100) A X7/3 und X6/4 ent-
(EQN1325-EnDat01) maximal 190 MA | nommenen Strome
] darf den angege-
2 Heidenhain Geber mit digitaler EnDat-Schnittstelle 4 R+ Data + Data + Data + benen Wert nicht
% Single- oder Multiturn-Geber 5 R Data - Data - Data - {iberschreiten!
O Sin/Cos-Geber mit SSI-Schnittstelle
2. B. 13 Bit Singleturn- und 25 Bit Multiturn-Geber (ECN413-SSI, EQN425-SSl) 6 B- B- - REFSIN
Sick-Stegmann Sin/Cos-Geber mit HIPERFACE® Schnittstelle 7 - - - U - Switch ——
Single- und Multiturn-Geber, z. B. SRS50, SRM50
8 GND GND GND GND
Tabelle 412  Verwendbare Gebertypen an X7
9 9- (PTC, KTY, Klixon) intern mit X6/9 verbunden "
Y HINWEIS: 10 9+ (PTC, KTY, Klixon) intern mit X6/5 verbunden "
1 * Der Einsatz von Gebern auBerhalb des Moog-Lieferprogramms bedarf 11 B+ B+ ) +SIN
einer speziellen Freigabe durch die Firma Moog.
) . , ) . 12 Sense + Sense + Sense + U, - Switch
¢ Die maximale Signal-Eingangsfrequenz betragt 500 kHz. $
*  Geber mit einer Spannungsversorgung von 5V +5 % miissen tber einen 13 Sense - Sense - Sense - ) C‘;f rlli?]e;n nYEEmZH
separaten Sensorleitungsanschluss verfligen. Die Sensorleitung dient der 14 - CLK+ CLK+ - stellt sich an X7, Pin 3
Erfassung der tatsachlichen Versorgungsspannung am Geber, womit dann 15 CLK CLK eine Spannung von
eine Kompensation des Spannungsabfalls auf der Leitung erreicht wird. Nur 1.8Vein!
durch Verwenden der Sensorleitung ist sichergestellt, dass der Geber mit ’ 1) Beachten Sie unbedingt den ACHTUNG-Hinweis in Tabelle 4.14!
der korrekten Spannung versorgt wird. Die Sensorleitung ist immer anzu- Tabelle 413 Pinbelegung der Steckverbindung X7
schlieBen.
Der Leitungstyp ist laut Spezifikation des Motor- bzw. Geberherstellers zu wahlen. Bitte . HINWEIS:
achten Sie dabei auf folgende Rahmenbedingungen: 1 Die Geberversorgung an X7/3 ist sowohl bei 5 V-Betrieb als auch bei
o Verwenden Sie grundsétzlich abgeschirmte Leitungen. Die Schirmung ist beidseitig aufzulegen. 11 V-Betrieb kurzschlussfest. Der Regler bleibt weiter in Betrieb, sodass bei
«  Die differentiellen Spursignale A/B, R oder CLK, DATA sind iiber paarig verdrillte Adern zu Auswertung der Gebersignale eine entsprechende Fehlermeldung generiert
verschalten. werden kann.

o Die Geberleitung darf nicht aufgetrennt werden, um z. B. die Signale (iber Klemmen im Schalt-
schrank zu fiihren.



414 Motoranschluss
Schritt Aktion

Legen Sie den Leitungsquerschnitt fest, abhéngig
von Maximalstrom und Umgebungstemperatur.

SchlieBen Sie die geschirmte Motorleitung an die
Klemmen X1/ U, V, W an und erden Sie den Motor
an@

Verdrahten Sie den Motortemperaturfiihler und
aktivieren Sie mittels Moog DrIVEADMINISTRATOR die
Temperaturauswertung. Siehe dazu auch Hinweis.

Anmerkung

Leitungsquerschnitt gemas den
drtlichen sowie landesspezifischen
Bestimmungen und Gegebenheiten

Abschirmung zur Verminderung der
Stdrabstrahlung, Schirm beidseitig
auflegen.

Abschirmung zur Verminderung der
Stdrabstrahlung, Schirm beidseitig
auflegen.

VORSICHT | Beschadigung des Gerates durch falsche Isolierung der Motorwicklung!

¢ Fehlverhalten kann zur Beschddigung von Motor/Geréte fiihren
Der Motortemperatursensor muss gegentiber der Motorwicklung bei Anschluss an X5 mit einer
Basisisolierung, bei Anschluss an X6 oder X7 mit verstéarkter Isolierung gemai
IEC/EN 61800-5-1 ausgefiihrt sein.

__XJ

4141  Motortemperatursensor

s‘;::z::::f:r Art des Sensors
X5 ‘ Temperaturschalter (Klixon), PTC
X6 ‘ Temperaturschalter (Klixon), PTC, KTY
X7 ‘ Temperaturschalter (Klixon), PTC, KTY

Isolierung

‘ Sensor basisisoliert
‘ Sensor mit verstarkter Isolierung

‘ Sensor mit verstérkter Isolierung

Tabelle 414 Anschlussauslegung Motortemperatursensor

NMOOG Id.-Nr.: CA97556-002  Stand: 03/2023

HINWEIS:

Tritt wahrend des Betriebs ein Erd- oder Kurzschluss in der Motorleitung auf,
wird die Endstufe gesperrt und eine Stérmeldung abgesetzt.
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414.2  Anschluss der Servomotoren Konfektionierte Motorleitung

Bitte verwenden Sie zum Anschluss der Servomotoren die konfektionierte Motorleitung.

008336 - xxx yyy)
Oberseite
Konfektionierte Motorleitung
®
= Oberseite E Up—
- V- -
: Xia wli—= Ausfiihrung
T x u 1) ¢
: Xv ‘b g t; [—= zwischenkreis Leitungslénge (m)
: +
= - I+
H efan 1] Xt.c g RB
- efahr! - " N . N . 5 .
: e v Brems 1) 1) yyy steht fir die Lange in Metern; Standardlangen: 1 m, 5 m, 10 m, 15 m, 20 m, 50 m. Weitere Langen auf Anfrage
- widerstand . .
: Option 2 Motorleitung CO8336-xxx-yyy Bestellschllssel
- [BICIE]
: w B o A
H . FYN AN
: I / X’ \
: A i
H A [ A
: /f \\ !”\‘ X6 AR ” "’ “\ \\\
: A 1. P
H ! f\ \ I v
H / \
: AN 1) IR
H [s¢ AR AN
: [o¢ IR X5 D+/1f—= \
- \
= < ! IR} g -2 f—= 5 A
Sersnnnnnnnnnnnnnnn \\ \‘\ Front —._ I
N [ X13 GND [ 3=
X5 g 1] \\ 05003 |2 3_Bremse 1)
0 [y o ey I —
Front
X13 GND | 3= fir Bremse
GND | > remse )

Bild 4.24  Anschluss des Motors C2 bis C4 Bild 4.23 Anschluss des Motors C5

DC-Zwischenkreis: Anschluss C2 bis C4 X1/L+, L- Anschluss C5 X1.b/ L+, L-
VORSICHT!

Beschadigung des Gerates durch Zwischenkreis-Kopplung!

¢ Fehlverhalten kann zur Beschddigung des Gerétes fiihren
Die Kopplung der DC-Zwischenkreise von mehreren Antriebsgerdten ist nicht zuldssig. .




Tecnische Daten

Technische Daten

C08336-xxx-yyy"?

CB05708-xxx-yyy"? CA44958-xxx-yyy'"?
TBD 44 A

CB00076-xxx-yyy"?

CA98676-xxx-yyy"?
82 A

B:ﬁﬁgtrom 10A 61A
Leitungsquerschnitt 4x1,5mm2+2x1mm? 4x4mm?+2x1,5mm? 4x6 mm2+2x1,5mm? 4x10 mm?2+ 2 x 1,5 mm? 4 x16 mm?2 + 2 x 1,5 mm?
Temperaturbereich -40 bis +125 °C TBD -50 bis +90 °C TBD TBD
Steckerpin Steckerpin Steckerpin Steckerpin Adern Steckerpin Adern
2 U 2 U u U u U u U
4 VvV 4 VvV V A% V VvV V A%
1 WWW 1 WWW W WWW W WWWwW W WWW
Adern PE gelb / grin PE gelb / griin PE gelb / grin PE gelb / griin PE gelb / griin
5 Bremse + / weil3 5 Bremse + / weil3 + Bremse - / weil3 + Bremse + / weil3 + Brevr:esig +/
6 Bremse -/ 6 Bremse -/ ) Bremse -/ . Bremse - / } Bremse -/
schwarz schwarz schwarz schwarz schwarz
Steckergehause Monitor Steckergehause Monitor Steckergehause Monitor Steckergehause Monitor Steckergehéuse Monitor
Steckertyp GroBe 1 GroBe 1 GroBe 1,5 GroBe 1,5 GroBe 1,5

1) yyy steht fur die Lange in Metern; Standardlangen: 1 m, 5 m, 10 m, 15 m, 20 m, 50 m. Weitere Langen auf Anfrage
2) xxx-001 fur die Standardkonfiguration, weitere Optionen auf Anfrage

Tabelle 4.15 Technische Daten Motorleitung

° HINWEIS:

1

Die Adern 5 und 6 (PTC) werden nur fir Motoren benétigt bei denen der
PTC des Motors nicht Uber die Geberleitung angeschlossen werden kann.

Bei denServomotoren mit Resolver erfolgt der Anschluss des PTC Uber die

Resolverleitung.

MOOC
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4143 Elektronischer Uberlastschutz des Motors

Die Motorschutzfunktion erfasst die Motorfrequenz, den Motorstrom und weitere
Parameter. Der Motorschutz sorgt in Abhangigkeit von diesen Parametern und vom
Motornennstrom fiir das Ausldsen der Schutzfunktion Uberlast:

. Als [2T-Uberwachung mit Programmierbarkeit von Motorstrom, dem zuléssigen Vielfachen des
Motornennstroms, der Auslosezeit und der Drehzahlabhdngigkeit des Motornennstroms.

o Der I°T-Integrator wirkt als thermisches Gedéchtnis des Systems. Das thermische Gedéchtnis
wird bei Abschaltung des Motors und eingeschaltetem Gerét beibehalten.

o Die Geréate enthalten keine Erhaltung des thermischen Gedéchtnisses bei Abschaltung des
Geréts, d. h. die Funktion des elektronischen Motoriiberlastschutzes wird durch Ausschalten
der Spannungsversorgung zuriickgesetzt.

Der elektronische Motortberlastschutz kann durch die Verwendung eines Motortempe-
ratursensors erhdht werden.

° HINWEIS:

1 Detaillierte Informationen zur Funktion und Parametrierung der Motorschutz-
funktion sind in der Gerate Hilfe (Id.-Nr: CB40859-002) enthalten.

414.4  Schalten in der Motorleitung

VORSICHT! | Beschadigung des Gerétes durch Schalten in der Motorleitung!

e Fehlverhalten kann zur Beschadigung des Gerétes fithren

Grundsdtzlich muss das Schalten in der Motorleitung im stromlosen Zustand und deaktivierter
Endstufe erfolgen, da es sonst zu Problemen wie abgebrannte Schiitzkontakte oder Beschédi-
gung der Endstufe kommen kann.

Um das stromfreie Einschalten zu gewahrleisten, missen Sie daflr sorgen, dass die
Kontakte des Motoschitzes vor der Freigabe der Servoreglerendstufe geschlossen
sind. Im Abschaltmoment des Schitzes ist es notwendig, dass die Kontakte so lange
geschlossen bleiben, bis die Servoreglerendstufe abgeschaltet und der Motorstrom
0 ist. Das erreichen Sie, indem Sie in den Steuerungsablauf Ihrer Maschine entspre-
chende Sicherheitszeiten flir das Schalten des Motorschitzes vorsehen.

HINWEIS:

®
1 Trotz dieser MaBnahmen ist nicht auszuschlieBen, dass der Servoregler beim
Schalten in der Motorleitung auf Stérung geht.
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415 Bremschopperanschluss

Im generatorischen Betrieb, z. B. beim Abbremsen des Antriebs, speist der Motor
Energie in den Servoregler zurlck. Dadurch steigt die Spannung im Zwischenkreis.
Wenn die Spannung einen Schwellwert Uberschreitet, wird der interne Bremstransistor
eingeschaltet und die generatorische Energie Uber einen Bremswiderstand in Warme
umgesetzt.

4151  Schutz bei Fehler im Bremschopper

WARNUNG! Verletzungsgefahr oder Beschadigungen durch heiBe Oberflachen verur-
*| sacht durch defekten Bremschopper!

¢ Fehlverhalten kann zu schweren Verbrennungen oder Beschadi-
gung fiihren.

Im Falle einer Uberlastung des Bremschoppers kann es passieren, dass der interne Bremschop-
per-Transistor dauernd eingeschaltet ist, was zur Uberhitzung des Gerates und des Bremswi-
derstandes fiihrt. Es kénnen Temperaturen von bis zu +250 °C erreicht werden. Um groBeren
Schaden zu vermeiden empfehlen wir die Aktivierung folgender Software-Funktion:
Aktivieren Sie diese, indem Sie einen beliebigen digitalen Ausgang (Moog DRIVEADMINISTRATOR 5
P> Sachgebiet , Konfiguration der Ein-/Ausgange“ P> Digitale Ausgange ®0SD00 bis 0SD02)
mit BC_FAIL(56) belegen. Im Fehlerfall schaltet dann der gewdhlte Ausgang von 24 V auf 0 V.

Mit diesem Signal ist daftir zu sorgen, dass der Servoregler sicher vom Netz getrennt wird.

Detaillierte Informationen zur Parametrierung finden Sie in der ,MSD Geréate Hilfe*.

415.2  Ausfuhrung mit integriertem Bremswiderstand (C3+4+5)

Fur die Servoregler mit integriertem Bremswiderstand (Ausfiihrung G394 -xxx-xxXx-
xx2/xx4) ist im Kapitel Anhang nur die Spitzenbremsleistung angegeben. Die zulassige
Dauerbremsleistung muss berechnet werden. Sie ist abhéangig von der im Anwen-
dungsfall vorliegenden effektiven Auslastung des Reglers.

VORSICHT! | Beschiadigung des Gerites mit ingegriertem Bremswiderstand durch
Anschluss eines ext. Bremswiderstandes!

¢ Fehlverhalten kann zur Beschadigung des Gerétes fiihren

An den Servoreglern G394-059 bis G394-160 mit integriertem Bremswiderstand darf kein
zusdtzlicher externer Bremswiderstand angeschlossen werden.




Prinzipiell ist der Servoregler thermisch so ausgelegt, dass bei Dauerbetrieb mit

Nennstrom und maximaler Umgebungstemperatur kein Energieeintrag durch den
internen Bremswiderstand zulassig ist.

Daher ist die Reglerausfuhrung mit integriertem Bremswiderstand nur sinnvoll, wenn

die effektive Servoreglerauslastung <80% betragt oder der Bremswiderstand flr

einmaligen Nothalt vorgesehen ist. Im Falle des Nothaltes kann nur die
Warmekapazitat des Bremswiderstandes fUr einen einmaligen Bremsvorgang genutzt
werden. Die zulassige Energie W, entnehmen Sie bitte folgender Tabelle.

Gerat Technologie

(G394-059

(394-035

(G394-080

G394-065 Drahtwiderstand

(G394-120

G394-160

Nennwider- | Spitzenbrems-

Impuls-

. . K1
standR,, | leistungP,, | energie W, 2
100 Q 1500 W 7) 150 Ws 120
1000 W 2)
420 Q 1300 W 3) 140 Ws 50
1400 W 9)
1690 W 1) 6000 Ws 170
90 Q 4700 W 2)
6170 W 3) 6000 Ws 120
6500 W 4)
4700 W 2)
90 Q 6170 W 3) 6000 Ws 120
6500 W 4
4700 W 2)
90 Q 6170 W 3) 6000 Ws 120
6500 W 4

1) Wert bezogen auf 1 x 230 V AC Netzspannung (BR-Einschaltschwelle 390 V DC)

2) Wert bezogen auf 3 x 400 V AC Netzspannung

BR-Einschaltschwelle 650 VV DC)

)
3) Wert bezogen auf 3 x 460 V AC Netzspannung (BR-Einschaltschwelle 745 V DC)
4) Wert bezogen auf 3 x 480 V AC Netzspannung (BR-Einschaltschwelle 765 V DC)
5) K1 = Faktor fiir die Berechnung der zul. Dauerbremsleistung siehe néchste Seite

Tabelle 416 Daten des integrierten Bremswiderstandes (Ausflihrung G394-xxx-xxx-xx2/xx4)

Wird der Antrieb nicht dauerhaft an seiner Leistungsgrenze betrieben, so kann die

reduzierte Verlustleistung des Antriebs als Bremsleistung eingesetzt werden.

NMOOCG
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HINWEIS:

Die weitere Berechnung setzt den Einsatz des Servoreglers bei maximal
zulassiger Umgebungstemperatur voraus. D. h. ein zuséatzlicher Energie-
eintrag fur den internen Bremswiderstand durch eine niedrigere Umge-
bungstemperatur wird nicht bertcksichtigt.

il @

Zur Berechnung der Dauerbremsleistung gehen Sie wie folgt vor:

. Berechnung der effektiven Servoreglerausla-

stung in einem Taktzyklus T: 1 ef ~
. .. . 1
. Bestimmung der zulassigen Dauerbremsleistung P, = 1-—L |x K1
aus nicht genutzter Antriebsleistung: " I,
Randbedingungen
. Ein einzelner Bremsvorgang darf die maximale W >P  xT
. . f IBr — ° PBr Br
Impulsenergie des Bremswiderstandes nicht
Uberschreiten.
. Die flr das Geréat berechnete Dauerbremslei- 1 T
stung muss groBer sein, als die effektive Brems- DBy > —X PPBra’tBr
leistung eines Taktzyklusses des Antriebs. 0
Damit ergibt sich die minimal zulassige P, g
Taktzykluszeit T bei berechneter Dauer- T= P x _[dt Br
bremsleistung: DBr 0
Die maximale Summen-Einschaltzeit des P
Bremswiderstandes in einem vorgege- T PBr T
benen Taktzyklus T bei berechneter Dauer- BrStum .~

brems-leistung ergibt sich zu:
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415.3 Anschluss eines externen Bremswiderstandes

HINWEIS

°
1 ¢ Die Montageanleitung des externen Bremswiderstandes muss unbedingt
beachtet werden.

¢ Der Temperaturwachter (Bimetallschalter) am Bremswiderstand muss
so verdrahtet werden, dass bei Uberhitzung des Bremswiderstandes die
Endstufe deaktiviert wird und der angeschlossene Servoregler vom Netz
getrennt wird.

* Der minimal zuléssige Anschlusswiderstand des Servoreglers darf nicht
unterschritten werden, technische Daten siehe Kapitel Anhang.

¢ Der Bremswiderstand ist mit einer geschirmten Leitung anzuschlieBen.
Der Leitungsschutz ist durch geeignete MaBBnahmen sicherzustellen.

BaugrdBe C2 bis C4 BaugroéBe C5

X1b

[~ 1fe=<<

Xic

=]
=

BR2

*) Je nach Schaltung des Temperaturwdchters, der Art und Hohe der Steuerspannung und dem Leistungsbedarf
des Netzschiitzes ist ggf. ein Hilfsschiitz vorzusehen.

1) Temperaturschalter, Temperaturwéchter, Bimetallschalter
2) Steuerspannung
ZK DC-Zwischenkreis

Bild 4.25 Anschluss Bremswiderstand
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GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch elektrische Spannung!

>

¢ Fehlverhalten fiihrt zu schweren Koérperverletzungen oder Tod.
Elektrische Anschliisse niemals unter Spannung verdrahten oder Iésen! Vor jedem Eingriff ist
das Gerdt vom Netz zu trennen. Auch 10 Min. nach Netz-Aus kdnnen noch geféhrlich hohe
Spannungen >50 V anliegen (Kondensatorladung). Deshalb auf Spannungsfreiheit priifen!.

WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch heiBe Oberflachen am ext. Bremswiderstand!

>

* Fehlverhalten kann zu schweren Verbrennungen fiihren.

Der Bremswiderstand erwdrmt sich sehr stark im Betrieb und kann Temperaturen von bis zu
+250 °C erreichen. Bei Beriihrung besteht die Gefahr von schweren Hautverbrennungen.

VORSICHT

Beschéadigung des ext. Bremswiderstandes durch nicht vorhandene
Temperaturiiberwachung!

>

e Fehlverhalten kann zur Uberhitzung des ext. Bremswiderstandes
fihren!
Der externe Bremswiderstand muss von der Steuerung Uberwacht werden. Die
Temperaturiiberwachung des Bremswiderstandes erfolgt iber einen Temperaturwachter
(Klixon). Bei Ubertemperatur muss der Servoregler vom Netz getrennt werden.

VORSICHT

Beschadigung des Gerétes mit integriertem Bremswiderstand durch
Anschluss eines ext. Bremwiderstandes

>

¢ Fehlverhalten kann zur Beschadigung des Gerétes fiihren!
An den Servoreglern G394-059/-080/-020/-035/-065/-120/-160 mit integriertem

Bremswiderstand (Ausfihrung G394-xxx-xxx-xx2/xx4) darf kein zusétzlicher externer
Bremswiderstand angeschlossen werden.




Verfugbare Bremswiderstande (Auszug)

bezeichnung

CA59737-001

CA59738-001

CA59739-001

Artikel- Dauerbrems- = Wider- Spitzen-
leistung stand” | bremsleistung ?
35W 6250 W
150 W 6250 W
90 Q
300 W 6250 W
1000 W 6250 W

CA59740-001

Schutzart

IP54

IP54

IP54

IP65

Abbildung

Beispiel:
CA59737-001

1) Toleranz 10 %

2) ist die maximal mdgliche Bremsleistung in Abhéngigkeit von Einschaltdauer und Zykluszeit

Tabelle 4.16  Technische Daten - Bremswiderstdnde

° HINWEIS:

1 Die verfligbaren Bremswiderstdnde mit den genauen Spezifikationen, insbe-
sondere die Oberflachentemperatur, die maximal Anschlussspannung und

die Hochspannungsfestigkeit finden Sie in der Montageanleitung Bremswi-
derstand und im MSD Bestellkatalog. Siehe dazu ,1.3 Mitgeltende Dokumen-

tation”

MOOC
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5 Inbetriebnahme

51 Hinweise fur den Betrieb

VORSICHT | Beschadigung des Gerates durch schadliche Umgebungsbedingungen!

Das Gerat kann durch schadliche Umgebungsbedingungen wahrend
des Betriebs zerstoért werden.
Deshalb darf

e keine Feuchtigkeit in das Gerat eindringen

e in der Umgebungsluft keine aggressiver oder leitfahiger Stoffe sein

e kein Fremdkorber wie Bohrspéne, Schrauben, Unterlegscheiben usw. in das Gerét fallen
e Kkeine Liftungséffnung abgedeckt sein

WARNUNG | Verletzungsgefahr durch heiBe Oberflaichen am Gerat!

¢ Fehlverhalten kann zu Verbrennungen fiihren.
Das Geréat erwérmt sich im Betrieb und kann am Kiihlkérper Temperaturen von bis zu +100 °C
erreichen. Bei Bertihrung besteht die Gefahr von Hautverbrennungen.

MOOCG
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5.2  Erstinbetriebnahme

Nachdem der MSD Einachs-Servoregler Compact entsprechend Kapitel 3 "Gera-
teeinbau" eingebaut und entsprechend Kapitel 4 "Installation" mit allen bendtigten
Spannungsversorgungen und externen Komponenten verdrahtet worden ist, erfolgt die
Erstinbetriebnahme in folgenden Schritten:

Schritt ‘ Aktion ‘ Anmerkung

siehe Installationshandbuch Moog

1. Installation und Start der PC-Software DRVEADMINSTAATOR 5

2. Steuerversorgung einschalten siehe Abschnitt 5.2.1
3. Verbindung zwischen PC und Servoregler siehe Abschnitt 5.2.2
4, Parametereinstellung siehe Abschnitt 5.2.3
5. Antrieb steuern mit Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 siehe Abschnitt 5.2.4

Tabelle 5.1  Erstinbetriebnahme Schritttabelle

° HINWEIS:
1 Details bzgl. STO (sicher abgeschaltetes Moment) sind fUr die Erstinbetrieb-

nahme nicht bericksichtigt, siehe dazu Kapitel ,,7 Sicher abgeschaltetes
Moment (STO)"
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5.21 Steuerversorgung einschalten

Zum Initialisieren und Parametrieren zun&chst nur die +24 V DC Steuer-
2. versorgung einschalten. Schalten Sie noch nicht die AC-Netzversorgung
ein.

Displayanzeige nach Einschalten der Steuerversorgung

D1 ‘ D2 ‘Aktion Erklarung

m Einschalten der +24 V DC Steuerversorgung
m Initialisierung abgeschlossen

Initialisierung lauft

Nicht einschaltbereit

Tabelle 5.2 Einschalt-Zustand des MSD Einachs-Servoregler Compact (bei +24 V DC Steuerversorgung)

HINWEIS:

)
1 Details zur Steuerversorgung finden Sie in Kapitel ,4.8.1 Anschluss Steuer-
versorgung (+24 V DC)*

5.2.2  Verbindung zwischen PC und Servoregler
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5.2.3  Parametereinstellung

Fur die Einstellungen des Antriebssystems steht im Moog
4. DriveAbmiNISTRATOR 5 ein Erstinbetriebnahme-Assistent zur Verflgung.
Starten Sie den Assistenten.

HINWEISE:
1 ¢ Hilfe DRIVEADMINISTRATOR
Eine ausflhrliche Beschreibung des Moog DRIVEADMINISTRATORS 5 sowie
des Erstinbetriebnahme-Assistenten finden Sie in der Hilfe
Moog DRIVEADMINISTRATOR.

¢ Motordatensatz
Bei der Verwendung von Moog Servomotoren sind Motordatensétze
verfligbar.

5.24  Antrieb steuern mit Moog DRIVEADMINISTRATOR 5

Schalten Sie die AC-Netzversorgung ein. Geben Sie anschlieBend die
5. Endstufe frei und aktivieren Sie die Regelung. Der Antrieb sollte ohne
angekoppelte Mechanik getestet werden.

Der PC kann Uber Ethernet (TCP/IP) mit dem Servoregler verbunden
3. werden. Verbinden Sie PC und Servoregler entsprechend mit einem
Ethernet-Verbindungskabel.

GEFAHR! | Verletzungsgefahr durch rotierende Teile am Motor!

HINWEIS:

¢ |nitialisierung
Die Kommunikationsverbindung zwischen PC und Servoregler kann erst
erfolgen, wenn der Servoregler seine Initialisierung abgeschlossen hat.

* TCP/IP-Konfiguration
Falls der PC den angeschlossenen Servoregler nicht erkennt, Gberpriifen
Sie bitte die Einstellungen der Ethernet-Schnittstelle (siehe Installations-
handbuch Moog DRIVEADMINISTRATOR 5).

X

¢ Fehlverhalten fiihrt zu schweren Koérperverletzungen oder Tod.
Vor Beginn der Inbetriebnahme von Motoren mit Passfeder am Wellenende, ist diese gegen
% Herausschleudern zu sichern, falls dies nicht durch Antriebselemente wie Riemenscheiben,

Kupplungen o. A. verhindert wird..

VORSICHT! Beschiadigung der Anlage/Maschine durch unkontrollierte oder nicht
| angepasste Inbetriebnahme!

Fehlverhalten kann zu Sachschaden der Anlage/Maschine fiihren.

e Beachten Sie unbedingt die Begrenzungen des Fahrbereichs. Fir den sicheren Ablauf sind
Sie selbst verantwortlich. Die Firma Moog haftet in keinem Fall fiir entstandene Schaden




Wichtige Hinweise fur den Einsatz von Motoren!

Bestimmte Motoren sind nur fiir den Betrieb am Servoregler vorgesehen. Ein direkter Netzan-
schluss kann zur Zerstérung des Motors flihren.

An den Motoren kdnnen hohe Oberflachentemperaturen auftreten. Es diirfen dort keine tem-
peraturempfindlichen Teile anliegen oder befestigt werden, ggf. sind SchutzmaBnahmen gegen
Ber(ihren vorzusehen.

Um eine Uberhitzung des Motors zu vermeiden, muss der eingebaute Temperatursensor auch
schon warend des Testlaufs an die Anschllisse der Temperaturliberwachung des Servoreglers
angeschlossen sein.

Vor der Inbetriebnahme des Motors ist die einwandfreie Funktion der Motorhaltebremse (falls
vorhanden) zu berpriifen. Motorhaltebremsen sind nur fiir eine begrenzte Anzahl von Notbrem-
sungen ausgelegt. Ihr Einsatz als Arbeitsbremse ist unzuldssig.

Displayanzeige nach Einschalten der AC-Netzversorgung

Aktion Reaktion

Erklarung

Steuerung bereit,
Endstufe bereit,
Regelung deaktiviert

Einschalten der

AC-Netzversorgung Gerdt ist einschaltbereit

Tabelle 5.3  Anzeige D1/D2 nach dem Einschalten der AC-Netzversorgung

i

HINWEIS:
e Eingange ,ISDSH” und ,ENPO”

MOOCG

Fur Schritt 1 aus Tabelle Bild 5.1 mussen mindestens die beiden Eingadnge
,ISDSH” und ,ENPO” der Klemme X4 beschaltet sein.

* Handbetriebfenster
Schritt 2 aus Tabelle Bild 5.1 am besten Uber das Fenster ,Handbetrieb”
des Moog DriveApminisTRATOR 5 ausflhren, Details finden Sie in der Hilfe
Moog DRIVEADMINISTRATOR.

¢ Konfiguration der Ein-/Ausgénge
Falls Schritt 2 Gber die Eingénge der Klemme X4 erfolgen soll, sind die
Quellen fur ,START DER REGELUNG” und Drehzahlsollwert entsprechend
im Sachgebiet ,Ein-/Ausgénge” des Moog DrIVEADMINISTRATOR 5 zu konfigu-
rieren.
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Einschaltreinenfolge fur den Start des Antriebs

1. Sicherheitsfunktion ,STO*
durch Setzen der Eingdnge 1 ISDSH (STO)
“ISDSH* und ,ENPO* deaktivieren 0
(siehe Kapitel ,4 Installation”
1 ENPO (STO)
0
-t
0
2. ,START DER REGELUNG" friihestens >2ms | |
2 ms nach Schritt 1 aktivieren 1 . START
und Drehzahlsollwert vorgeben 0
-t
0
3. Beobachten Sie Ihr System bzw. TECHNOLOGIE BEREIT
Ihre Anlage und Uberprtifen Sie e (Zustand 5)
das Antriebsverhalten. 1
0
} -t
0
t = motorabhéngige Verzogerungszeit

Bild 5.1  Einschaltsequenz

Displayanzeige nach Start des Antriebs

Aktion Reaktion Erklarung

01‘02‘

,STO“ und Endstufe ,ENPO*

freigegeben Endstufe bereit

Einschaltbereit

Tabelle 5.4 Anzeige D1/D2 wéhrend der Aktivierung des Motors

VORSICHT! | Beschadigung des Geréats durch Fehlbedienung!

¢ Fehlverhalten kann zu Sachschaden fiihren.

auf den Antrieb bertragen.

Stellen Sie vor dem néchsten Schritt ,Start geben* unbedingt sicher, einen plausiblen Sollwert
vorzugeben, denn der eingestellte Sollwert wird nach dem Start der Motorregelung unmittelbar
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Aktion Reaktion

Erklarung

Antrieb bestromt,
Regelung aktiv

E ,Start* gegeben

Technologie bereit

Tabelle 5.5  Anzeige D1/D2 wéhrend der Aktivierung des Motors
Details fur die Optimierung des Antriebs an lhrer Applikation entnehmen Sie bitte der
Hilfe Moog DriveEAbmiNisTRATOR sowie dem MSD Servo Drive Geréte Hilfe.

5.3  Serieninbetriebnahme

Ein vorhandener Parameter-Datensatz kann mit dem Moog DrivEADMINISTRATOR 5 auf
andere MSD Einachs-Servoregler Compact Ubertragen werden. Details dazu finden Sie
in der Hilfe Moog DRIVEADMINISTRATOR.
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5.4  Integrierte Bedieneinheit

Uber die gerateinterne Bedieneinheit ist eine Diagnose des MSD Einachs-Servoregler
Compact moglich. Die Bedieneinheit besteht aus folgenden Elementen, die alle an der
Geratevorderseite platziert sind:

o 2-stellige 7-Segmentanzeige (D1, D2)

o 2 Taster (T1, T2)

S D1
g D2
1
<L
R & T2
Tt
— |

Bild 5.2 Integrierte Bedieneinheit MSD Einachs-Servoregler Compact



Folgende Funktionen bzw. Anzeigen sind verflugbar:

Anzeige des Gerdtezustandes (siehe Kapitel ,6.1 Gerédtezustande”)
Der Geratezustand wird nach dem Einschalten der Steuerversorgung angezeigt. Erfolgt 60 Se-

kunden keine Eingabe (ber die Tastatur, wird auf die Gerdtezustandsanzeige zuriickgeschaltet.

Anzeige des Gerétefehlerzustandes (siehe Kapitel ,6.2 Fehlerdarstellung*)
Bei Auftreten eines Geratefehlers wird sofort auf die Anzeige des Fehlercodes umgeschaltet.

Parametereinstellung (Anzeige ,PA") (siehe Abschnitt 5.4.3)
Riicksetzen der Gerdteparametrierung auf die Werkseinstellung
Ethernet-IP-Adresseinstellung (Anzeige ,IP“) (siehe Abschnitt 5.4.5)
Einstellung der Ethernet IP-Adresse sowie der Subnetz-Maske

Feldbus-Einstellungen (Anzeige ,Fb*) (siehe Abschnitt 5.4.6)
Einstellung z. B. der Feldbus-Adresse

MOOG Id.-Nr.: CA97555-002  Stand: 03/2023

5.41

Funktion der Taster T1 und T2

Uber die Tastatur werden die unterschiedlichen MenUs aktiviert und die entsprechen-
den Funktionen gesteuert.

Taste
T1 (links)

T2 (rechts)

T1und T2
gleichzeitig

Allgemein

‘Funktion ‘Bemerkung
Aktivieren des Mentis (Verlassen der Die Taste T1 kann beliebig lange gedriickt
Geratezustandsanzeige) werden, da die Anzeige lediglich durch die ver-
Rollieren durch die Mentis/Untermenis fligbaren MenUpunkte der jeweiligen Ebene rollt.
Einstellung von Werten - linke Segmen- Es werden keine Einstellungen verdndert.
tanzeige (D1)
Auswahl des gewdhlten Menlis Die Taste T2 darf NICHT beliebig lange
Einstellung von Werten - rechte Seg- gedriickt werden, da die Anzeige ansonsten in

mentanzeige (D2)

der Menustruktur sofort von einer Ebene zur
ndchsten absteigt und den am Ende erreichten
Parameter verdndert. Lassen Sie Taste T2
deshalb unbedingt nach jedem Wechsel der

Anzeige los.
Meni Ebene nach oben Nach gleichzeitigem Driicken von T1 und T2
Auswahl iibernehmen blinkt der bernommene Wert fiir fiinf Sekunden.

Quittierung

Wahrend dieser Zeit kann das Speichern noch
mit einem beliebigen Tastendruck abgebrochen
werden, ohne den eingestellten Wert zu tber-
nehmen. Andernfalls erfolgt nach flinf Sekunden
die Speicherung des neuen Wertes.

Die Betatigungsdauer der Taster, bis eine Aktion
ausgefihrt wird, betrdgt etwa 1 Sekunde.
Erfolgt 60 Sekunden keine Benutzeraktion, wird
auf die Gerdtestatusanzeige zuriickgeschaltet.

Tabelle 5.6  Funktion der Taster T1 und T2
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54.2

Display

d.-Nr.: CA97555-002 Stand: 03/2023

Die nachfolgende Tabelle definiert verschiedene Anzeigen und Statusinformationen
Uber das Display.

Anzeige Bedeutung

Mendeintrége
(,PA" ist in diesem Fall beispielhaft, weitere mdgliche Eintrége siehe Abschnitte
5.4.4 und 5.4.5)

[blinkende Dezimalpunkte]
Ausgewdhlte Funktion in Aktion

[zwei Striche]
Eintrag/Funktion steht nicht zur Verfligung

[OK]
Aktion erfolgreich ausgeflihrt, keine Fehler

[Error]

Aktion {iber Bedieneinheit nicht erfolgreich ausgefiihrt,

LEr blinkt im Wechsel mit Fehlernummer

(siehe Abschnitt 5.4.3)

Anzeige Gerdtefehler,

LEr* blinkt im Wechsel mit Fehlernummer und Fehlerort (siehe ,MSD Servo
Drive Geréte Hilfe")

Zahlenwerte

(,10” ist in diesem Fall beispielhaft)

Im Parametermenti (PA) werden Fehlernummern dezimal angezeigt.

Alle anderen Werte werden hexadezimal angezeigt. In diesen Fallen stande
die angezeigte 10 fiir den Dezimalwert 16.

Tabelle 5.7 Bedeutung der Anzeige

i

HINWEIS:

Erfolgt 60 s keine Eingabe Uber die Tastatur wird auf die Geratezustandsan-
zeige zurUckgeschaltet.
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54.3  Parametermenu (PA)

Im Parameterment kdnnen die Geréateeinstellung auf Werkseinstellung zurlickgesetzt
werden.

Meniiebene | Para-

Werte-
bereich

Bedeutung Erklérung

1 2 meter
PA [ P | -]
Tabelle 5.8  Parametermenii

‘ Parameter reset

Gerateeinstellung auf Werkseinstellung setzen

5.4.4 Fehlernummern

Eine fehlgeschlagene Benutzeraktion wird mit einer Fehlermeldung angezeigt. Die Mel-
dung besteht aus dem abwechselnden Anzeigen von ,Er* und der Fehlernummer.

° HINWEIS:

1 Die Fehlermeldungen im Rahmen von Benutzereingaben sind nicht zu ver-
wechseln mit Fehlermeldungen des Antriebs. Ausfuhrliche Informationen

zu den Fehlercodes und zum Fehlermanagement finden Sie in der

,MSD Servo Drive Geréte Hilfe".

Fehlernummer Bedeutung

00 Datei kein Fehler

01 Allgemeiner Dateisystem Fehler

02 Befehl abgelehnt

03 Parameterfunktion ungiiltig

04 Datei erstellen fehlgeschlagen

05 Datei 6ffnen fehlgeschlagen

17 Zuriicksetzen des Parameters auf Werkseinstellungen fehlgeschlagen
18 Schreibzugriff auf Parameter fehlgeschlagen

19 Permanentspeichern des Parameters fehlgeschlagen
20 Nicht alle Parameter geschrieben

21 Zuriicksetzen auf Werkseinstellung fehlgeschlagen

Tabelle 5.9  Fehlernummern



54.5  Ethernet IP-Adress-Menu (IP)

Als Service- und Diagnoseschnittstelle steht eine Ethernet TCF/IP-Schnittstelle zur Ver-
flgung. Die IP-Adresse ist werksseitig auf 192.168.39.5 eingestellt, die Subnetz-Maske
auf 255.255.255.0. Beide kdnnen Uber das IP-Adress-Menu geédndert werden.

Meniiebene
Para- | Werte-
Bedeutun a
1 2 meter | bereich e Erkldrung
IP lu b0 00..FF IP address Einstellen von Byte 0 der IP-Adresse in hexadezi-
update Byte 0 maler Darstellung
(z. B. ,05" bei 192.168.39.5)
b1 00..FF IP address Einstellen von Byte 1 der IP-Adresse in hexadezi-
update Byte 1 maler Darstellung
(z. B. ,27" bei 192.168.39.5)
b2 00..FF IP address Einstellen von Byte 2 der IP-Adresse in hexadezi-
update Byte 2 maler Darstellung
(z. B. ,A8" bei 192.168.39.5)
b3 00..FF IP address Einstellen von Byte 3 der IP-Adresse in hexadezi-
update Byte 3 maler Darstellung
(z. B. ,CO“ bei 192.168.39.5)
Ir - - IP reset to Riicksetzen der IP-Adresse auf Werkseinstellung

factory setting (192.168.39.5)
Su b0 00..FF Subnetmask update | Einstellen von Byte 0 der Subnetzmaske in

Byte 0 hexadezimaler Darstellung
(z. B. ,00" bei 255.255.255.0)
b1 00..FF Subnetmask update | Einstellen von Byte 1 der Subnetzmaske in
Byte 1 hexadezimaler Darstellung

(z. B. ,FF" bei 255.255.255.0)

b2 00..FF Subnetmask update | Einstellen von Byte 2 der Subnetzmaske in
Byte 2 hexadezimaler Darstellung
(z. B. ,FF* bei 255.255.255.0)

b3 00..FF Subnetmask update | Einstellen von Byte 3 der Subnetzmaske in

Byte 3 hexadezimaler Darstellung
(z. B. ,FF* bei 255.255.255.0)
Sr - - Subnetmask Riicksetzen der Subnetzmaske auf Werkseinstel-
reset to lung (255.255.255.0)
factory setting

Tabelle 510  IP-Adress-Menii
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Beispielkonfiguration der Subnetz-Maske

In diesem Beispiel wird die Subnetz-Maske von 255.255.255.0 auf 122.255.255.0 gedndert.

° HINWEIS:
1 « Wahrend der Blinkphasen kann das Speichernnoch mit einem beliebi-

gen Tastendruck abgebrochen werden, ohne den eingestellten Wert zu
Ubernehmen. Andernfalls erfolgt nach finf Sekunden die Soeicherung des
neuen Wertes.

« Ohne anschlieBenden Neustart der Steuerelektronik wird eine Anderung
im IP-Adress-MenU nicht Ubernommen.

MSD Einachs-Servoregler Compact Betriebsanleitung
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® 0 o

mehrmaliges Betétigen
von Taster Tx (X =1, 2)
bis gewtinschtes Menti
im Display erscheint

einmaliges Betétigen
von Taster Tx (X =1, 2)

Betatigen eines
beliebigen Tasters

gleichzeitiges Betatigen
beider Taster T1 und T2

Wert NICHT
gespeichert

zuriick

(ibernehmen

Wert
gespeichert

Bild 5.3

Beispielkonfiguration der Subnetz-Maske



54.6  Feldbus-Adress-Ment (Fb) Beispielkonfiguration der Feldbus-Adresse

Die unter diesem Meniipunkt zur Verfligung stehenden Funktionen hangen vom In diesem Beispiel wird die Feldbus-Adresse von 1 auf 23 gesetzt.

Erweiterungsmodul des Gerétes ab. Detaillierte Informationen entnehmen Sie bitte der
- . HINWEIS:
entsprechenden Ausflhrungsbeschreibung. o ) o .
ne anschlieBenden Neustart der Steuerelektronik wird eine Anderung im
Oh hlieBenden Neustart der St lektronik wird And
Meniiebene | Para- | Werte- - - (0 nicht O
1 y | | e Bedeutung Erkiarung Feldbus-Adress-MenU nicht Gbernommen.
Fb Ad - 00.xx | Field busaddress | Einstellung der Feldbus-Adresse @ SRlEEb
oder gwur bei eingesetzter Feldbus-Option), ansonsten b
-- nzeige ,- -
. s u inmaliges Betati
gjgtrl 0rga;tl)r)nal einstellbare Wert hangt von der @ enmel 3:;:;;‘391" .
zuriick
Po = 0.3 Transmit power  Einstellung der Lichtwellenleistung . Betatigen eines
oder (nur bei SERCOS I Option), g s
oy ansonsten Anzeige ,- -“
- w glgichzeitiges Betatigen
Tabelle 511 Feldbus-Adress-Menii beider Taster T1 und T2

zuriick

Wert NICHT
gespeichert

Ubernehmen

W2
N <55
‘ 708
>55 >55

Bild 5.4 Beispielkonfiguration der Feldbus-Adresse
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5 Inbetriebnahme
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6  Diagnose 6.2  Fehlerdarstellung

Uber die 7-Segmentanzeige werden im Einzelfall die Fehlercodes angezeigt. Jeder Feh-

Die Geratezustande und Fehlerdarstellungen werden am Gerat Uber die 7-Segmentan- lercode besteht aus der sich wiederholenden Sequenz »,Er* »Fehlernummer »Fehler-
zeige der integrierten Bedieneinheit dargestellt. ort.
Anzeige Bedeutung

6.1 Geratezustande

Gerdtefehler

i Systemzustand .
l Anzeige wechselt nach ca. 1's

Gerét im Resetzustand

>
=
N
)
()
@

Fehlernummer (dezimal)

Beispiel: 05 = Uberstrom

Selbstinitialisierung bei Gerdteanlauf
| Anzeige wechselt nach ca. 1's

=

Nicht einschaltbereit (keine Zwischenkreis-Spannung) " Fehlerort (dezimal)

Beispiel: 01 = Hardwarelberwachung

=

Einschaltsperre (Zwischenkreis in Ordnung, Endstufe nicht bereit) " T Anzeige springt nach ca. 1 s wieder auf ER

Tabelle 6.2 Darstellung des Fehlercodes
Einschaltbereit (Endstufe bereit)

. : ) HINWEIS:
Eingeschaltet (Antrieb bestromt) 2 ®
1 Die Fehler sind entsprechend ihrer programmierten Reaktion quittierbar (ER)

oder nur durch +24 VV DC-Reset (X2) zurlickzusetzen (ER.). Fehler, die mit
einem Punkt versehen sind, lassen sich erst zurlicksetzen, wenn die Fehler-
ursache beseitigt worden ist.

Antrieb bereit (Antrieb bestromt und fiir Sollwertvorgabe bereit) 2

Schnellhalt ?

Fehlerreaktion aktiv 2 6 . 8 Feh | erCOdeS
*) Es handelt sich um keine ,sichere Anzeige* im Sinne der IEC/EN 61800-5-2.
1) S. blinkt, wenn die Funktion STO (Safe Torque Off) aktiv ist, Anzeige erlischt wenn Funktion inaktiv ist. HINWEIS:

2) Der Punkt blinkt, wenn die Endstufe aktiv ist.

Tabelle 6.1  Gerdtezustande

Ausfluhrliche Informationen zu den Fehlercodes und zum
Fehlermanagement finden Sie in der ,MSD Servo Drive Geréte Hilfe".

X
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NMOOC

6.4  Status- und Fehleranzeige im MDAS

Durch einen Mausklick auf die Schaltflache ,Geréatestatus” in der Kopfleiste des MDA5S

Offnet sich das Fenster ,Geratestatus®.

Qpasswﬁrter \‘ﬂ:D Handbetrieh ﬁ]ﬁerﬁtestatus Digitale Eingdnge @Digit

Bild 6.1 Schaltflache ,Geratestatus” in der Kopfleis

Uber die Schaltflache ,Fehlerhistorie...“ kénnen Informationen zu den letzten 20 aufge-
tretenen Fehlern aufgerufen werden.

Gerdtestatus "Axis1" n

asabled

Fehlerhistorie ...

J Cluittieren

Ziel emreicht
Sollwertbegrenzung

Stillstand

Bewegung rechts

Bewegung links

Solwert emeicht
Referenzfahrt/ Tippbetreb akti
Referenzpunkt emeicht
negativer Endschalter
positiver Endschalter

HALT-Zustand 9

Bild 6.2 Fenster ,Geratestatus”
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Beim Auftreten eines Fehlers erscheint unmittelbar ein ,Pop-up® Fenster, welches na-
here Informationen zum aktuellen Fehler enthalt.

Ein Gergtefehler ist aufgetreten — O >
\ Fehler 16-1
Axis1
Ursache: Max. speed difference detected

Abhilfe: Check your parameter data set

Fehler jetzt quittieren

Spater quittieren >

Bild 6.3 Fehlermeldung



Unter ,Alarme & Warnungen (Details)“ befinden |

sich ausfuhrliche Informationen zu einem aufgetre-

tenen Fehler bzw. einer Warnung.

1. Klicken Sie doppelt auf ,Alarme & Warnun-
gen (Details)".

sl @

NMOOCG

HINWEIS:

Nahere Informationen finden Sie
in der Programm-Hilfe Moog
DRIVEADMINISTRATOR 5.

-2 x

== Alarme & Wamungen (Details) “Axisl“]

- ¢ -1 % Verbinden [FN #] ‘) I Detailparameter der Alamme und Wamungen "Axis1"
9--% My Project
E" TCP/IP LAktueller Fehler
= 192.168.39.5
- st Fehler 5-1 Fehler 5-1 Fehler 17-1
- 4] Geratesinstellung 12t motor detected 12t motor detected Max. position
[]---fi Erstinbetriebnahme ~ . Check your p
el ME”dMe 174916 14:52:16 131555
2% G°;°r No additional Info, 0 No additional Info, 0 Actual positic
S g mon.c, line 4175 mon.c, line 4175 mon.c. line 41
-+ Eun:
B f Behg\legu:gsproﬁl 5 - Operation enabled ;;.?;)eration enabled ;;Espzeration
- . Einstellungen Ein-/Ausgange - A
[#--4= Begrenzungen / Schwellen 2,84861 042842
Sl Mame & Wamungen 276,545 313139
it Wamungsstatus -0.1572 150,275
= Alame & Wamungen (Details) 32,8457 281375
-4} Feldbus 420779 35,3479
-4 Technologieoptionen (X&)
T [T,
Bild 6.4 Parameter 31 ,Alarme & Warnungen (Details)”
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7/ Sicher abgeschaltetes Moment (STO)
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7 Sicher abgeschaltetes Moment (STO)

HINWEIS:

Alle Informationen zur Funktion ,STO" finden Sie in dem 24-sprachigen Doku-
ment ,,Beschreibung der Sicherheitsfunktion STO* (Id.-Nr. CB19388).

i @




A Anhang

A1l Strombelastbarkeit der Servoregler

Der maximal zuldssige Ausgangsstrom sowie der Spitzenstrom der Servoregler sind
abhéangig von der Netzspannung, der Motorleitungslange, der Endstufenschaltfrequenz
und der Umgebungstemperatur. Andern sich die Einsatzbedingungen, so dndert sich
auch die maximal zuldssige Strombelastbarkeit der Servoregler.

MSD Einachs-Servoregler Compact flr 1/3 x 230 V

Schaltfrequenz | Umgebungs- | Bemessungs- Uberlastfihigkeit 1 x 230 V AC Uberlastfihigkeit 3 x 230 V AC
der Endstufe temperatur | stroml, [A ] Uberlaststrom Spitzenstrom Uberlaststrom Spitzenstrom
[kHz] max. [°C] fiir Zeit [s] fiir Zeit [s] fiir Zeit [s] fiir Zeit [s]

4 +45 3,0 6,0 102 9,0 0,12 6,0 10 9,0 0,12

6394-030 8 +40 30 6.0 102 90" | 0112 6,0 10 90" | 0,192
16 +40 2,0 4,0 102 9,07 0,12 4,0 10 9,07 0,12

4 +45 59 11,8 102 3 & 11,8 10 17,7 (O}

6394-059 8 +40 59 11,8 102 &l 9 1,8 10 177" 0,112
16 +40 5,9 11,8 102 & 9 11,8 10 17,70 0,102

4 +45 8,0 16,0 102 3 9 16,0 10 24,0 0,112

6394-080 8 +40 8,0 16,0 102 ) ) 16,0 10 2409 | 0,192
16 +40 54 10,8 102 3 9 10,8 10 24,01 0,1v2

1) Mit Aktivierung der Funktion "Automatische Schaltfrequenzumschaltung der Endstufe auf 4 kHz". 3) Betrieb in diesem Arbeitspunkt nicht mdglich

2) Abschaltung gemaB [°T-Charakteristik Angaben gelten bei einer Motorleitungslange < 10 m. Maximal zuldssige Motorleitungsldnge 30 m. Alle Stromwerte

mit empfohlener Netzdrossel.

Tabelle A1 Bemessungsstrom und Spitzenstrom C2 bis C4 (1/3 x 230 V AC)
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MSD Einachs-Servoregler Compact BG2 bis BG4 fur 400 / 460 / 480 V

Schaltfrequenz | Umgebungs- Uberlastfihigkeit 400 V AC Uberlastfahigkeit 460 V AC
Endstufe temperatur | Bemessungs- Uberlaststrom | Spitzenstrom Bemessungs- Uberlaststrom | Spitzenstrom
strom |, strom |,
fiir Zeit fir Zeit fiir Zeit fir Zeit

[kHz] max. [°C] A, ] o] Al 5] s

4 +45 2,0 4,0 102 6,0 0,12 2,0 4,0 102 6,0 0,1?
6394-020 8 +40 2,0 40 | 102 | 60" | 0192 2,0 40 | 102 | 60" | 0192
16 +40 0,7 14 102 6,0" 0,112 0,7 14 102 6,07 | 0,12
4 +45 5, 71 102 10,5 0,1m2 48 6,2 102 9,2 0,1m2
6394-035 8 +40 35 7.0 102 | 105" | 0,12 35 7,0 102 | 927 012
16 +40 29 58 102 | 105" | 0,12 2,2 4,4 102 | 927 | 0112
4 +45 8,5 13,0 102 | 195 | 0,192 74 13 102 170 | 0,192
6394-065 8 +40 6.5 130 | 102 | 1957 | 0,192 6.5 13 | 102 | 170 | 0,112
16 +40 40 8,0 102 | 1957 | 0,192 24 48 102 1700 | 0,192

Uberlastfahigkeit 480 V AC

Bemessungs- | .. .
Uberlaststrom Spitzenstrom
strom |,
fiir Zeit fiir Zeit
(Al
[s] [s]
2,0 4,0 102 6,0 0,12
1,7 34 102 6,0" 0,1m2
3 3 102 3 0,112
4,6 6,0 102 8,8 0,12
2,6 52 102 88" | 0,112
3 3 3 3 3
7,0 10,7 102 16 0,12
6,5 10,7 102 167 0,12
1,9 3,8 102 167 0,12

1) Mit Aktivierung der Funktion "Automatische Schaltfrequenzumschaltung der Endstufe auf 4 kHz".
2) Abschaltung gemaB It-Charakteristik
3) Betrieb in diesem Arbeitspunkt nicht mdglich

Angaben gelten bei einer Motorleitungsldnge < 10 m. Maximal zulassige Motorleitungsldnge 30 m.

Tabelle A.2  Bemessungsstrom und Spitzenstrom C2 bis C5 (400 / 460 / 480 V AC)
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MSD Einachs-Servoregler Compact BG5 fur 400 / 460 / 480 V

bei Netzspannung 400 V bei Netzspannung 460 V bei Netzspannung 480 V

Spitzenstrom [Aeff] Spitzenstrom [Aeff] Spitzenstrom [Aeff]

Uberlast-
Bemes- faktor fiir Zeit

Schalt- Umge-
frequenz bungs- Bemes-

bei Drehfeld- bei Aus- sungs- bei Drehfeld- bei Aus-
frequenz linear setz- strom frequenz linear setz-
ansteigend betrieb ansteigend betrieb

sungs- bei Drehfeld- bei Aus- >5 Hz
strom frequenz linear setz-
ansteigend betrieb

Endstufe | temperatur

0 Hz bis5Hz | >5Hz 0 Hz bis5Hz | >5Hz 0 Hz bis5Hz | >5Hz
4 +45 13 31,6 39 115 26 34,5 11 26,5 33 200 (300) 10(0,1)
G394-120 8 0 12 20,6 28,8 10,5 16,3 25,2 10 15 24 200 (240) 10(0,1)
16 10,5 1.1 17,7 8 8,2 12,8 75 7,5 12 150 (160) 10(0,1)
4 +45 20 43,4 60 20 36,1 60 20 30,5 60 200 (300) 10(0,1)
(G394-160 8 +40 16 25,4 33,6 15 17,4 31,5 14 16,2 29,4 200 (210) 10(0,1)
16 9 11,4 15,3 6,5 8,1 11 6 6,8 10,2 160 (170) 10(0,1)

1) Abschaltung gemaB [2t-Charakteristik

Alle Angaben gelten bei einer Motorleitungslénge < 10 m.

Tabelle A.3  Bemessungsstrom und Spitzenstrom C5 (400 / 460 / 480 V AC)
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A.2  Technische Daten
MSD Einachs-Servoregler Compact

(G394-030, G394-059 und G394-080

Bezeichnung

Technische Daten

Ausgang motorseitig
Spannung

Dauerstrom effektiv (I,)
Spitzenstrom (2 x 1,/ 3 x1,)
Drehfeldfrequenz
Schaltfrequenz der Endstufe

Eingang netzseitig

G394-030 G394-059 G394-080

3-phasig U,
3A2 59A12 8,0A 12
siehe Tabellen A1
0...400 Hz

4,8, 16 kHz
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Bezeichnung

G394-030
Technische Daten

Verlustleistung bei |, 75W7
Zwischenkreis

Bremschopper-Einschaltschwelle
ZK-Kapazitat 880 uF

Minimaler Ohmscher Widerstand eines 7904
extern installierten Bremswiderstandes
Bremschopper-Dauerleistung

mit externem Bremswiderstand

Bremschopper-Spitzenleistung mit
externem Bremswiderstand

Interner Bremswiderstand 550 Q (PTC) ¥

Bremschopper-Dauerleistung

mit internem Bremswiderstand ow

Bremschopper-Spitzenleistung mit

internem Bremswiderstand LT

G394-059 G394-080

150 W 200w
390V DC™

1320 JF \ 1760 F

7209 7209

2,1 kW

2,1 kW

100079 ‘ 90 Q3

abhéngig von der im Anwendungsfall vorliegen-
den effektiven Auslastung des Reglers siehe
Kapitel 4.15.2

1500 W 1700 W

Netzspannung (1x230VAC/3x230VAC)-20 %/+15 %

Geréteanschlussleistung i 3 )

(mit Netzdrossel) 1,3 kVA 2,6 KVA 3,5 kVA
1x230VAC 54A ‘ 10,6 A ‘ 14,4 A

Stromaufnahme ‘ ‘

mit Netzdrossel

( ) 3%230VAC 33A | 6,5A | 8,8A

Unsymmetrie der Netzspannung

zuldssige Netzfrequenz

+3 % maximal

50/60 Hz £10 %

1) Werte bezogen auf Netzspannung 230 V AC und Schaltfrequenz 8 kHz,

2)Fiir Bemessungsstrom Tabelle A1 beachten!

3) Bei Ausflihrung mit integriertem Bremswiderstand (G394-xxx-xxx-xx2/xx4). Anschluss eines externen Widerstandes nicht zuléssig.

4) Bremswiderstand ist immer integriert. Der Anschluss eines externen Widerstandes ist zuldssig.

1) Werte bezogen auf Netzspannung 230 V AC und Schaltfrequenz 8 kHz,

2)Fir Bemessungsstrom Tabelle A1 beachten!

)
3) Bei Ausfiihrung mit integriertem Bremswiderstand (G394-xxx-xxx-xx2/xx4). Anschluss eines externen Widerstandes nicht zuldssig.

4) Bremswiderstand ist immer integriert. Der Anschluss eines externen Widerstandes ist zuldssig.

Tabelle A.4  Technische Daten G394-030, G394-059 und G394-080

1 HINWEIS:

Tabelle A4 Technische Daten G394-030, G394-059 und G394-080

Weitere Informationen zur Bremschopper-Einschaltschwelle finden Sie

auch im Kapitel ,4.15 Bremschopperanschluss®



(G394-020, G394-035 und G394-065

Bezeichnung
G394-020 G394-065 G394-160
Technische Daten

Ausgang motorseitig”
Spannung 3-phasig U,

Dauerstrom effektiv (1) 2AM2 ‘ 3;5IAN2 ‘ 6,5A"2 ‘ 12A02 ‘ 16 A2

Spitzenstrom (2 x 1,/ 3 x1,) siehe Tabelle A.2
Drehfeldfrequenz 0 ... 400 Hz
Schaltfrequenz der Endstufe 4,8, 16 kHz

Eingang netzseitig

Netzspannung (3x400VAC/3x460VAC/3x480VAC)=10%
Gerateanschlussleistung 1 9 3

(mit Netzdrossel) 1,5 kVA 2,7 kVA 5 kVA 9,1 kVA 12,2 kVA
Stromaufnahme " n N " n
(mit Netzdrossel) 2,2A 39A 72A 135A 16,8 A
Unsymmetrie der Netzspannung +3 % maximal

Frequenz 50/60 Hz +10 %

1) Werte bezogen auf Netzspannung 400 V AC und Schaltfrequenz 8 kHz,

2) Fiir Bemessungsstrom Tabelle A.2 beachten!

3) Bei Ausfiihrung mit integriertem Bremswiderstand (G394-xxx-xxx-xx2/xx4). Anschluss eines externen Widerstandes nicht zuldssig.
4) Bremswiderstand ist immer integriert. Der Anschluss eines externen Widerstandes ist zulassig.

5) Bei Ausfiihrung C5 mit integriertem Bremswiderstand (G394-xxx-xxx-xx2/-xx4). Anschluss eines externen Widerstandes nur dann zuldssig, wenn interner
Bremswiderstand abgeklemmt ist. Parallelbetrieb beider Widerstande ist nicht zuldssig!

Bezeichnung

Technische Daten

G394-020 M G394-065 M G394-160

Verlustleistung bei |, ‘ 42W ‘ 8OW 150 W1 263 W " 316 WY
Zwischenkreis

Bremschopper-Einschalt-

schwelle 850V DC?

Zwischenkreis-Kapazitét 220 uF 330 pF 440 pF 680 pF 1120 pF
Minimaler Ohmscher Widerstand

eines extern installierten Brems- 2300 1800 7209 3509 2509
widerstandes

Bremschopper-Dauerleistung

mit externem Bremswiderstand L 23 SRy 12 kW By
Bremschopper-Spitzenleistung

mit externem Bremswiderstand 18 kW 2.3kW 5.9kW 121 kW 16,9 kW
Interner Bremswiderstand e | 000 9009 9009 9009
Bremschopper-Dauerleistung ow abhangig von der im Anwendungsfall vorliegenden effektiven
mit internem Bremswiderstand Auslastung des Reglers siehe Kapitel 4.15.2

Bremschopper-Spitzenleistung

) 1) 1 " )
mit internem Bremswiderstand e 1oL UL AU Y

Tabelle A.5  Technische Daten G394-020 bis G394-160

MOOC

Id.-Nr.: CA97555-002  Stand: 03/2023

1) Werte bezogen auf Netzspannung 400 V AC und Schaltfrequenz 8 kHz,

2) Fiir Bemessungsstrom Tabelle A.2 beachten!

3) Bei Ausfiihrung mit integriertem Bremswiderstand (G394-xxx-xxx-xx2/xx4). Anschluss eines externen Widerstandes nicht zuldssig.

4) Bremswiderstand ist immer integriert. Der Anschluss eines externen Widerstandes ist zuldssig.
)

5) Bei Ausfihrung C5 mit integriertem Bremswiderstand (G394-xxx-xxx-xx2/-xx4). Anschluss eines externen Widerstandes nur dann zuldssig, wenn interner
Bremswiderstand abgeklemmt ist. Parallelbetrieb beider Widerstande ist nicht zuldssig!

Tabelle A.5  Technische Daten G394-020 bis G394-160

HINWEIS:
1 Weitere Informationen zur Bremschopper-Einschaltschwelle finden Sie

auch im Kapitel ,4.15 Bremschopperanschluss®.
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A.3  Leistungsanschlisse A.5 Umgebungsbedingungen

Merkmal C2 C3 C4 G5 Umgebungsbedingungen MSD Einachs-Servoregler Compact

Anschlussvermdgen fir Leitun- Schutzart IP20 mit Ausnahme des Kiihlkérperlifters C5 (IP10) und der Ausnahme der
gen (flexibel mit Aderendhillse) 025-25 025-25 0,25-4%) 0,25-4%) chutzar Klemmen (IP00)

[mm?] Unfallverhiitungsvorschrift gemaB der drtlichen Bestimmungen (in Deutschland z. B. DGUV V3)

bis 1000 m {i. NN, oberhalb 1000 m (. NN mit Leistungsreduzierung

Montagehohe (1 % pro 100 m, maximal 2000 m 0. NN)

Anzugsmoment [Nm] k. A. 0,5 0,7 0,7

Verschmutzungsgrad 2
* Bei Aderendhiilse ohne Kunststoffhiilse bis 6 mm2 mdglich

Einbaugerat, nur zur senkrechten Montage in einen Schaltschrank mit
Tabelle A.6  Technische Daten Anschlussklemmen fiir Motorleitung C2 bis C5 Art der Montage mindestens Schutzart IP4x, bei Verwendung der Sicherheitsfunktion STO
mindestens IP54

Tabelle A.8  Umgebungsbedingungen MSD Einachs-Servoregler Compact

A.4  Strombedarf der Steuerversorgung

Gehausevariante ‘ BaugroBe ‘ Dauerstrom [A] gemaB IEC/EN 61800-2, IEC/EN 60721-3-2 Klasse 2K3 "
C2 04" bei Transport | Temperatur -25 °C bis +70 °C
C3 05" Relative Luftfeuchte |95 % bei maximal +40 °C
Luftkiihlung
C4 057 geméaB IEC/EN 61800-2, IEC/EN 60721-3-1 Klasse 1K3 und 1K4 2
C5 06" bei Lagerung | Temperatur -25 °C his +55 °C

1) Versorgungsspannung 24 V Grundgerat ohne Optionsausbau, Tabelle 4.5 auf Seite 27 beachten

Relative Luftfeuchte 5 bis 95 %

Tabelle A7 Strombedarf der Steuerversorgung geméB IEC/EN 61800-2, IEC/EN 60721-3-3 Klasse 3K3

-10 °C bis +45 °C (4 kHz), bis +55 °C mit Leistungsreduzierung (2 %/°C)
bei Betrieb Temperatur -10 °C bis +40 °C (8, 16 kHz), bis +55 °C mit Leistungsreduzierung
(2 %/°C)

Relative Luftfeuchte |5 bis 85 % ohne Kondensation

1) Die absolute Luftfeuchte ist auf maximal 60 g/m? begrenzt. Das bedeutet z. B. bei +70 °C, dass die relative Luftfeuchte nur noch maximal 40 %
betragen darf.

2) Die absolute Luftfeuchte ist auf maximal 29 g/m? begrenzt. Die in der Tabelle angegebenen Maximalwerte f(ir Temperatur und relativer Luftfeuchte
diirfen damit nicht gleichzeitig auftreten.

3) Die absolute Luftfeuchte ist auf maximal 25 g/m3 begrenzt. Das bedeutet, dass die in der Tabelle angegebenen Maximalwerte fiir Temperatur und
relativer Luftfeuchte nicht gleichzeitig auftreten diirfen.

Tabelle A.9  Klimabedingungen MSD Einachs-Servoregler Compact



A6 Zulassige Motorleitungslangen

gemaB IEC/EN 61800-2, IEC/EN 60721-3-2 Klasse 2M1

Details zum Thema ,Elektromagnetische Vertraglichkeit” finden Sie auch in Kapitel 4.1

Beschleunigung

Frequenz [Hz] Amplitude [mm] [m/s?] und 4.5.
Schwingungsgrenzwert ) ) . . . )
beim Trgnsgogt 2<f<g 35 nicht anwendbar Nachfolgende Tabelle zeigt die zuldssigen Motorleitungsléangen unter Einhaltung der

Norm EN 61800-3.
9<f<200 nicht anwendbar 10
Kategorie Schaltfrequenz
200 <f< 500 nicht anwendbar 15
8 kHz
) emaB [EC/EN 61800-2, IEC/EN 60721-3-2 Klasse 2M1
Schockgrenzwert beim 9 c2 "Erste Umgebung" 10m 10m 10m
[anspe Fallhghe des verpackten Gerdts max. 0,25 m Wohnbereich
u N &L "Zweite Umgebung"”
gemaB IEC/EN 61800-2, IEC/EN 60721-3-3 Klasse 3M1 C3 [T e 30m 30m 30m
. Beschleunigung Hinweise:

Schwingungsgrenzen der Frequenz [Hz] Amplitude [mm] [m/s?]

b e Folgende Gerate sind nur fiir Kategorie C3 zugelassen: S024.012.x und S024.016.x
Anlage"

2<f<9 0,3 nicht anwendbar e Norm kann nur mit einem externen Filter eingehalten werden (kein interner Filter vorhanden).
= )

9<f<200 nicht anwendbar 1 Tabelle A1 Zuldssige Motorleitungsldngen

1) Hinweis: Die Gerdte sind nur fiir einen ortsfesten Einsatz vorgesehen.

Tabelle A.10  Mechanische Bedingungen MSD Einachs-Servoregler Compact

A.6  Ul-Zertifizierung

VORSICHT! | Beschadigung des Geréts durch Fehlbedienung!

¢ Nicht beachten der Umgebungsbedingungen kénnen zu Die Beschreibung aller MaBnahmen zur Einhaltung der UL-Approbation finden Sie in
Sachschiden fiihren. dem Dokument "UL-Certification" (ID No: CC36842-001).

e Keine sténdigen Erschitterungen!
Die Servoregler diirfen nicht in Bereichen installiert werden, in denen sie sténdigen
Erschiitterungen ausgesetzt sind.

e Schaltschrank min. IP54 fiir STO!
Geman EN ISO 13849-2 muss bei Verwendung der Sicherheitsfunktion STO (Safe Torque
OFF) der Schaltschrank eine Schutzart von IP54 oder hoher aufweisen.

e Kiihlbedingungen beachten!
Es ist eine Zwangsliiftung durch externe Luftstrémung notwendig. Luft muss ungehindert
durch das Gerét stromen kdnnen (Luftstrdmung mindestens 1,2 m/s). Sollte sich eine
Temperaturabschaltung ergeben, so sind die Kiihlbedingungen zu verbessern

NMOOG Id.-Nr.: CA97555-002 Stand: 03/2023 65
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SCHAUEN SIE GENAU HIN.

Moog-Losungen sind weltweit erhéltlich. Weitere Informationen erhalten Sie auf unserer Webseite oder von der

Moog-Niederlassung in Ihrer Néhe.

Australien

+61 3 9561 6044

Service +61 3 8545 2140
info.australia@moog.com
service.australia@moog.com

Brasilien

+55 11 3572 0400
info.brazil@moog.com
service.brazil@moog.com

China

+86 21 2893 1600
Service +86 21 2893 1626
info.china@moog.com
service.china@moog.com

Deutschland

+49 7031 622 0

Service +49 7031 622 197
info.germany@moog.com
service.germany@moog.com

Frankreich

+33 1 4560 7000

Service +33 1 4560 7015
info.france@moog.com
service.france@moog.com

Grossbritannien

+44 (0) 1684 858000
Service +44 (0) 1684 278369
info.uk@moog.com
service.uk@moog.com

Hong Kong
+852 2 635 3200
info.nongkong@moog.com

Indien

+91 80 4057 6666
Service +91 80 4057 6664
info.india@moog.com
service.india@moog.com

Irland
+353 21 451 9000
info.ireland@moog.com

Italien

+39 0332 421 111
Service 800 815 692
info.italy@moog.com
service.italy@moog.com

Japan

+81 46 355 3767
info.japan@moog.com
service.japan@moog.com

Kanada
+1 716 652 2000
info.canada@moog.com

Korea

+82 31 764 6711
info.korea@moog.com
service.korea@moog.com

Luxemburg
+35 2 40 46 401
info.luxembourg@moog.com

Niederlande

+31 252 462 000
info.thenetherlands@moog.com
service.netherlands@moog.com

Schweden
+46 31 680 060
info.sweden@moog.com

Singapur

+65 677 36238

Service +65 651 37889
info.singapore@moog.com
service.singapore@moog.com

Spanien
+34 902 133 240
info.spain@moog.com

Sudafrika
+27 12 653 6768
info.southafrica@moog.com

Turkei
+90 216 663 6020
info.turkey@moog.com

USA

+1716 652 2000
info.usa@moog.com
service.usa@moog.com

NMOOG

Moog GmbH
Hanns-Klemm-StraBe 28
D-71034 Boblingen
Telefon +49 7031 622 0

www.moog.com/industrial
drives-support@moog.com

Moog ist ein eingetragenes Warenzeichen der Moog, Inc. und ihrer Nieder-
lassungen.Alle hierin aufgeflihrten Warenzeichen sind Eigentum der

Moog Inc. und ihrer Niederlassungen.

Alle Rechte vorbehalten.

© 2023 Moog GmbH.

Technische Anderungen vorbehalten.

Der Inhalt unserer Dokumentation wurde mit groBter Sorgfalt zusammengestellt und
entspricht unserem derzeitigen Informationsstand.

Dennoch weisen wir darauf hin, dass die Aktualisierung dieses Dokuments nicht immer
zeitgleich mit der technischen Weiterentwicklung unserer Produkte durchgefihrt wer-
den kann.

Informationen und Spezifikationen kdnnen jederzeit gedndert werden. Bitte
informieren Sie sich unter drives-support@moog.com Uber die aktuelle Version
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