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1 Allgemeines

Die Produkt-CD von Moog enthélt die komplette Dokumentation die zur jeweiligen
Produktreihe gehért. Zur Dokumentation einer Produktreihe gehdren
Betriebsanleitung (Hardware-Beschreibung), Gerate Hilfe und Programm-Hilfe
(Softwarebeschreibung) sowie weitere Benutzerhandbicher (z.B. Feldbus-
Beschreibung) und Ausfiihrungsbeschreibungen. Sie stehen im Format PDF zur
Verfligung, teilweise auch in .NET und HTMLS5.

1.1 Zielgruppe

Liebe Anwenderin/lieber Anwender,

die Dokumentation ist Bestandteil des Gerates und enthalt wichtige Hinweise zum
Betrieb und Service. Sie wendet sich an alle Personen, die Montage-, Installations-,
Inbetriebnahme- und Servicearbeiten am Produkt ausfiihren.

1.2 Voraussetzungen

Voraussetzungen im Umgang mit den Geraten von Moog:

« Die Dokumentation zu den Geraten ist leserlich, jederzeit zuganglich und
Uber die gesamte Lebensdauer des Produktes aufzubewahren.

« Dokumentation zu lhrem Geréat lesen und verstehen.

« Qualifizierung: Um Personen und Sachschaden zu vermeiden, darf nur

qualifiziertes Personal mit elektrotechnischer Ausbildung am Geréat arbeiten.

« Erforderliche Kenntnisse:
- nationale Unfallverhitungsvorschriften (z.B. DGUV V3 in Deutschland)
- Aufbau, Montage, Inbetriebnahme und Betrieb des Gerats

MOOG
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Arbeiten in anderen Bereichen wie beispielsweise Transport, Lagerung und
Entsorgung darf nur dafiir geschultes Personal ausfiihren.

HINWEIS

« Diese Programm-Hilfe ist gultig fiir den Moog
DRIVEADMINISTRATOR 5.

1.3 Piktogramme

Die in dieser Programm-Hilfe verwendeten Piktogramme bedeuten fir den Benutzer
folgendes:

HINWEIS

{ ]
1 « Niutzliche Information und besondere Hinweise.

« Verweis auf mitgeltende Dokumente.

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe 7
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1.4 Haftungsausschluss
Die Beachtung der Dokumentation zu den Geraten der Moog GmbH ist
Voraussetzung

« flr den sicheren Betrieb und

« um angegebene Leistungsmerkmale und Produkteigenschaften zu
erreichen.

Fur Personen-, Sach- oder Vermdgensschaden, die durch Nichtachtung der
Dokumentation entstehen, Gbernimmt Moog keine Haftung.

1.5 Mitgeltende Dokumente

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe 8

1.6 Technische Helpline

Unsere technische Helpline hilft Ihnnen schnell und zielgerichtet, falls Sie technische

Fragen zur Projektierung oder Inbetriebnahme lhres Gerates haben.

Anschrift: Moog GmbH
Hanns-Klemm-Strasse 28
D-71034 Boblingen

Telefon: +49 7031 622-0
E-Mail: drives-support@moog.com

Alle mitgeltenden Dokumente zu diesem Gerat finden Sie auf unserer

aﬂ Webseite:

www.moogsoftwaredownload.com/msd.html

Suchen Sie Unterstilitzung im Servicefall, helfen lhnen die Spezialisten von Moog
gerne weiter:
Service: Bitte kontaktieren Sie uns unter

Telefon: +49 7031 622-0
E-Mail: info.germany@moog.com
HINWEIS

« Detaillierte Informationen zu unseren Dienstleistungen finden Sie
auf unserer Internetseite www.moog.com/industrial.




2 Sicherheit

2.1 Uberblick

Unsere Gerate entsprechen dem Stand der Technik und den anerkannten
sicherheitstechnischen Bestimmungen, trotzdem kénnen Gefahren entstehen. In
diesem Kapitel:

« Informieren wir Gber Restrisiken und Gefahren, die von unseren Geraten bei
bestimmungsgemafer Verwendung ausgehen.

« Warnen wir vor vorhersehbarer Fehlanwendung unserer Geréte.

« Weisen wir auf die notwendige Sorgfalt und auf zu treffende MaRnahmen
hin, um Risiken zu vermeiden.

2.2 Malnahmen zu lhrer Sicherheit

HINWEIS

® Das Gerat darf nur unter Beachtung der Dokumentation zur

1 entsprechenden Geratefamilie installiert und in Betrieb genommen
werden!
HINWEIS

® Bitte beachten Sie zusatzlich, insbesondere bei der Inbetriebnahme des

1 Antriebs, die Sicherheits- und Warnhinweise der jeweils giiltigen
Betriebsanleitung!

HINWEIS

Beachten Sie spezielle Sicherheits- und Warnhinweise, die hierim
Dokument direkt vor einer spezifischen Handlung stehen und den Nutzer
vor einer konkreten Gefahr warnen!

pd
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Unsere Geréate sind schnell und sicher zu betreiben. Zu Ihrer Sicherheit und zur
sicheren Funktion Ihrer Maschine folgendes beachten:

Vorkehrungen gegen Korperverletzung und Sachschaden

Stellen Sie sicher, dass bei Test und Inbetriebnahme des Gerates
Schaden an Mensch und Maschine ausgeschlossen sind.

2.3 Sicherheits- und Warnhinweise

Von unseren Geraten kdnnen Gefahren ausgehen. Deshalb beachten Sie
unbedingt die folgenden Sicherheits- und Warnhinweise.

WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch unkontrollierte Rotation!

Fehlverhalten kann zu schweren Kérperverletzungen oder
Tod fuhren.

« Vor der Inbetriebnahme von Motoren mit Passfeder am
Weltenende ist diese gegen Herausschleudern zu
sichern, falls dies nicht durch Antriebselemente wie
Riemenscheiben, Kupplungen o. A. verhindert wird.

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe 9
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VORSICHT!

Beschadigung lhrer Anlage/Maschine durch unkontrollierte
oder nicht angepasste Inbetriebnahme.

A

Fehlverhalten kann zu Sachschaden an lhrer Anlage /
Maschine flihren.

« Stellen Sie vor dem Schritt ,Start geben" unbedingt
sicher, dass ein plausibler Sollwert vorgegeben ist,
denn der eingestellte Sollwert wird nach dem Start der
Motorregelung unmittelbar auf den Antrieb bertragen
und kann zu einer unerwarteten Beschleunigung des
Antriebs fuhren.

VORSICHT!

Beschadigung des Geriétes durch Fehlbedienung!

Fehlverhalten kann zur Beschadigung des Gerates fiihren.

« Erstnach Voreinstellung der verfiigbaren
Netzspannung in der Gerate-Firmware und einem
Neustart des Gerates (falls Netzspannung oder
Schaltfrequenz geédndert wurden) darf die
Netzspannung fiir die Leistungsversorgung
zugeschaltet werden.

2.4 Verantwortlichkeit

Elektronische Gerate sind nicht ausfallsicher. Der Errichter und/oder Betreiber einer

vollstdndigen Maschine oder Anlage ist verantwortlich:

« Dass bei Ausfall des Gerates der Antrieb in einen sicheren Zustand gefiihrt

wird.

« FUr die Sicherheit von Personen und Maschinen.

« Fur die Funktionsfahigkeit der vollstdndigen Maschine.

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe 10

« Fur die Risikobeurteilung der vollstdndigen Maschine oder Anlage nach
EN ISO 12100:2011 und EN ISO 13849-1.

Beachten Sie in der EN 60204-1:2006 ,Sicherheit von Maschinen“ das Thema
sElektrische Ausriistung von Maschinen®.

Die dort festgelegten Sicherheitsanforderungen an elektrische Maschinen dienen
der Sicherheit von Personen und Maschinen oder Anlagen.

Die Not-Aus-Funktion (gem. EN 60204-1:2006) schaltet die Spannungsversorgung
einer Maschine ab, was zum unkontrollierten Austrudeln der Antriebe fiihrt. Um
Gefahren abzuwenden priifen Sie, ob es zweckmalig ist:

« Einzelne Antriebe in Betrieb zu halten.
« Bestimmte Sicherheitsablaufe einzuleiten.

« Eine Not-Halt-Funktion vorzusehen (Not-Halt-Funktion: Bewegungsstopp
durch ,Ausschalten der elekirischen Energiezufuhr® oder STO "Safe Torque
Off").



3 Das Hilfesystem

3.1 Uberblick

Die Hilfe im Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 ist in verschiedene Bereiche aufgeteilt und
bietet dariber hinaus noch weitere Mdglichkeiten fiir den Bediener Informationen
zum System, zum Geréat oder auch zu den Parametern zu bekommen.

Im Hauptmen( unter dem Mentipunkt "Hilfe" sind folgende drei Bereiche zu finden:

Hilfe

«) Programm Hilfe
J Gerate Hilfe

) Information...

Programm-Hilfe:

Hier wird die Hilfe gestartet, die das Programm, also den Bedienoberflache selber
erklart, den Aufbau, die Menus, die Fenster und die Funktionen rund um die
Bedienung.

Gerate-Hilfe:
In dieser Hilfe erhalt der Bediener alle Informationen zum Geréat bzw. der
Geratefamilie, zur Software-Funktionalitat, zu den Parametern, usw.

Informationen:
Unter diesem Punkt findet man allgemeine Informationen zum

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5. Unter Details erh&lt man eine Ubersicht aller
installierten Plug-Ins mit Versionsangabe.

1d.-Nr.: CB19692-002 Stand: 02/2022

MOOG

Kontextsensitive Hilfe
In fast allen Bereichen, in denen es mdglich ist, Gber die rechte Maustaste ein
Menufenster zu 6ffnen, findet man auch den Einsprung in die kontextsensitive Hilfe.

Offnen

In der Listenansicht 6ffnen

iiii &

Exportieren 4
Impeort 2

Spezielle Funktionen

| ) Hilfe

Werbinden

Hier startet die passende Hilfe zu diesem Thema.

Direkte Information zu den Parametereigenschaften (F2 Parameterhilfe)

Uber die direkte F2 Parameterhilfe erhalt man detaillierte Informationen zum
jeweiligen Parameter (siche Parameterhilfe)

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe 11
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3.2 Hilfefenster / Hilfebrowser

Beim Aufruf der Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 Programm-Hilfe, 6ffnet sich im
Arbeitsbereich das Hilfefenster.

Beim Start der Gerate-Hilfe erscheint zuvor jedoch noch ein Auswahlfenster, indem
das gewlinschte Gerat und die Sprache ausgewahlt werden muss. Darauf hin
werden die verfigbaren Hilfen zu diesem Gerat angezeigt.

Geratehilfe - [m] X

Wahlen Sie zuerst das Gerat i welches Sie die Online-Hife ansehen machten und dann ihre bevoraugte Sprache.
Danach betatigen Sie bitie den Knopf fir das entsprechende Hife-Buch

High performance Single ax% dFive nith integrated
finctional safety (5iL 3) for central DCnk voltage

Gerat
15D safe muti-ais systen) -
Sprache:

[Dewtsch V]

@ MSD-Help

Schlieflen

Bild 3.1: Vor-Auswahlfenster zum Offnen der richtigen Gerétehilfe

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe
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o Geber"SevoDive ' ) Hilfe "MSD-Help” (de) - x
Inhalt Inhalt > Endstufe > der Endstufe
&0 hat (€]
[3] Tielseite
[ Dokumentendaten A

[# Anderungshistorie
[ Rechtiche Hinweise
[A Inhaksverzsichnis
O Algemeines
[ Sicherhet
[ Entirbeticbrahme
[ Endsiufe
ey
[ Einstellungen Netzausfalstitzung
& wotor
@) Geber
[ Regelung
[ Bewegungsprafi
[ Enstsllungsn der En-/Ausaange
[ Begrenzungen / Schwellen
[ Aamme & Wamungen
O Feidous
[ Technologieaption (X8)
@) Geratestatus
[ Handbetich

[21 Articbsdaten
[#1 Rickssite

g
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Inhalt
Index

Suchen

.

Einstellungen Endstufe

+ [(Bmnen )

Nennstrom der Endstufe

Unterspannung bei
Betriebsbereftschaft ab

Oberspannung bei

Einschaken des Bremschoy

der Regeiung akdualsiet

Kenndaten des Antriebsreglers:

6 A

425 Vde
450 Vde
685 Vic

pRers bei 650 Vo

Spannungsversorgung 3400V AC(2) = 3x 400 V Netzspannung
Hinweis: Die eingestelte Netzspannung wird erst nach dem
Neustart des Servoreglers akiviert.

Schaltfrequenz 8kHz(3) = 8 kHz Schaltfrequenz -

Drive
Onine Herabsetzung -
der Schalfirequenz OFF(0) = Funktion abgeschaltet -
AC 3ph

Hinweis: Die eingestellten Kenndaten werden erst nach einem Neustart des Servoreglers oder nach Aktivierung

Die Endstufen des Serveregler kannen mit unterschiedlichen Spannungen und Schaltfrequenzen betrieben werden. Uber ~

r‘f Maske Einstelungen Endstufe” AC-Gerdt

die Auswahifelder in der Maske muss die Endstufe an die Applikationsbedingungen angepasst werden.

Bild 3.2: Das Hilfefenster mit Navigationsbereich und Hilfebereich (Geréte-Hilfe)

Suche eines Hilfethemas

Erfolgt der Start der Hilfe nicht Gber einen kontextsensitiven Einsprung direkt aus
einem Thema, sondern manuell, so kann das gewiinschte Suchergebnis tber drei
verschiedene Mdglichkeiten im Navigations-Panel gefunden werden.

1. Suche im Inhaltsbaum

2. Suche Uber den Index

3. Suche Uber das Suchfenster




Diese drei Navigations-Panel Punkte lassen sich bei Bedarf noch in der
Reihenfolge dndern oder es kénnen auch Punkte verborgen werden.

Navigation Panel Options Xl

Rearrange Buttons

Move Down

- [ Geratesinstallungen
-0 Digitale Ein-und Ausgange

Reset

&[0 Digital Scope <
 Inhalt — —
Index o ] [Ceanad ]

34 suchen

Ferti
ertig / ¥ | Hide additional buttons

Navigation panel options...

Weiter Menupunkie Add/Remove buttons

anzeigen

Bild 3.3: Anpassung der Navigations-Panel Optionen

MOOG
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7] Sprachauswahl

[7] Menileiste und Symbole
[#1 Anpassen der Obefiache
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7] Abetsbersich im Uberblick
[7] Masken- und Listenansicht
[# Istwertanzeige (Cockpit )
2] "On-/Offine" Betricb

[7] Bedienebene

[7] Meldungen

[7) Optionen

7] Binkcode
(7] Suchen eines Parameters
7] Benutzerdefiniette Parameteriste
[7] Passwort

[7] Dnucken von Dokumenten

[7] Ungitige Parametereingzbe
[7 Makro Rekorder

-0 Projekte

[ Handbetriebfenster
[7 EMai Funkion
[0 Antrcbsstatus
[0 Geriteensielingen
[0 Digtale Ein-und Ausgange

[0 Digal Scope

[7] Historie der Parameteranderung im Gerat

i

akdive Plug-ns
Activienung des Makro Rekorders
Aizrm und Wamungen
Algemeine Furktionen

Amplitude und Phase
Aririebsstatus

Anzeigefenster
Abeitsbereich
Aeisobeische
Archivieren von Projekten
Assistert
Aufnahme
Aufnahmedauer
Aus- und Einblenden der Legende
Auslosen einer Aufzeichnung
Ausschneiden
ohide
Automatisch im Hintegrund
Basisabtastzett
Basisfurktionen des aktiven Gerdtes
Batch-Datei
Bedienehene
Benutzerdefiniete Parameteriste
Beobachter
Beschrebungssuche
Beschiftun
Beschiftung einer Scopeafnahme
Beirag
Bt tigger
Binkcode
Bootstrap
Cockpianzeige
Complex FFT
Cortainer
Cortaineranzeige
Copyright
D:

atei
Datensitze verglsichen
Datensatzvereich
Diagnose

Dizlogfelder

Digtale Engange
Docking Views ~Technologie
Dokumerte

Inhat | [fmee
e | =
A Teelsste Acimiistrstor

I

g

)

Inhalt
Index
Suchen

Inhalt
Index

33 Suchen

Suchen

Einstelungen

Dia

Disgnose

Dialog
Dialoge
Dialoge,
Dialogfeld

Dialogfeld "Warnungen” angezeigt.
Dialogfeld "Warnungsstatus”

Diagnose wird die Nutzung der USB-Schnittstelle
Diagnose, Spezifikationen, Zertifiierungen und gelte
Diagnose, STO, Betrieb mit Servoregler als Versorgun

Dialogfeld "digitale Ausgange” gibt den aktuellen
Dialogfeld *digitale Eingange” gibt an, welche
Dialogfeld "Meldungen” protokolliert alle ausgefuhr

Dialogfeld als Reiter am Bildschirmrand erscheinen.
Dialogfeld als Reiter am Bildschirmrand, Wird
Dialogfeld Antriebsstatus mit einem

>

Inhalt
Index

| 33 Suchen

Bild 3.4: Inhalts-, Index- und Such-Fenster der Hilfe

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 als eigener Hilfebrowser

Bei haufiger Nutzung der Hilfe bietet es sich an, den Moog DRIVEADMINISTRATOR 5

als eigenen Hilfebrowser zu nutzen. Dazu muss eine zweite Instanz des Moog

DRIVEADMINISTRATOR 5 gedffnet werden. Hier kdnnen nach dem Start der

gewlnschten Hilfe alle Fenster, bis auf das Hilfe-Fenster geschlossen werden.

Somit steht dem Bediener die Hilfe in einem eigenen Windows-Fenster in beliebiger
Gréfle und im eigenen Windows-Task zur Verfligung. So kann Giber den Windows-

Taskwechsel schnell zwischen der Hilfe und dem Moog DRIVEADMINISTRATOR 5

selbst hin- und hergeschaltet werden.

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe
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. — F2 Parameterhilf
aN-&- T | B | Lokaler Administrator -0
) - (¥ - | Kommunikation verbinden | Atives Gerdt: -1 I} = U 1
0 Vil ™ ) - x Um dem Bediener ausfiihrliche Informationen zu jedem Parameter zu liefern, gibt es
Inhait Inhalt > Regelung > i it
A B € im Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 die Parameterhilfe. Diese startet man, indem man in
[ Dokumentendaten 1: Regelung -
[ omarttete Lo der gewtiinschten Maske auf ein Parameterfeld klickt und dann die F2 Taste betatigt.
oy Geschwindigkeitsregler
Do Hier 6ffnet sich nun ein Fenster mit den Parametereigenschaften mit allen
[0 Zertrele Versorgungseinheit
i Pleschwndgketsegier 1 H
B — e Informationen, die den entsprechenden Parameter betreffen.
% Geber 3 KoScale 1 pm  Speed Lmt |4
Heasiiy 10 m 10 ms Flemeo
[#) Ubersicht der Regelungsstruktur
[0 Stromregler + 4 v . " Drehmomen
[ Erwetterte Stromregelung W’Q" Z FE———FrE—————FCT+O—> Drg«": P g hw:;m
B Yoeccnurasioisese] ~1t t
17 Digtaffiter
A Er'ienene Geschwindigketsregelung L
[3] Analyse der Geschwindgketsregiung ‘sw—m  Erschngen
[ Postionsreger / Vorsteusrun e der +
y 7] Fe\dnschwaihung Acrjnchmn.:m % T I
[ Feldschwachung Sychrormotor regeiung + 06 ms. Geber Iterface.
[# Kommutierungsfindung Synchronmaschine act b &
[ Inbetiebnahme [T —
_% e sz OBSERVERLT - Becbacln el verwnden = EI
[ Netzausfal-Management - Beobachlemethode
Bewegungsprofil
B s e Tt G
S i:;:’/“\:fa::"z::we”e” Das Motormodell muss auf den Motor immt sein. Der indigkei hat die Aufgabe, den Antrieb auf
@D BhecATs einer G i zu halten. Die Proporti a muss auf das Tragheitsmoment der
[ Handbetrish ~ ||Anlage angepasst werden. Der Integralteil hat die Aufgabe, das unbekannte Lastmoment zu kompensieren. Eine
"""" hanische Schwir i der Anlage begrenzt die mogliche Verstarkung des Geschwindigkeitsreglers. Weiterhin
| &) Inhalt ann eine Schwingneigung iiber das Digitale Filter (Abschnitt "Digitalfilter”) oder die Geschwindigkeitsermittlung
P i edampft werden.
Suchen
» Im dard- ist der liakei fiir eine maRiq steife Mechanik und das doppelte § i

Bild 3.5: Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 als Hilfebrowser im eigenen Windows-Fenster



Parametereigenschaften |§|

307[0] - CON_VoltageSupply
(Endstufe—=AC Artriebsregler—>307-CON_Voltage Supphy—=]0] CON_Voltage Supply}

Netzspannung der Spannungsversorgung

Netzspannung der Spannungsversorgung A

Beschreibung der Einstellwerte:

-1 (1/3110V AC) = 1/3x 110V Netzspannung

0 {1230V AC) = 12 230 V Netzspannung (nurfir 1x 230 V Gerateausfihrung)
1 {2230V AC) = 3x 230 V Netzspannung

2 (2400 AC) = 3 400 V Netzspannung

3 (2edB0V AC) = 3 460 V Netzspannung

4 {480V AC) = 3x 480 V Netzspannung

R i24-60W NCY = NC Kleinsnanninnsversarannn der Fndstofe (24 V- B0

m

- Teil des portierbaren Gerdtedatensatzes (General device setting)

Datertyp:  ink16
Wertebersich
lirimum 142110V AC
2460V DC
2400V AC
Zugriffsebenen
Beobachter
Einrichter
@ ProcessData @ ShowHex @ ShowBinary
@ BackupinEeprom @ Password @ Interactive
@ InitDyn0 @ MNoRunModeReset
O ComplexAmay O Real Time Efective
@ HasBackupMemory @ AsapEffective
[ Qoeete || Bpn | [ Qe |

[ Cursor sensitive Anzeige

Bild 3.6: Informationsfenster mit den Parametereigenschaften

Gerate-Hilfe: Aus dem Fenster der Parametereigenschaften Iasst sich die Gerate-
Hilfe direkt starten und zeigt dann die passende Erklarung zu diesem Thema.

NMOOG Id.-Nr.: CB19692-002 Stand: 02/2022

Export: Uber den "Export" Button wird eine Textdatei mit dem Inhalt der
Parametereigenschaften erzeugt und angezeigt. Diese kann dann gespeichert und
weiterverarbeitet werden.

Hilfe: Hier 6ffnet sich die Programm-Hilfe

Cursor sensitive Anzeige: Ist diese Funktion aktiviert, so reicht das Uberfahren der
Parameter mit der Maus und es wird sofort die Anzeige der Parametereigenschaften
zu diesem Parameter aktualisiert und angezeigt.

Tooltip-Anzeige bei Parametern mit Anderungsfeld

Bei manchen Parameter wird die Parameternummer nicht direkt angezeigt. Fahrt
man mit der Maus Uber das Eingabefeld, so zeigt das System durch einen Tooltip
(kleines Info Pop-up-Fenster) die Parameternummer, den Namen und eine knappe
Erklarung, siehe Bild.

Projelt > 7 X 1 Geratesinstelung "DriveType 1 CCW_480bd" ) Antriebsdaten "DriveTypel_CCW_480ba"

[ 2 Verbind = die Net: .
=) X Verbinden | =2 || spassting an die Ntz @ 425[0] - CON_GridVoltageNom
[=! ";;wu Drive ~ Netzspannung
TCP/P
= 192168395 Nominal mains voltage v
=) 1 (0 = same as mains voltage) a s
=l Drive

- J1 Gerdteeinstellung

7 Erstinbetriebnahme

Endstufe

AC Artiebsregler
Gisichstromartriebe
Niederspannungsversorgung
Netzanpassung
Ennstelungen Netzausfalstitzung
Motor

R

Bild 3.7: Parameter Tooltip Funktion

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe 15



3 Das Hilfesystem

NMOOG Id.-Nr.: CB19692-002 Stand: 02/2022 Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe -




4 |nstallation

Eine ausfiihrliche Beschreibung zur Installation des Moog DRIVEADMINISTRATOR 5
finden Sie im Installationshandbuch.
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5 Die Bedienoberflache

5.1 Allgemeines zur Bedienoberflache

Hdéchste Flexibilitdt und Anpassbarkeit durch den Nutzer

Durch die unterschiedlichen Anforderungen der Bediener wurde bei der
Entwicklung der Bedienoberflache stets darauf geachtet, dass jeder Nutzer die
Méglichkeit hat, die Oberflache genau auf seine Bediirfnisse anzupassen. Die
Anordnung und GréRe der einzelnen Fenster, die MenUleisten und die allgemeinen
Optionseinstellungen lassen sich komplett frei konfigurieren.

Die Bedienphilosophie

Viele Parameter und Funktionen sind Uber verschiedene Wege und Mdglichkeiten
erreichbar. Dies hat dazu gefiihrt, dass sich ganz unterschiedliche Arbeitsweisen
bei der Bedienung entwickelt haben. So arbeiten einige Nutzer z.B. ganz ohne
Projektfenster, nur iber Menlis und Icons und durch Umschaltung des "aktiven
Gerates", andere dagegen ausschlieBlich tiber den Projektbaum und erreichen
damit mit einem Klick das gewlinschte Parameterfeld/-fenster des gewlinschten
Gerétes.

MOOG
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5.2 Die Standard Arbeitsoberflache

Beim Start des Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 6ffnet sich eine vordefinierte
Bedienoberflache mit allen Symbolleisten und Fenstern. Je nach Display-,
Fenstergrofie und Auflésung werden Fensterinhalte teilweise auch nurin seitlichen
Reitern zum Ausklappen angezeigt.

Die vorgegebene Standard-Arbeitsoberflaiche kann den Anforderungen
entsprechend verandert werden. Alle drei Symbolleisten lassen sich tber das
Hauptmen( unter Extras >Anpassen > Symbolleisten beliebig ein- und ausblenden.

Es ist auch méglich mehrere Bedienoberflachen zu erstellen, zu speichern und
wieder zu laden. Falls alles verstellt ist, so lasst sich die Standardansicht jederzeit
im Hauptmen unter Aktives Gerat > Standard Arbeitsoberflache laden, wieder
herstellen.

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe 18



5 Die Bedienoberflache
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Ansichten der Standard Arbeitsoberflache abhangig von der
Fenstergrofle

& Driveldministrator 5 - Servo Drive(Getrennt] - o

x

Datei Amsicht  Projekt  Bearbeiten  Aktives Gerat  Extras  Fenster  Hilfe

FEN-E- O DT KD okl Administator - |3 8- 019

) - (| @ Kommion veiinden | Avtes e ServoDrive - U=n0en > B Usie-s

Y 0 v [ e G vt e 3, et /N o ™2, S g (Qpuvnr ) e e o s
“Servo Drive”

@ -9 4 X Vebinden ] = 0 ) o | Binstellung und Funktionalitat des Antriebsreglers "Servo Drive’”

= sevoDe
&9 TCPAP

b 192168385
= Servo Drve

Cockpt
Sellos, (Benvizerinn) At Geschinigkeit Zuischenkieisspannung.
0 mDegree. 0 revimin 799V
At Positon Benuizereinh) ‘A Geschw. (Wolerachee) Endstfenemperstur
0 mDegree. 0 Vmin 2342 degC.

Positionsdiff. (Benutzereinh.) Lo
0 mDegree 0 Nm. 0 Nm
enselugen - Suche Objekte in
Servo Drive Sollgeschwindigkeit Akt Strom rms. [
[ . | 0 revimin 001A 24,62 degC |
<
| Cockpt "Servo Dive” | § Hitone der Parameterandenungen m Geat | § 1 eldungen
Fetig
& Drivedministrator § - Servo Drive{Getrennt) - o x
D it ol Sesbien Aot S Pt e
8D HED T D s - (B S-0/Q
) - (| @ Kommuniaioneindn | Abives Gt Srviee - U=00=0 T @ 1=sl-%

G Qo e s St 1 Sy Qs

Tremmssmimomr ] [ooms mmmnd
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Ubersicht der Menii-/Symbolleisten, Fenster und Arbeitsbereiche

Zentrales Aroeitsfenster
mitGerateeinstellungen

©
LT =) s Aicht Projet Bearbeten  Akves Gt Bras Fenster i

[W D @D KD o adminsaor - (3 8-
- Atives Gert: Servo Drive - U=00<n| 7> @l [-t0-5

e 0 o R e L e e U e S e e

Schnellzugiffauf “Servo Dive” | / -x
einzene B B X Vebinden ] 0, B 0 | Eimsollng und Furktonaitt des Antncbaroglers “Sorvo Orve” /.
akiiven Gerates J | /=5t

o e
ERREIEES
&

Projektfenster mit /
Projekibaum

Sets  Getronnt Digtales
I Oszilloskop

Temp Sevse 03]
0 mDegree 0 revimin 7%V [ PRe——
e Pos e Temp Sener 06/ X1
0 mDegree 0 Timin 2342 degC . b'““"’"”' za_[dile]
Posifonsdi, Benuzereinh) Er—" Sellehmonert Moirsponnung
0 mDegree 0Nm 0Nm
. Suche Objekte in
Servo Drive Sllgeschndghet A Swom m.

[rer— ‘Solgeschindgkei (rter)
001A 24,62 deg C




5.3 Anpassen der Bedien-/Arbeitsoberflache

Die Bedienoberflache des Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 Iasst sich einfach an die
eigenen Wiinsche und Arbeitsbedingungen anpassen.

Alle Fenster lassen sich frei positionieren oder als Reiter an dem rechten Bildrand
verankern. Eine gednderte Arbeitsoberflache kann abgespeichert werden und ist
somit Bestandteil des Projektes.

Das Offnen der verschiedenen Dialogfenster die nicht sichtbar sind, kann tiber
mehrere Mdglichkeiten erfolgen, z.B. liber die Schnellstartleiste oder im Hauptmeni
unter >Ansicht oder auch unter >Fenster. Es erscheint zunachst an der
Bildschirmseite und kann mit Hilfe der "Docking Views"-Technologie an jeden
beliebigen Ort auf der Oberflache positioniert werden. Wird die jeweilige
Funktionsleiste mit der Maus angeklickt und dabei verschoben, so wird das Fenster
fokussiert und als blaues Feld angedeutet. Nun kann es zum zentralen Pfeilkreuz
oder zu einem einzelnen Dockingpfeil navigiert werden. Durch das Lésen der
Maustaste erfolgt die Verankerung.

NMOOC
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Verschiebung und Verankerung eines Fensters

Projekd -2 x|
(-9 ) X Verbinden | {y = 0y B )
£.ZE Bnstellungen Netzausfalstitz A
& Motor Handbetrieb "Servo Drive"
& Geber
. Regelung
~ Bewegungsprofl
" Enstelungen Ein-/Ausgange
4 Bogrenzungen / Schnellen
i Marme & Wamungen
+! Feldbus
2 Teshnologieoptionen (X8)
ol Geratestatus
ol Statusbits
= Auslastung
- Oszilloskopsignale von *Gerd
) Handbetrich
IE +-Z2 Handbatrieb Status
iebsdaten
Softwaredetals
Hardwareversion

Schnitsicle
£ Vewatung

] letwette v
< >
Obiect search v 3 X
Erstelingen - Suche Objekte in

Servo Drive

Weitere Bearbeitungsoptionen des Fensters

Auto Hide

Window Position
(Menu offnen)

Fensterschlieflen

Unwerankert
Andocken
Automatisch im Hintergrund

Close

Standardmodus | Standard TCON  Standard PCON  Re

T ISR

Alle Fenster lassen sich verankern, verstecken und wieder I6sen.

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe
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Hinter der kleinen schwarzen Pfeiltaste verbirgt sich ein Menu mit folgenden
Fenster-Optionen:

m Unverankert: Das Fenster |16st sich von der seitlichen Verankerung und
kann beliebig verschoben werden. Die Farbe der Funktionsleiste wechselt
von Grau auf Blau.

»  Andocken: Dieser Punktist verfigbar, wenn man in ein frei verschiebbares
Fenster mit der rechten Maustaste in die Titelzeile klickt:

Gerdtestatus "Serve Drive” u
=1 Oszi Unverankert
-it Gerg Andocken

@ Automatisch im Hintergrund
‘ Nd Close

Fehlerhistorie: .. J

Ziel emeicht
Solwertbegrenzung

Stillstand

Bewegung rechts

Bewegung links

Sollwert emeicht
Referenzfahrt./ Tippbetrieb akti
Referenzpunkt emeicht

negativer Endschalter
positiver Endschalter
HALT-Zustand
Matorbremes geschlossen

6 06/66 6866666 66

Wamung

..‘{[ Gerdt... s Wamun.| il Digtales ...

= Automatisch im Hintergrund: Das Fenster wird nicht mehr auf der aktiven
Flache dargestellt und wird nur noch als Reiter angezeigt. Bei Bedarf kann
es wieder Uber den Reiter, die Schnellstartleiste oder im Hauptmenii
hervorgehoben werden.

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe 21

m Hide/Close: Das Fenster wird geschlossen und muss bei Bedarf wieder tiber
die Schnellstartleiste, im Hauptmeni oder tiber den Projektbaum
hervorgehoben werden.

Die Funktion "Auto Hide" verkleinert das Fenster zu einem Reiter am
Bildschirmrand. Wird der Reiter mit dem Cursor wieder angeklickt, baut sich das
Fenster wieder auf (je nach der Verankerung wird die Nadel um 90° gedreht,
dargestellt).



5.4 Speichern und laden einer
Arbeitsoberflache

Nachdem eine individuelle Arbeitsoberflache angepasst wurde, kann diese
gespeichert und auch wieder neu geladen werden. Hierzu stehen in der
Standardleiste oben folgende Icons zur Verfligung:

i Speichern einer neuen Arbeitsoberflache

= Laden einer bestehenden Arbeitsoberflache

Die Einstellungen miissen gespeichert werden, damit sie auch zu einem spateren
Zeitpunkt wieder aufgerufen werden kénnen.

AuRerdem gibt es im Hauptmeni unter Extras > Anpassen zu diesen beiden
Menlpunkten einen weiteren Punkt, um seine eigene Oberflache zur
Standardarbeitsoberflache zu machen.

Extras | Fenster  Hilfe

011 Firmware laden..

>
£ Einstellungen vergleichen... A E ﬂ *

Offline Gerdte-Repositary »

1

e 3 f
Eitv unch Al gance e Feyciisungen -(\)Passwn'rter B Handb
Kommunikationsmenitor... 'J‘ ~ L

Gerit offline erstellen...

Anpassen 2 Symbolleisten...

Optionen... Arbeitsoberfliche speichern...

Arbeitsoberfliche laden...

ol

Projektdatei

o# Gerdte Standardarbeitsoberflache mit aktueller Oberflache ersetzen...

MOOG
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5.5 Die Menu- und Symbolleisten

Die Meni- und Symbolleisten sind themenabhangig in vier verschiedene Bereiche
aufgeteilt :

m Das Hauptment

m Die Standardleiste (allgemeine Funktionen, gerateunabhangig)

m Die Basisaktionen des aktiven Gerates

m Die Schnellzugriffsleiste (Sachgebietsleiste): Zugriff auf die einzelnen
Sachgebiete des aktiven Gerates

Hauptmenu l‘.t DriveAdministrator 5 - Servo Drive(Getrennt) - o x
Sandardieise m‘ Ansicht  Projekt Bearbeiten  Aktives Gerdt  Extros  Femster  Hille
0 WK || Lokaler Administrator M- - A 9
Basisaktionen des ) Kommunikation verbinden | Aktives Gerit: Servo Drive - i]_, \ﬂ( | @ Hﬁt
aktiven Gerates
Al L L A
- bersicht J Endstufe i‘ Motor ““! Geber Regelung o/ N« Bewegungsprofil EA Begrenzungen Oua;;wnnev
Schnellzugifis- 0 5 L B
leisteauf die N
einzelnen ) Handbetrieb h

Sachgebiete des - off 4

akfiven Gerates ‘_W Gerstestatus nender
[T verborgenen lcons

3‘ derSchnellzugriffs-

5% Digitle Eingange s

@ Digitale Ausgange

7 Cockpit ‘,’A\'\/amungen

JAnmebsdatEn

Die Schnellzugriffsleiste enthalt derzeit 17 Icons der jeweiligen Sachgebiete.
Abhéngig von der Fensterbreite werden nur einige sichtbar dargestellt, die anderen
verbergen sich im ausklappbaren Meni, wie oben abgebildet.

5.5.1 Symbolleisten ein-/ausblenden

Alle drei Symbolleisten lassen sich iber das Hauptmen( unter Extras >Anpassen >
Symbolleisten beliebig ein- und ausblenden.

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe 22
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5.5.2 Die Standardleiste im Uberblick

Icon Funktion/Beschreibung

Die folgenden Funktionen sind sowohl Offline, als auch im Online-Betrieb verflgbar. Auswahl der Bedienebene (autorisierte Personen:
Beobachter, Einrichter, lokale und globale

‘Lnkaler Administrator -

|con FunktionlBeschreibung Administratoren, Gel’éteintern)
Arbeitsoberflache speichern
E' Offnen des Projektassistenten rs P
N - Arbeitsoberflache 6ffnen bzw. laden (mit Auswahlmentu
Auswahl: Neues Projekt, neuer Scope Plot Container 3 ( )

4 - oder neues Smart PLC sequence program

. . N Dokumentenansicht expandieren/restaurieren
Auswahl: Projekt 6ffnen, Oszilloskopaufnahme 6ffnen,

Gerateeinstellungen 6ffnen, Tagesprotokoll 6ffnen,
Smart PLC sequence program 6ffnen und Datei 6ffnen a

L

Programm-Hilfe starten

Speichern der aktuellen im Arbeitsbereich gedffneten
Datei

1l

Tabelle 5.1: Die Funktionen der Standardleiste (Fortsetzung)

Speichern aller gedffneten Dateien

Drucken des Arbeitsbereiches

J | &

Dem Projekt ein Gerat hinzufligen

Ein Gerat aus dem Projekt entfernen

= | &

Ej] Einstellungen vergleichen (Gerate oder Dateien)

Tabelle 5.1: Die Funktionen der Standardleiste



5.5.3 Basisaktionen des aktiven Gerates im Uberblick

Icon

r) g

Funktion/Beschreibung

Anderungen der aktuellen Seite riickgédngig machen

¢

Wiederholung der riickgédngig gemachten Anderungen

‘ 0 Kommunikation verbinden

Kommunikation im Projekt verbinden bzw. trennen

|Aktives Gerat: Servodrive -

Anzeige des aktiven Gerates und Moglichkeit zum
Wechseln des aktiven Gerates

U=0

Aktuelle Gerateeinstellungen in Datei speichern

U=l

Gerateeinstellungen aus Datei auf Gerat Ubertragen

Gerateeinstellung permanent im Gerat sichern (RAM to
ROM)

Tabelle 5.2: Basisaktionen des aktiven Gerétes

NMOOC
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Funktion/Beschreibung

Offnen des digitalen Oszilloskops (mit dem Digital Scope
arbeiten)

Gerateinbetriebnahmedatei erstellen

U=%
U=#

Tabelle 5.2: Basisaktionen des aktiven Gerétes (Fortsetzung)

Gerateinbetriebnahmedatei laden

5.5.4 Die Schnellzugriffsleiste auf die einzelnen Sach-
gebiete des aktiven Gerates im Uberblick

Ist die Schnellzugriffsleiste bzw. Sachgebietsleiste eingeblendet, so kann man direkt
ein oder auch mehrere der 17 Sachgebiete des aktiven Gerates 6ffnen.

3 (G tnei gqemste &g g oo (g Regeung e

Sind mehrere Sachgebiete gedffnet, so werden diese teilweise als eigene Fenster
oder als Reiter Uber dem zentralen Arbeitsbereich angezeigt, siehe Bild. Durch
einen Klick auf den Pfeil kdnnen alle getffneten Sachgebiete zusammen angezeigt
werden.
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Einstellungen

Einstellungen J[ Konfigurations- ]
Drehgeber

Endstufe daten des Motors

Ubersichtder ausgewéhlten
Sachgebiete

L~

Sarvo v |- x|
|__J Endstufe "Servo Drive"

L otor "Servo Drive"

J__J Endstufe "Servo Drive” \’, Mator "Servo Drive"”

L™

Einstellungen Geberkanale "Servo Drive™

Geberauswahl s ber "Servo Drive"

Geber fir Kommutierung und Drehmomentregelung

Aktuelles

[CH2(2) - X6 (Resolver, Kanal 2) v] [Cptionen._]

Sachgebietsfenster
schlielten

Uber das Hauptmenii > Fenster lassen sich Dokumente und/oder Anzeigefenster
schlieRen. Ebenso sind dort auch alle gedffneten Sachgebiete als Menilipunkte
anwahlbar.

Fenster | Hilfe

@ Dokumente schlieBen
m Anzeigenfenster schlieBen

31 Alle Dokumente und Anzeigenfenster schliefen
7 Cockpit "Servo Drive"  Servo Drive--» TCR/IP--»

I Handbetrieb "Serve Drive" Serva Drive-->TCP,

|__] Endstufe "Servo Drive" Servo Drive--»"

W@ Motor "Servo Drive" Servo Drive--
& Geber "Servo Drive" Servo Drive-
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5.6 Der Arbeitsbereich: Grafische- und
Listenansicht

Es gibt zwei unterschiedliche Darstellungen des Arbeitsbereichs. Der Asnwender ist
in der Lage bei den meisten Sachgebieten zwischen der grafischen Ansicht (auch
Maskenansicht genannt) und der Listenansicht umzuschalten. Die Ansicht wird
umgeschaltetindem man mit der rechten Maustaste in den Arbeitsbereich klickt und
zwischen "Umschalten zur grafischen Ansicht bzw. Listenansicht" wahlt. Nicht fir
alle Sachgebiete sind Masken vorhanden. Es wird dann nur die Listenansicht
angezeigt.

Grafische Ansicht des Arbeitsbereiches

Geschwindigkeitsregler “Servo Drive™ - X

() Zunck |  Brstellungen Drehzahiregler “Servo Drive™
Pl Geschwindigkeitsregler
0.008] Nm/ipm 100] %

lagere- | 13 Zuricknach "Regelung’ Strg+B ==
gelung und Forward Strg+F
Vorsteuenng .

§ Aufwérts 2u "Regelung” Stig+U s

- | 15qret

Ko 4 Zur Hauptseite "Gerateeinstellung” .

; - 2 || i
E-—T In allen Gersten offnen E——+0—# 0 ——+ | Dotalter | ——__»- || Difomert:

Alle auBer diesem schiieBen T
D Hitre

2] Umschalten zur Listenansicht  Strg+L Enwsiterte Einstellungen
des -—
Analyse der
Geschwin- nact obs
digkets- ~_ Geber

regelung - ms nterface

mact

TF
Riickkopplungsauswiahi
|0BS (@ = Rickfithrung tber Besbachter ]

Beobachtemethode
[FILTER@) - PTT-Fiter ~]




Mit einem Klick der rechten Maustaste im Fenster der Parameterliste lasst sich das
Kontextmeni 6ffnen, in dem weitere Ansichtsoptionen, wie "Alle expandieren" oder

Listenansicht des Arbeitsbereiches

£ Gomcimidghterger “Serro ire” | % auch "Alle zusammenklappen", usw. eingestellt werden kénnen.
@ Zunick | Enstellungen Drehzahiregler "Servo Drive™
Beschreibung ~
ns
323 CON_SCON_Kd Advanced control structure gains ;. Geber "Servo Drive” | %
23 0 CON_SCON_K_d [} D control / acceleration feedback float3: 0 Zurick | Enstellungen Geberkansle "Servo Drive™
23 1 CONSCONKgvm O Speed difference feedback floatZ: R Tt = =
s 2 CON_SCON_K dmim 0 Torsional torque feedback Tloatd] ] X7 (SinCos, Kanal 1) Einstellungen hochauflésender Geber X7 (Kanal 1) ‘Sachgebiet
;2 CON_SCON_K mioad 0 Load torque compensation flaat3) = X8 (Opion, Kanal 3) Einstellungen SinCos-Geber X8 (Kanal 3) ‘Sachgebict
vl CoiLsoa L= Kalman: Einstellung Le3) = X6 (Resclver, Kanal 2) Einstellungen Resolver X6 (Kanal 2) Sachgebiet
24 0 CONSCONTFd O D control / acceleration feedback floatd: o Virtweller Geber (Kana Einstellung virueller Drehgeber (Kanal 4) Sachgetiet
34 1 CON_SCON_TF_dvim O Speed difference feedback float: ] Redundanter Drehgeb und el Sachgeiet
324 2 CON_SCON_TF_dmim 0 Torsional torque feedback float3:: a Achskorrektur Einstellungen Achskorrektur Sachgebiet
324 3 CON_SCON_TF_mle. 0 Load torque compensation float3: =] Electronic nameplate
e 3% CON_SCON_KpScale Adaptation of speed control gain at zero speed Liste s |l —
10 KpScale_Zero 1 Speed control gain for lowlzero speed floaty: e uini16
R | SpeedLimit 1 rem Speed limit to detect zero speed floatZi Alle zusammenkdzppen :::12
36 2 Filer Zero 10 ms Filter time for change from higher to zero speed floatl: Bitweise anzeigen / edificren R
x i ;:‘;;:g;em ? = E::;::‘:f:::lh;ﬁgf:rﬁ:;;z;ﬂs:‘;E::r spoed g:—xﬂ Parameter aller untergeordneten Sachgebiete in einer Ebene (unstrukturierte Liste) anzeigen
5 33 CON_SCON_Kalman Kalman: Einstellung o] Parameter nach Nummern sortiert anzeigen (nur jeweils innerhalb eines Sachgebietes)
e 30 TiKelman 0 ms Kalman: Iniegraticnszeit floatZi Zurtck nach *Geber® StrgeB
3 1 KpScale_Kalman 100 % Kalman: Verstirkung floatd: — -
B 0 CON_SCALC_SEL Selection of speed calculation method Liste P hon i
® 0 SEL_ObserverMethod  FILTER Suswahl der Geschindigkeitberechnung uint16 ufwarts zu Gerateeinstellung g+
. 350 1 SEL_FeedbackMethod OBS Select test or operational mode uint16 Zur Haupiceite "Geratecinstellung™
& 32 CON_SCALC_ObsPara Observer parameters (effect depends on CON_SCALC_SEL) Liste ey
32 0 CON_SCALC_ObsFara O Observer parameters (effect depends on CON_SCALC_SEL) floatZ:
321 CON_SCALC_ObsPerz 0 Qbserver parameters (effect depends on CON_SCALC_SEL) floatZi A e el
32 2 CON_SCALC_ ObsPara O Observer parameters (effect depends on CON_SCALC_SEL) floatz: Hilfe
m 3 coUsoacOnmn 0 tneo s s m O SHCSE) o
< >

In der Listenansicht werden alle Parameter des jeweiligen Sachgebiets mit allen
Parameterinformationen dargestellt, Parameternummer (ID), Index, Name, Wert,
Einheit, Beschreibung, Datentyp, Werkseinstellung, Minimum, Maximum, Lese- und
Schreibebene.

NMOOC

1d.-Nr.: CB19692-002 Stand: 02/2022 Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe 26



NMOOG Id.-Nr.: CB19692-002 Stand: 02/2022 Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe 27

5.7 Benutzerdefinierte Parameterliste / B ryotee )

T, Endete “Sorvo Dive” R —— e
(D zuwick | Enstelngen Endaufe "Servo Dive” &-@fx-

index | Name Viert
CON_VoltageSupply  3x4BOVAC
CON_Voltageliode  AC-Small
CON_GridVoltageNom 0

/on 0

Mit der benutzerdefinierten Parameterliste ist es moglich, sich eine eigene L
Parameterliste zu erstellen. Mit dieser kdnnen Parameter aus unterschiedlichen s e =
Sachgebieten in Listenform zusammengestellt werden. Sie kénnen dann direkt . .

bearbeitet werden, ohne die entsprechenden Sachgebiete 6ffnen zu missen.

_POWF_UdcOR. 430
CON_POWF_UbcOn__ 820

Vorgehensweise zur Erstellung einer benutzerdefinierten Parameterliste:

Ausgewahite Parameter per

m Gewlnschtes Sachgebiet 6ffnen und im Arbeitsbereich von grafischer e e e 018 Ecp s Frer
Ansicht auf Listenansicht umschalten. :

» Offnen der benutzerdefinierten Parameterliste im Hauptmenii unter Ansicht m Gegebenenfalls weitere Sachgebiete 6ffnen und neue Parameter
> Benutzerdefinierte Parameterliste. hinzufiigen.

| Date [ Anscht | Projkt  Bearbeiien  Akives Gerit  Biras  Fenster e Beim Speichern des Projekts wird auch die benutzerdefinierte Parameterliste
Projekt

Meldungen mitgespeichert.
Historie der Parameterdnderungen im Gerat

Benutzerdefinierte Parameterliste

Objektsuche

B S~

Arbeitsoberfliche 3

Es 6ffnet sich nun im Arbeitsbereich ein weiteres leeres Fenster in dem die
eigene Parameterliste verwaltet werden kann. Hier lassen sich die
Einstellungen laden, speichern und auch wieder Idschen

= Nun die auszuwahlenden Parameter markieren (windows-iibliche
Mehrfachmarkierung méglich) und mit Drag & Drop in die benutzerdefinierte
Parameterliste ziehen. Bevor die markierten Parameter verschoben werden
kdénnen, muss der Cursor von der Pfeilansicht auf einen Pfeil mit Rechteck
und Pluszeichen wechseln. Der Symbolwechsel erfolgt, sobald der Pfeil des
Cursors auf die Linie zwischen zwei Parameterzeilen geschoben wird.



5.8 Bedienebene (Zugriffseinschrankungen)

Uber die Bedienebenen hinaus kénnen Sie den Parameterzugriff noch zusatzlich

Der Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 ist mit flinf Bedienebenen fiir unterschiedliche . .. .. . .
o i o ) ) schitzen. Passworter kdnnen frei vergeben werden und sperren den Zugriff auf das
Parameter-Zugriffseinschrankungen versehen. Standardmafig 6ffnet sich die

hochste, nicht mit einem Passwort versehene Bedienebene, dies kann z.B. der

Gerat fur nicht autorisierte Personen.

"Lokale Administrator" sein. In dieser Ebene sind alle Parameter und Funktionen Weitere Informationen hierzu finden Sie im nachsten Abschnitt "Passwort" auf Seite
anwabhlbar, die flr 95 % aller Applikationen ausreichend sind. Die Ebenen 29
"Administrator" und "Intern" stehen nur dem autorisierten Anwender mit dem . g .
) Die finf Bedienebenen
entsprechenden Passwort zur Verfliigung.
. - . Bedienebene Beschreibun Passwortschutz
Anzeige und Umstellungsmdglichkeiten -
= (ber die Standardleiste Beobachter Nur Lesezugriff AUS
Datei Ansicht Projekt Besrbeiten AktivesGerst Extras  Fenster Hilfe Einrichter Eingeschrankter Lese-und Schreibzugriff AUS
e N-B=- | UK | 27| Lokaler Administrator - - R ]
Lokaler Werkseinstellung: Lese- und
L . ) AUS
( T, Umstellung der Bedienebene] Administrator Schreibzugriff auf alle Parameter
) Administrator Firmeninterne Bedienebene: Zugriff EIN
m oder Uber das Hauptmenui: gesperrt
| Datei  Ansicht | Projekt | Bearbeiten Aktives Gerdt Extras  Fenster  Hilfe Intern Entwicklerzugang: Zugriff gesperrt EIN
a Projektassistent...
;— Neu Tabelle 5.3: Die Bedienebenen mit Berechtigungen

Offnen
Projekt "..." speichern  Strg+5
Projekt "..." speichern unter...
_3 Projekt "..." schlicBen
i[ Gerat hinzufiigen
i[( Gerat entfernen

) Kommunikation verbinden
Alle Gerdte

£\ Zentrale Oszilloskopsteuerung

| Bedienebene » | Beobachter
#  Serieninbetriebnahme » Einrichter
Projektarchiv » Lokaler Administrator
Management » Globaler Administrater
Gerateintern
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5.9 Passwort

Es kdnnen vier Passworter vergeben werden, um den Zugriff auf die
Gerateeinstellungen gezielt zu ermdglichen.
m Passwort 1 und 2 sind fiir das Sichern der Ebenen "Einrichter" und "Lokaler
Administrator" vorgesehen.
m Passwort 3 und 4 sind fiir den Handbetrieb und Datensatzoperationen
vorgesehen.

Die Passworter werden direkt im Gerat gespeichert.

Passworter festlegen:

Offnen Sie im Projektbaum das Sachgebiet Verwaltung > Passwérter

oder wahlen Sie das Icon Passworter in der Sachgebietsleiste (Das Icon ist nicht fiir
jedes Geréatin der Sachgebietsleiste verflugbar).

Legen Sie ein Passwort fest.

fi "(ﬁ Ubersicht ]l][]nEndstufe %Mv(w " Seber gy Regelung S\ Bewegungsprofil oA # Begrenzungen ‘/\)Passwur(er
Proekt - 8 x| (D Passwerter "Servo Dive™
@~ 3 X Verbinden | = 0, B ¢ | Passwérter fir den Parameterzugriff und andere Funktiorfii “Servo Drive™
== Sewvo Dive
£ B8 TCP/P
Gl 192168395
511 Servo Drive Passwérter fir den Parameterzugriff
&l Geratesinstellung
£ Erbeiebrame Britier @
Iy Encte Lokalr Adiistetr (3
G Notor
& Geber Passwirter fir den Geratezugriff
& Regelung
- Bewsgungsprefl Hendbetieh
* . Einstelungen Ein-/Ausgange
“# Begrenzungen / Schwallen Datensatzoperationen
7] Mame & Wamungen
o5 Feldous
00 Technologieoptionen (X8)
ol Gerdtestatus
3 Handbetieb
) Antriebsdaten
g-8 tung
Acrosse
isbssteuenng
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Andert sich der Verbindungsstatus von "Offline" nach "Online", so erfolgt die Abfrage
nach dem Passwort. Die Abfrage erfolgt auch, wenn die Bedienebene geéndert

wird.
Aufforderung zur Passworteingsbe X
Servo Drive
{Serwo Drive->TCP/IP~>152.168.39.5->Servo Drive) @ \
besitzt Parameterschreibschutz fiir die Ebens \\
Lokaler Administrator (2) |

Bite geben Sie das Passwort ein
I

[ Passworteingabe fiir spitere Vernendung in disser Staung merken

Abbrechen o Hife

Passworter Il6schen oder andern

Vorgehensweise wie beim Festlegen der Passworter. Dabei wird das Passwort
entweder geldscht oder mit einem neuen Uberschrieben.

HINWEIS

Ein Passwort wird im jeweiligen Gerat und nichtim

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 gespeichert. So ist gewabhrleistet, dass
jedem Gerat in einem Netzwerk ein eigenes Passwort zugeordnet werden
kann.




5.10 On-/Offline Betrieb

FlUr das Bearbeiten eines Projektes, bzw. eines Datensatzes ist keine aktive
Verbindung ("Offline") zwischen der Bediensoftware und dem Regler erforderlich.

"Offline"- Betrieb (keine Kommunikation mit dem Gerét)

In diesem Modus ist kein aktives Gerat mit der Bediensoftware verbunden. Das
Bearbeiten eines bestehenden Projektes ist dennoch méglich. Die Schriftim
Projektbaum erscheintin blauer Farbe. Ein Offine-Datensatz kann gespeichert und
zu einem spateren Zeitpunkt in ein Gerat ibertragen werden.

"Online"- Betrieb (Kommunikation mit aktivem Gerat)

Die Kommunikation zwischen PC und Regler ist aufgebaut. Es kénnen alle
Funktionen im Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 genutzt werden. Datenséatze kdnnen
direktim Regler verédndert und gespeichert werden. Im "Online"-Betrieb erscheint
die Schriftim Projektbaum schwarz.

Kommunikation verbinden bzw. trennen

Es gibt verschiedene Méglichkeiten im Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 die
Kommunikation mit dem Gerat herzustellen, d.h. zu verbinden bzw. zu trennen.

= In der Symbolleiste "Basisaktionen des aktiven Gerats" dient das Icon

DK ikation verbind . . ,
e ur Umschaltung zwischen On- und Offline Betrieb.

= Im Hauptmeni unter Projekt > Kommunikation verbinden bzw.
Kommunikation trennen

m In der Menlzeile des Projektfensters
Projekt -~ 3

B+ 2 X Verbinden | 1] 0 W WG .

= Im Projektbaum kann ebenfalls Gber das Kontextmeni (rechte Maustaste)
das gewunschte Gerat Giber "Verbinden/Trennen" umgeschaltet werden.

MOOG
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5.11 Optionen/ Optionsfenster

Im Optionsfenster lassen sich fiir unterschiedliche Bereiche spezielle
Anforderungen und Eigenschaften einstellen.

Im Hauptmen( unter Extras > Optionen sind diese Eigenschaften in zehn einzelne
Sachgebiete unterteilt.

Alle Anderungen kénnen iiber den Button "Riicksetzen auf Standardeinstellungen"
jederzeit wieder riickgangig gemacht werden.

5.11.1 Projektoptionen

Hier lassen sich allgemeine, projektbezogene Einstellungen verédndern. Die
Standardeinstellungen und Anderungsmaéglichkeiten sind selbsterklarend.

Optionen =
J Programmstart/ende
Vor dem Speichem des Proiektes
“ Intemationale Einstellungen V] Gerdtedaten aktualsieren
L Fa— Nach vorheriger Abfrage
) Zyklische Aktionen Nach dem Ofinen eines Projekls

Verzeichnisse ] Mit dem Projekt online gehen

V] Nach vorheriger Abfrage
Dokumertte:

Projektdatenverwattung
Nach dem Wechsel des akiiven Gerates

E-Mai Urterstitzung
] Standardgerdtecberflache des aktiven Gerdtes laden

Q) Eeters Rkonen Nach vorherger Abfrage
'L Benutzemechte
&
-~ Nach dem Wechsel der aktiven Achse
{7 Namen der Beutzersbenen

[¥] Bersite gedfinete Fenster auf diese Achse umschaten

V] Nach vorheriger Abfrage

Abbrechen Riicksetzen auf Standardeinstelung
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5.11.2 Programmstart/-ende

Hier kann definiert werden, ob beim Programmestart ein Projekt automatisch geotffnet
wird, mit oder ohne vorherige Abfrage. Der Nutzer kann auch entscheiden, ob er
den Speicherzeitpunkt beim Beenden des Programms bestimmt, oder ob das
Projekt automatisch gespeichert wird.

Optionen ==
7— | Projela
“ ntemationale Enstelungen Letztes Projekt automatisch ofinen
Nach vorheriger Ablrage
| W

) Zykische Adionen

Aktion bei Programmends
Verzeichnisse Aduelles Projeki speichem

v
Projektdatenvernaltung (il e

E-Mail Urterstitzung

5.11.3 Internationale Einstellungen / Spracheinstellungen

Die Oberflache o6ffnet sich in der Sprache, in der das Betriebssystem installiert
wurde. Hier kann diese Sprache umgeschaltet werden. Unter "Andere Sprache"
kann zwischen deutsch und englisch ausgewahlt werden.

Der Installationsassistent ist nur in englischer Sprache ausgefiihrt. Die
Sprachanderung kann erst vorgenommen werden, sobald der
Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 installiert und geéffnet wurde.

Optionen =)

Projekt

\,’ Frogrammstart/-ende
“ Intemationale Enstclungen|
Al e

) Andere Sprache

I ) Zyklische Altionen Englsch

Verzsichrisse

Spracheinstelung fir die Benutzercberfiache

@ Dieselbe Sprache wie Microsoft Windows verwenden
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5.11.4 Anzeige / Visualisierungsoptionen

Hier kdnnen verschiedene Anzeigeoptionen angepasst werden. Es kénnen z.B.
Geratenamen oder Quittierungsfehler unterdriickt werden, aber auch
Voreinstellungen fir bestimmte Fenster definiert werden.

Optionen ==

Projekt

., Programmstart/ende Projelde it metreren Geriten a

U ntemationale Enstellngen R emesn

b :) hische Adi Quittenungsfenster bel Geratefehler sofort anzeigen
- ische Adionen

Verzeichnisse Visualisienung der Gerateeinstellung

—— 7] Sachgebiete immer als Parameteriste anzeigen

E-Mail Unterstitzung
. Anzeige von Geratedaten B
})‘ Enwettette Funkiionen 7] Rohdaten des Gerates mit anzeigen (Expertermodus)
(o] Benutzemechte
[~4]
Anzeige des Projekibaums

] Auch einzelne Parameter in der Projekisinukdur anzeigen

(Anderung wird erst beim nachsten Offnen eines Projekts wirksam)

Sottienung der Gerate im Projektbaum
® nach Nemen der Kommunikafionsverbindung

niach Gerdtenamen (auch Alias)




5.11.5 Zyklische Aktionen (Andern der Aktua-
lisierungsgeschwindigkeit)
Bei zu geringer Rechnerleistung lasst sich die Aktualisierungsgeschwindigkeit der

Gerateanzeige verringern. Ebenso |3sst sich die Geratezustandsiiberwachung und
die Geratemeldungsiiberwachung verandern.

Optionen =)

Projekt

Py statt/-end
d rearEmmEa/Ende Zykische Aktualisiening der Gerateanzsigen

u\ Intemationale Einstellungen 5]
& Anzeige 1% 50% 100%
D —
| Vemsicnisse Gerstefehlerzustand iberwachen

Projekidaienvenwalung
Gerstemeldungsiberwachung
E-Mail Untersi

‘il Unterstutzung Geratemeldungen abhéren und protokolieren

})‘ Enveterte Furkdionen Basiszet fir den Abhérzykius

(o] Benutzemechic
[~4]

100ms 500ms 18

5.11.6 Verzeichnisse

Auswahl des Speicherpfades fiir die Dateiablage eines Projekts. Die
Standardeinstellung mit dem Pfad c:\\Users\Username\Documents\... kann hier
jederzeit verandert werden.

Optionen =)

Projekt

d Programmstart/-ende:
Wenn Sie di Projektumgebung venwenden werden ale Dateien in

‘ i tematonsle Binetelungen entsprechenden Ordnem innehalb des Projektes gespeichert.
Projekiumgebung verwenden
~ Anzeige Verzeichris fir Projekte:

ot Standard  CiMJsers\.
_) Zykdische Aldionen
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5.11.7 Verzeichnisse > Dokumente

Alle Speicherorte, in denen Projekte, Gerateeinstellungen, Oszilloskopaufnahmen,
Protokolle, usw. abgelegt werden, sind hier definiert und kénnen beliebig verandert
werden.

Unter "Verzeichnisse" steht der Ordner, wo allgemein Projekte abgelegt werden,

unter Dokumente steht der Ordner in welchem das Verzeichnis ist, in dem die Pro-
jekte gespeichert werden.

Optionen ===
Projekd
d Programmtatt/ends e
“ Infemationale Einstellungen SEmEr (Bl
Gerleeinstelungen
h Anzeige [ Standad  CA
o Ossiloskopauinzhmen
J Zykische Adionen Sandad  CA
Tecesorotolcole

Verzeichrisse Standard  CA

- Lokale Parametersnsichten

Standad  CA
Temporére Dateien Puier)
Standard  CA

Aoplication diclog dictionaries
Standard  CA

E-Mail Unterstitzung

})‘ Enwsitsits Funktionen
'L‘;

Benutzerechie
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5.11.8 Projektdatenverwaltung

Zum Verwalten der Projektdaten gibt es einige Optionen zur Archivierung:

m Automatisches Aufraumen der Tagesprotokolle, mit oder ohne vorherige

Abfrage

m Einstellen der Zeit bzw. der Tage fiir die Aufrdumaktion

m Begrenzung der Datenmenge

Optionen (S
i— Proickt
\,‘ Programmstart/-ende
Tagesprotokole
“ Irtemationale Einstelungen
] Automatisches Aufraumen der Tagesprotokolle
A roosice ] Nach vorheriger Abirage
= lische Ak +Sumak
) klische Acionen Einschaltschwelle fir die Aufra ion:
| Vereichnisse Tagesprotokolke aer als 0 [ Taoe
Kumulietter Atdatenbestand gréBerals (10 [ M8
Projektdatenvennatung|
E:Mai Unterstitzung

5.11.9 E-Mail Unterstutzung

Optionen und Konfiguration der E-Mail Unterstiitzung.

Optionen

Projekt

‘,’ Programmstart/-ende

“ Intemationale Ensielngen
| S

Projektdatenverwattung

fll E-Mail Unterstiitzung|

) Enetterte Furidionen
=4

V] E-Mail-Unterstiitzung aktivieren

E-Mal-Adresse des Empfangers (Vorgabewertist der Herstellr)
hepine@

Zusétziiche Bestatigung fir den 12 4| MB
Sendevorgang einholen wenn der

Anhang groer st als

© Aufnf Ihres E-Mail-Programms

E-Mail direkt senden (mit automatischen Anhangen)

Ausflhrliche Informationen hierzu finden Sie im Abschnitt "E-Mail-Funktion" auf

Seite 61
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5.11.10 Erweiterte Funktionen

Fur die Protokollierung der Parameterschreibzugriffe gibt es drei Einstellungen:
m Programmgesteuert: Alle Aktionen die in den Masken und Gber den
Parametereditor einstellbar sind, werden protokolliert.

m Alle, auch automatisierte Ablaufe: Es werden zusatzlich Schreibzugriffe
protokolliert, die im Hintergrund ablaufen z.B. Parametrierungen, die durch
den Testsignalgenerator ausgeldst werden.

m Ausgeschaltet: Die Protokollierung ist deaktiviert.
Erstellung von Gerateprojekten: Sollten zwischen einem Firmwareupdate und einer

alteren Version bendtigte Abweichungen der Parameter nicht angezeigt werden,
besteht die Mdglichkeit, alle Rohdaten sichtbar werden zu lassen.

Erstinbetriebnahme: Auswahl, ob beim Erzeugen eines neuen Projektes immer der
Erstinbetriebnahme-Dialog angezeigt werden soll.

Dialog Textkollektor: Aktiv fur die Worterbucherstellung in der Kultur
(Sprachenauswahl)



Wird diese Funktion aktiviert, dann geht ein weiteres Fenster auf, in dem eine
Sprache ausgewéahlt werden kann.

Sprachenauswahl =HRCl X

Sprachen auswahlsn:

[ Arabisch - Auswahl aufheben

[7] Bulgarisch =

] Katalanisch

] Chinesisch (vereinfacht)
[[] Tschechisch

] Danisch

[7] Deutsch

] Griechisch

@

7] Franzésisch

[7] Hebraisch

[7] Ungarisch

[7] Isiandisch

[ halisnisch -

Liste der ausgewahlten Sprachen
Spanisch

Wird dieser Options-Dialog mit "OK" geschlossen, werden alle Masken und Dialoge
die dann 6ffnet werden, gescannt. Im Hintergrund wird ein Wérterbuch fiir die zuerst
ausgewahlte Sprache angelegt. Danach muss der Options-Dialog noch mal gedffnet
und diese Funktion wieder deaktivieren werden.

Dann wird dieses Wérterbuch (bestehend aus zwei Worterblichern, eines fir das
Gerat und eines fiir die Dialoge) gedffnet und es kann eine Ubersetzung in diesen
Woérterblichern eintragen werden.

TCP/IP Kommunikationseinstellungen: Einstellung der Timeout-Zeit fiir Schreib-
/Lesezugriffe auf Parameter.
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Optionen

Projelt

(‘ Programmstart/-ende
0 ntemationale Einstellungen
A e
¢ :) Zykische Adionen
| Verzeichnisse
Projektdatenvenvaltung
+ EMal Unterstitzung

»

(o)

| Benuizerechie
i)

Protokollierung der Parameterschrebzugrife
© Programmgesteuert (Standardeinstellung)
) Ale. auch automatisierte Ablaue
() Ausgeschaktet
Nor

Erstellung von Gerdteprojelien

Gersteansichien automatisch vervollstandigen

Erstinberiebniahme

Baim Erzeugen eines neuen Projektes
Erstinbetriebrahme-Dialog anzeigen

Dialog Textkollektor

(] Axtiv fir die Warterbucherstellung in der Kitur

TCR/IF Kommurikationseinstellungen

‘Timeout fiir Schreib-/L esezugrife auf Parameter
3000

ms

[0k | [ Abrechen | [ Obemehmen

Riicksetzen auf Standardeinstelung

5.11.11 Benutzerrechte

Um hier Anderungen durchfiihren zu kénnen, benétigt man die dafiir notwendigen

Benutzerrechte.

Optionen

Projekt

d Programmstart/ende

g Inemationiale Enstelungen

A e

:) Zykiische Aktionen

| Vereichnisse
| Dokumente
Projekidatenverwaltung
E-Mail Unterstitzung

-}j‘ Erweiterte Funkiionen

2 Benuizemechie,

3]
%+ Namen der Benutzerebenen
&

Sie haben leider keine Rechie zur
Anderung der Einstellung von

e derzeiiige Benuizerebene st
Lokaler Administretor
Die firdiese Operation notwendige Benuizerebene ist

Globaler Administrator
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Weitere Informationen zu den Benutzerrechten finden Sie im Abschnitt "Passwort"
auf Seite 29 und im Abschnitt "Bedienebene (Zugriffseinschrankungen)" auf Seite 28
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5.12 Istwertanzeige (Cockpit)

m Cockpit

Mit der Istwertanzeige stehen dem Bediener zahlreiche Anzeigen verschiedener
Werte, wie z.B. Positionen, Geschwindigkeiten, Drehmomente, Strdme, Spannungen
und Temperaturen des Reglers zur Verfligung, abhangig vom angeschlossenen
Geréat. Diese werden in einem Fenster, im sogenannten Cockpit als numerische
Anzeige dargestellt.

Cockpit v 3 x
] Oszilloskopsignale von
“-““— Cockpe |
Sollpos. (Benutzereinh.) Akt. Geschw. (Motorachse) Akt Strom rm.s. Temp. Sensor (X5)
0 POS 0 min 002A 0 deg G
Akt Position (Benutzereinh ) Akt Geschwindigheit Zwischenkreisspannung Temp. Sensor (X5 X7)
0 POS 0 SPEED 108V 0degC
Positionsdiff. (Benutzereinh.) Solldrehmoment Endstufentemperatur Motorspannung
0 POS 0Nm 38,16 deg C ov
Sollgeschwindigksit Aktuelles Drehmoment Innenraumtemperatur Sollgeschwindigkit (intern)
0 SPEED 0Nm 48,7 deg G 0 1min

7 Cockpt | § Historie der Parameteranderungen im Gerat | & | Meldungen

Diese Istwerte lassen sich auf unterschiedliche Weise darstellen. Ein Rechtsklick mit
der Maus in das Fenster des Cockpits 6ffnet ein Kontextmend, in dem Gber den
Menupunkt "Instrumente auswéahlen" ein weiteres Fenster getffnet wird. Durch
Setzen oder Entfernen der Hakchen im Fenster wird die Anzeigeart der einzelnen
Instrumente bestimmt. Durch einen Klick aul3erhalb dieses Men(s oder nach 3
Sekunden, sofern der Mauszeiger nicht in diesem Fenster steht, wird dieses
automatisch wieder geschlossen.



[ Cockpit -2 x
Oszilloskopsignale von
h Cockp

‘ Sollpos. (Benutzercinh.)

‘ Aktuelles Drehmoment |

0 POS |
Aki. Position (Benutzereinh.) | \ Akt. Strom r.ms.
Li Instrumente auswahlen

Pos| B Als Parameterliste anzeigen
|: [ In allen Geriten Gffnen

Soll| [ Alle auBer diesem schlieBen

Sollpes. )

XX
XX

Akt. Position (Benutzereinh.)
)

Sollgeschwindigkeit
kt. Geschuw. (Motorachse)
Akt. Geschwindigkeit

Solldrehmoment

tur
3 Aktuelles Drehmoment

E Kachen " Akt Strom rms.
7|l Hintercinander anordnen o Zwischenkreisspannung
D Hilfe Endstufentemperatur

Temp. Sensor (0B)  Temp. Sensor ()

Ald. Geschuindigheit
Temp. Sensor (X6 / X7)

0 SPEED

A R N R L S R RN

Temp. Sensor (X6 / X7)

Solldrehmoment
Sollgeschwindigkeit (intem)

0 Nm

Als Anzeigemdglichkeit stehen jeweils eine numerische Anzeige (Standard) oder
zwei verschiedene analoge Anzeigeninstrumente zur Verfligung. Mit dem Haken
"Sichtbar" kdnnen die gewlinschten Anzeigen ein- und ausgeblendet werden.

0 POS 0 1/min 0,02 A

‘ Sellpos. (Benutzerzinh)
0 ¥/min

| ‘ Akt Geschw, (Metorachse)

2kt Strom rms. | ‘ Sellgeschwindigkeit (intern)

Akt

‘ Akt Position )

0 SPEED | Sellpos. Benutzercinh.)

XX

Akt Position ) §
Positionsdif. (Benutzereinh) v
Sollgeschwindigkeit

Akt. Geschw. (Motorachse)
Akt Geschwindigkeit
Solldrehmoment
Aktuelles Drehmoment
Akt Strom r.m.s.

A N O R N Y

Zwischenkreisspannung

Endstufentemperatur

Innenraumtemperatur
Temp. Sensor (X5)
0 Nm | Temp. Sensor (46 /X7)

Sollgeschvindigkeit ‘ Aktuelles Drehmement

0 SPEED |

Soligeschwindigkeit (intern)

NMOOC
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Istwertgruppen

Diese Funktionalitat ist nicht fir alle Gerate verfligbar!

Eine weitere Mdglichkeit die Istwerte optisch darzustellen, ist das Anzeigefenster der
Istwertgruppen. Das Offnen erfolgt iiber den Projektbaum unter ...>
Geréateeinstellung > Istwerte > Istwertgruppen.

&) Istwerte:
7 Cockpit
Status der En-und Ausgénge

Postionen
Geschwindigketen
Drehmomerie
Spannungswerte
Temperaturen

Istwertgruppen

Temperaturen
Temperatur der Endstufe

Temperaturanstiieg des Kunikorpers (.. Maximal z.|

| 38.16261

il ﬁ

ceac ] 0.0653000

Es wird eine Istwertauswahl angezeigt, die sich auf fiinf Gruppen beschrankt, d.h.
Positionen, Geschwindigkeiten, Drehmomente, Spannungswerte und

Temperaturen.
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5.13 Meldungen

Im Dialogfeld "Meldungen" werden alle ausgefiihrten Ablaufe, Aktionen und
Reaktionen des Systems, die wahrend der Bedienung stattfinden, protokolliert. Dazu
gehoren Protokolleintrédge, Informationen, Warnungen und Fehler.

Das Dialogfeld "Meldungen" I&sst sich im Hauptmen unter Ansicht > Meldungen
offnen.

| Meldungen = m N
= 262P intrage | 158 ion A\ 0 W Q0Fehler |2 B &

Uhrzeit Meldung Objekt Position

r74 Cockpit | i‘ Historie der Parameteranderungen im Gerat gj Meldungen

Je nach Anwahl der vier Meldungsarten, wie Protokolleintrage, Informationen,
Warnungen und Fehler, werden diese im Meldungsfenster angezeigt. Eine
Mehrfachauswahl ist auch mdglich. Die Sortierung kann aufsteigend und
absteigend nach Nummer, Datum, Meldung, Objekt und Position erfolgen. Die
Reihenfolge wird in der entsprechenden Sortierspalte mit einem kleinen Pfeil
gekennzeichnet.
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Anzeigepfeil der Sortierung
(auf-fabsteigend)

Uhrzeit = Meldung Obiekt Posiion ~

v sy —SUSGI SPELIIL— AN AU _rUSERpIOS -
MPRO_FG_PosExp]

Motion profile—Moticn profile—>Standardisationiun

—>User specific->MPRO_FG_SpeedExpl634 -

A 26 19.02.2018 10:57:00 g\)ue ;;}k;sunm«:ntext parameter range reduced to [ MPRO_402_VelNotind_TEXT
MPRO_FG_SpeedExp]

27 13.022018105700  Value substitution text parameter range reduced to [ MPRO_402_VelNotind_TEXT Motion profile--=Motion profil
500 : 500] —>User specific->MPRO_FG_AccExpl631 -
MPRO_FG_AccExp]

g~

[0: 10001 >MON_SpindleClamp_State[2551 - FSM_State]

29 19.02201810:57.01  Value substitution text parameter range reduced to LU_Timing_Reset_TEXT Device status—>Load factor-->LU_Timing_Reset
10 - 1000] [1553 - LU_Timing_Reset]

A

A 28 19.0220181057:01  Value substitution text parameter range reduced to ClampState_FSM_State Control-->Device monitori

i

()] Servo Drive—->TCP/IP->192.168.39.5

0 19.0220181057.03  Instentiation of digital scape signals (view defined)  C-\Program Files (x86)\Moog
GmbH\DriveAdministrater 5.5.33
firmalz|ParaViews wlinc 2000 1\S0BACS1230000- .
1249998 dmmriew

7 Cockpit "Servo Diive" | § Histore der F im Gerat |5 Meldungen |

Auch die Spaltenanordnung lasst sich durch die Anwahl der Felder "Datum,
Meldung, Objekt und Position" mit der Maus in der Reihenfolge verschieben.

Das Tagesprotokoll

Links neben den vier Meldungsarten sind noch drei kleine Icons zur Verwaltung des
Tagesprotokolls. Mit dem Ordnersymbol wird das Tagesprotokoll gedffnet.

Meldungenins

Tagesprotokoll
Tagesprotokoll Ubernehmen In E-Mail
ofinen senden

> o X

i 158 ion /i 0 Wi QD 0Fehler | =

Uhrzeit =~ Meldung Objekt Position

774 Cockpit | s Historie: der Parameteranderungen im Gerat @_J Meldungen

Alle Meldungen werden immer ins Tagesprotokoll ibernommen. Das zweite Icon
dient dazu, die Eintrdge im Meldungsfenster zu I6schen.



Das E-Mail Icon dient zum Senden des Tagesprotokolls (Log file from xx.xx.201x...)
an die Helpline zur Fehlersuche bzw. technischen Unterstiitzung.

Beim Offnen des Tagesprotokolls erscheint dieses im Haupt-Arbeitsbereich des
Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 in dhnlicher Ansicht wie im Meldungsfenster, nur mit
zwei weiteren Feldern, "Filter text" und "Search" zur leichteren Suche von speziellen
Eintragen.

5 Tagesprotokoll =i
|§§ Protokolleintrage | | Informationen |&Wamungen |‘3 Fehler‘ Filter text v| Search -
Diatum Meldung Objekt H [v] Mummer -
=1 06.09.2017 08:40:55  Static referenced mscorlib, Arv] Datum
azzembly Wersion=4.0.0.
0, « | Meldung |
Cult tra  |—
Il v | Objekt
PublickeyTok 1 e
en-b77abos61 ||| Position
534e083
=2 06.05.2017 08:40:55  Static referenced DST.Domain,  Plugin manager
assembly Wersion=5.810.
0,
Culture=neutra
IL
PublickeyTok
en=1b61123fa
75dcfB5
=3 06.05.2017 08:40:55  Static referenced DriveServiceT Plugin manager
assembly ool5,
Wersion=5.8.2.
0.
Culture=neutra
I,
PublickeyTok
en=null
=4 06.05.2017 08:4055  Static referenced DST.AFrame,  Plugin magiller -

Meldungen * 0 X

=4 Protokolleintrage | j 0Information &OWamungen ;30 Fehler | | 3: i

1d.-Nr.: CB19692-002 Stand: 02/2022

MOOG

5.14 Historie der Parameteranderung im Gerat

Im Fenster "Historie der Parameteranderung im Gerat" werden alle
Parameterédnderungen protokolliert. Der Aufruf dieser Parameter-Historie erfolgtim
Hauptmeni unter Ansicht > Historie der Parameterédnderung im Gerét.

Histor der Parameterandenungen im Gerdt -8 x
Rx2CRBO®S

Uhrzeit Alter \wert Never \wert Subparameter Pfad ~
1 19.0220181149:30 DriveTypel CCW 480t Servo Drive 30 Servo Drive—->TCP/IP->192.168.39.5-->Servo Drive—-
. > N

oV D Jiashi
me

2 1902201813526 PCON SCON 300(0] Servo Drive—>TCP/IP->152.168.39.5—->Servo Drive—
CON_CfgCon

3 19.02201814:21:08 Passuiort 1 90[] Servo Drive—>TCP/IP->152.168.39.5—->Servo Drive—
BARAPSU_Level : S

4 Top22018142108 Passwort 2 S1[0] Servo Drive—~>TCP/IP—>182.168.39.5->Servo Drive-
PARAPS Lovel g rier->51-

7 Cockptt "Servo Drve” | § Historie der Parameterdnderungen im Gerdt | 5.1 Meldungen

Angezeigt werden hier Uhrzeit, alter und neuer Wert einer Parameteranderung,
Subparametername und der Pfad.
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Werkzeugleiste der Parameter-Historie

Symbol

b

Beschreibung

Komplette Parameterdnderungshistorie I6schen

Symbol

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe 39

Beschreibung

Start/Stop des Makro-Rekorders: Das Aktivieren des roten "Record-
Button" zeichnet Parameteranderungen auf.

Riickgangig gemachte Anderungen aus der Liste entfernen

Markierte Parameteranderungen riickgangig machen

b
%)
¢

Markierte Parameteranderungen wiederholen

Geanderte Parameter bearbeiten: Diese Funktion wird genutzt um eine
Parameterdnderung, deren Ort nicht mehr bekannt ist, wiederzufinden.
Ist die Zeile markiert, wird mit dem "Bearbeiten-Button" der
Arbeitsbereich mit dem gewlinschten Sachgebiet gedffnet. Kommt der
Parameter in mehreren Sachgebieten vor, 6ffnet sich das Fenster
"Thema wahlen".

Pause des Makro-Rekorders. Durch das Betatigen des Pause-Button
wird eine Aufzeichnung angehalten und durch erneutes Betatigen
fortgefiihrt.

Tabelle 5.4: Werkzeugleiste der Historie der Parameterdnderung im Gerét

Play, 6ffnen einer Aufzeichnung: Mit dem "Play-Button" werden Dateien
aufgerufen. Ein Klick auf die Schaltflache "Offnen" (ibertragt die
gespeicherten Parameteranderungen in den Regler. (Die getatigten
Parameteranderungen werden erst mal im Projekt vorgenommen, ist
das Projekt online, werden die Anderungen auch an das
angeschlossene Gerét Gibertragen. Ist das Projekt offline, werden die
Parameteranderungen erst Gibertragen, wenn das Projekt wieder online
geht.)

Tabelle 5.4: Werkzeugleiste der Historie der Parameterdnderung im Gerét (Fort-

setzung)

Weitere Funktionen und Hinweise zum Makro-Rekorder erhalten Sie im Abschnitt
"Makro Rekorder" auf Seite 40




Geanderte Parameter bearbeiten:

Mit einem Doppelklick in die Zeile der Parameteranderung wird diese ausgewahlt

und blau markiert. Ist die Zeile markiert, wird mit dem "Bearbeiten-Button"

Sachgebiet, in dem sich der Parameter befindet, gedffnet.

Existiert der Parameter in mehreren Sachgebieten, so 6ffnet sich vorher ein weiteres
Fenster, in dem das gewiinschte Sachgebiet ausgewahlt werden kann. In diesem
Fenster erscheinen alle Sachgebiete in denen der Parameter enthalten ist.

& Synchronmotor "Servo Drive™ -1 -x

Berechnung von Regelungseinstellungen fiar PS Motoren

J Zurick | Einstellungen Synchronmotor "Servo Drive"
Achsel ﬁ@

5.15 Makro Rekorder

Der Makro-Rekorder dient zur gezielten Aufnahme und Protokollierung von
Parameterdnderungen. Damit kénnen Batchdateien erstellt werden, die definierte
Parametereinstellungen beinhalten. Beispielsweise kénnen Scopeeinstellungen
abgespeichertund in ein anderes Gerate Uibertragen werden. Bevor mit einer
Parametrierung begonnen wird, muss der Makro Recorder gestartet werden und
dabei zeichnet dieser dann alle Parameteranderungen auf. Mit dem Stoppen des
Recorders werden die Einstellungen in einer Batchdatei abgespeichert. Damit
stehen die Parameter zur weiteren Verarbeitung bereit.

'J Start/Stop des Makro-Rekorders: Das Aktivieren des roten Start Knopfs (Record-
Button) zeichnet alle Parameteranderungen auf. Es erscheint folgendes

Motorbezeichrung |
Typenschiddaten
Nermspannung e v Henmtrom R
Nenndrehzah 5900] rom Nenrfrequenz 506,667 Hz
‘@ Nennfrequenz 586.667) Hz oder O I 4 ‘ fo...
I i
‘@ Nemndrehmoment i oder O I 5 ‘ =
Histore der Parameterindenungenim Gerdt - x
REI2CER QD
Uhrzsit Hier Ve Heuer Wt Subparameter | Plad 3
CON_CCON_Kp
W 19022018 145042 15 67 210 Servo Diive-—TCPIP—>192 163 395
CON_SCON_Tn
! 19022018 145042 0,008 ootese Servo Diive—TCPIP—>192 163 385

39 19.022018 14:50:42 5000

40 19.02.2018 145042 0.2

41 119.02.2018 14:51:40 | G403-508A

MOOG

7 Cockpit "Servo Drive” | § Historie der Parameteraridensngen.imGer

20[0]
CON_SCON_Kp

4000

360[0]
CON_PCON_Kp
240[0]

CON_FM_Imag

Achse1 451[0] MOT_Name | Servo Drive—>TCP/IP—>192.168.39.5—

Meldungen

Servo Drive—>TCP/IP-->182 168 39 5

Servo Drive—->TCP/IP-->152 168 39,5

1d.-Nr.: CB19692-002 Stand: 02/2022

Bestatigungsfenster.
Historie der Parameteranderungen im Gerat ~ 3 X
BRIDCE

Uhrzeit Neuer Wert Subparameter Pfad -

6 11032017 11:20.51 400

b Diese Funktion startet die Aufnahme aller Parameteranderungen die Sie
¥/ ab jetrt auf dem derzeit aktiven Gerat "5_Mein Senior” durchfahren,

Nachdem die Aufnahme angehalten wurde, werden Sie zur Auswahl
einer Datei zur Speicherung der Parameteranderungen (CSV-Format)
aufgefordert.

Méchten Sie die Aufnahme jetzt starten?

74 Cockpit | Historie der F

i Rekorder eingeschaltet (Das blaue Quadrat bedeutet, dass der Rekorder

aktiviert ist)
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'J Stop des Makro-Rekorders. Durch den Stop-Button wird die Aufzeichnung
angehalten. Es erfolgt die Aufforderung, die Daten in einer Batch-Datei

abzuspeichern.

w Durch das Betatigen des Pause-Button wird eine Aufzeichnung angehalten und

durch erneutes Betatigen wieder fortgefiihrt.

-’ Play: Durch Betatigen des Pfeilbuttons wird eine zuvor aufgezeichnete
Parameteranderung abgespielt. Beim Offnen einer Aufzeichnung (Parameter batch
file.csv) mit dem "Play-Button" werden csv-Dateien aufgerufen. Dabei kann auch
eine getatigte Parameterdnderung an ein anderes Gerat weitergegeben werden.

Ein Klick auf die Schaltflache "Offnen" libertragt die gespeicherten
Parameteranderungen in den Regler.

Start-/ Stop-Button fur den

Makro Rekorder.
Der Rekorder ist akliviert,
wenn der rote Button mit

einem Quadrat umrandet ist

REIICR
Time

5 23082011 10:18:35

& 23082011 10:18:42

7 23082011 10:18:51

8 23082011 10:15:00

Mit dem Pauseknopf wird die
Aufzeichnung unterbrochen
Durch erneutes Betatigen wird
die Aufzeichnung forigesetzt.

Nach Auswahl einer Batchdatei wird durch Betatigung des
Pfeilbuftons die Uberfragung der Parameterin ein anderes

Geréat gestartet.
New value Sub parameter Path
4000 20410] Import_ako1_1—->TCPIP->192.168.39 5
?PRD_TAB_\*IEM MPRO_TAB WaitTime-—-=[0] MPRO_TAB
me
2000 20401 Import_ako1_1—>TCPIP—>192.168.38. 5
bTA_PRD,T:«B,\*fawt MPRO_TAR waitTime—=[1] MPRO_TAB_\
me
10000 20101] Import_zko1_1-->TCP/IP-->192.168.39.5-->
MPRO_TAB_PSpd  MPRO_TAB_PSpd-->[1] MPRO_TAB_PSpc
3000 Import_ako1_1—->TCP/IP->192.168.38 5

204[2]
_Plvj_PFlD_TAB_\"fa\t MPRO_TAB_WaitTime—=[2] MPRO_TAB_\
ime
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Voreinstellung fiir die Ubertragung einer Aufzeichnung

Um eine Batchdatei mit den Parametereinstellungen zu Gbertragen, muss unter
Extras > Optionen > Erweiterte Funktionen bei der Protokollierung der
Parameterschreibzugriffe die Auswahl auf "Alle, auch automatisierte Ablaufe"
eingestellt werden.

Optionen

Projekt

J’ Programmstart/ende

“ Intemationiale Enstelungen

By e

o

J Zyidische Aktionen
Verzeichnisse
Projektdatenvenwaliung

+ E-Mail Unterstitzung

»

o) Berutzemechte
&

Protokolierung der Parameterschreibzugiffe

* Programmgesteust (Standardeinstellung)

© Ale, auch automatisierte: Ablaufe
q ) Ausgeschatet

Nur Wertandenung q)

Erstellung von Gerdteprojekten

Gerateansichten automatisch vervollstandigen

Erstinbetriebnahme:

Beim Erzeugen eines neuen Projekies
Erstinbetriebniahme-Diglog anzeigen




5.16 Objektsuche

Die Objektsuche des Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 bietet eine komfortable und
trotzdem einfache Suchfunktion, die frei konfigurierbar ist. Die Suche lasst sich ganz

den Anforderungen und Wiinschen des Bedieners anpassen.

Object search
Einstellungen

Suche Objekte in

Die Suche
erfolgt nurim

Servo Drive

aktiven Gerat

Optionen furdie
Objektsuche “

Optionen far die Objektsuche ]

Enstelungen Suche Objekte in

5_Mein Senior

Geber

Geber
Geber-Offset
Geber (Kanal 4)
Geber (Pulszdhlung/Pulsrichtung nur dber ISDO5/ISC
Geber > Abstandscodierte Referenzmarken

Geber > Achskorrektur

Geber > Anschliisse und Pinbelegungen

Geber > Einleitung

Geber > Geber-Offset

Geber > Geberauswahl

Geber > Kanal 1 (hochauflésende Geber an X7)

Geber > Kanal 1 (hochaufiGsende Geber an X7) » BiS
Geber > Kanal 1 (hochauflésende Geber an X7) > Enl
Geber > Kanal 1 (hochauflssende Geber an X7) > Ge
Geber > Kanal 1 (hochauflasende Geber an X7) > Ha «
Geber > Kanal 1 (hochauflésende Geber an X7) > SinC

Object search -

[Enstefunger Suche Objekte in

5_Mein Senior

Geber

Parameter (Name)
Geber -> ENC_Encoder1Sel
530[0]-Geberauswahl: SERCOS Geber 1
531[0}-Geberauswahl: SERCOS Geber 2
10115[0}-Sercos: Typ der Lageruckfuhrung 2
10277[0}-Sercos: Typ der Lageruckfuhrung 1
10116{0}-Sercos encoder 1 resolution
10117[0}-Sercos encoder 2 resolution

= Poometer (Kuzbeschrabung)

Faktor Motomickfiihnung (Geber 1

10256{0}-Faktor Motorriickfuhrung (Geber 1)
10257[0}-Faktor externe Rickfihrung (Geber 2)

Hilfe

MSD Servo Drive-Help

) Gerdtehite (Hifeindex)
Geberfur

Geber > Geberauswahl
Geber

) Gedtehite (Hiethems)
Geber

Geber

Geber > Geberauswahl

. i

a

Bei der Objektsuche wird nach Parametern, Hilfethemen, Hilfeindexeintrdgen und
allem gesucht, was mit dem Suchbegriff in Verbindung gebracht werden kann. Die

Optionen angepasst werden.

Qualitédt und die Bereiche in denen gesucht wird, kann tber umfangreiche Einstell-

Unter dem Punkt "Einstellungen” verbirgt sich ein umfangreiches Auswahlmeni zum

Anpassen der Suchfunktionen.

Optionen fir die Objektsuche
Definition der an der Suche b Objekte und Eige:
In allen Achsen eines Mehrachsgerates suchen
-~ Parameter - Subparameter {Index)
Name Name
Kurzbeschreibung Kurzbeschreibung
D {nur fiir einzelne Nummem und Nummembereich Wertebereich
Adueller Wert
[¥] . Digital Scope Signal
[7] Vor der Suche Aktuahwerts mit Gerdt synchronisieren
MName
™ Kurzbeschreibung
ID {pur fiir einzelne Nummem und Nummembereich
[] 1~ Sachqebiete
A Hife
Name
V| Inds
Kurzbeschreibung et
- Thema (Oberschrift)
Einstell der Si litat
i ung der Suchqual T .
Toleranz fir die Genauigkeit der Suche. 0 % bedeutet "nur
exakte Treffer”. 100 % bedeutet "Suche ahnliche Teile des \_]
E Allgemeine Schwelle (Anzahl Zeichen) fur die .
3 Anerkennung eines Wortreffers Redundante Suchergebnisse (Objekte) ausfitem
3 =
Ste: der Anzeis
e 0 100
Gruppierung des Suchergebnisse. 0% bedeutet “immer
eigene [berschrift fiir Ergebrisse unterschiedicher {}
Gualitat"
Zeit bis zum automtischen Start der Suche nach Eingabe
des letzen Zeichens Maximale Trefferanzahl nach der die Suche beendet wird
6 2 = 80 =
Ricksetzen auf Standardeinstelling
Mit dieser komfortablen Einstellmaske kann die Objektsuche genau definiert
' werden. Alle Optionseinstellungen und Suchkriterien sind selbsterklarend.

Bild 5.1: Objektsuche und gefundene Suchergebnisse

NMOOC
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Ergebnis der Objektsuche

In der Trefferliste der gesuchten Objekte werden die Ergebnisse mit den jeweiligen
Icons aus dem Optionsmeni angezeigt.

: = Pammeter

.- Digital Scope Signal
1=~ Sachaebiete

: = Subparameter {Index}
 tife

Obiect y - 0 X
Einstellungen Suche Ob]ekte in

Servo Drive

Handantrieb > Handantrieb Status n
Bewequngsprofil—=Data handling ~
2921-MPRO_DATA_Stat—=[0] MPRO_DATA_Stat

‘= FPammefer (Kuzbeschraibung)

Data handling -> Bxtended data status word
2521[0}-Extended data status word

Feldbus—>SERCOS

Sercos |l-:Antriebsgeflhrte Posttionierung—=10341-COM_SER_Stat...
= Paameter (Kurzbeschreibung)

Antriebsgefiihrite Posttionierung -= Status in course position
10341[0}-Status in course position

Bewequngsprofil—=Synchronisierte Bewegqung v
H
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5.17 Ungultige Benutzereingabe

Nach einer ungiiltigen Benutzer- oder Parametereingabe wird ein Hinweisfenster
angezeigt, das direkt auf die falsche Eingabe hinweist und den Wertebereich
anzeigt. Nach dem SchlieBen des Fensters sitzt der Eingabefokus wieder direkt auf
dem Objekt.

LA Synchronmotor "Servo Drive” :1

Einstellungen Digitalfilters / Drehzahireglers "Servo Drive™

-
Fitterauswahl \USERH) = Direkt {schreibe Parameter CON-DigFilCoeff) ~
1. Filter Ungiiltige Benutzereingabe
Mitten- /
Grenzfrequenz 1) 10000] H Problem:-
Breite (w1) H — .
¢ z Der neue Parameterwert liegt iber dem Maximalwert. I
2. Filter
Mitten- / 100 Hinweise:
Grenzrequenz §2) MNeuer Wert: 10000
Breite (w2) Hz Wertebereich: [1 .. 8000]Hz
Path: TCP/IP-»152.168.39.5->Servo Drive—>Gerateeinstellung—>Regelung—>
Geschwindigkeitsregler—> Digitalfiter—>325-CON_SCOMN_FiterFreq—>[0] CON_SCON_FiterFreq
Koeffizienten
05
TCPIP—>782. 16839 5—>5envo Dnive
b1 *xik-1) 0
e [ q | L% |
sk [ 4 wikd [ 4



5.18 Blinkcode 5.19 Drucken von Dokumenten

Je nach angeschlossenem Gerat verhalt sich die Gerateanzeige unterschiedlich. Der Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 besitzt eine spezielle Druckfunktion mit variablem
Daher sind alle Hinweise zu den Statusmitteilungen der LED-Anzeige aus der Druckmeni. Gedruckt wird immer nur das im Arbeitsbereich fokussierte Dokument.
jeweiligen Geréte Hilfe zu entnehmen. Ein Dokument kann z.B. die Listenansicht eines Sachgebiets, eine Aufnhahme mit

dem Oszilloskop, eine komplette Gerateeinstellung in Listenansicht oder ein
Datensatzvergleich sein.

& DriveAdministrator 3 - Servo Drive(Getrennt)

Datei | Ansicht Projekt Bearbeiten Aktives Gerat Extras  Fenster  Hilfe
Y Neu vl - - 9
Offnen v | H = il = J‘E
e o gl | Rl
speichern Strg+S
Geber "Servo Drive” speichern unter...  Strg+Umschalitaste+S = —
§ Regelung o \e Bewegungsprofil T
Druck-Seite Alles speichem F L] —
einrichten .
[y Pagesettings... "Servo Drive™
"1 Geber "Servo Drive" drucken Strg+P | Emnstellungen Geberkanale “Servo Drive™
Sachgebiet " Druckvorschau von Geber "Servo Drive" s e = Ehet
drucken T N X7 (SinCos. Kanal 1)
e B (Option, Kanal 3)
Zuletzt gesffnete Projekte X6 (Resolver, Kanal 2)
Druckvorschau Zuletzt gesffnete Dateien e (e
desSachgebietes Redundanter Drehgeb
Beenden AlteF4 Achskorrektur
o— ™ Electronic nameplate
49 0 CON_FM_MConOfiset 179.3 deg
50 0 ENC_MCon cH2
‘_(E;‘"C“‘KK:"BI‘;) 21 0 ENC_SCon CH2
(Option. Kanal 3) 52 0 ENC_FCon CH2
(Resolver, Kanal 2) 3 208 ENC_SIM_ Values

lesolver X6
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Page settings... / Druckeinstellungen Sachgebiet Drucken (hier "Geber drucken™)

Uber den Meniipunkt "Page settings..." kann die Druckseite auf die eigenen
Anforderungen eingerichtet werden. Die Einstellungen beziehen sich immer aufden
voreingestellten Windows-Standarddrucker.

Beim Drucken wird nie die grafische Ansicht, sondern immer nur die Listenansicht
des Sachgebiets im aktuellen Arbeitsbereich gedruckt. Hierzu erscheint das
Standard Windows Druckfenster, wo ebenfalls Druckereinstellungen vorgenommen
werden kdnnen.

Seite einrichten @
& Geber "Servo Drive”
O Zurick | Einstellungen Geberkanale "Servo Drive™
(0] Index | Name \wert Einheit Beschreibung
X7 (SinCos, Kanal 1) Einstellungen hochauflisender Geber >
BiSS X7 = Drucken % ferface XT v
538 ] EMC_CH1_Pasition
618 0 ENC_CH1_AbsCRCP.|  Algemein lolute encod
P 619 0 ENC_CH1_AbsCRClm pder inverte
= £20 o ENC_CH1_AbsErrMa. Drucker auswshlen lor standard
GriBe (A4 @10 297 mm) - 621 0 ENC_CH1_Abs\arn =1 Microsoft Print to POF = PDFCrestor lor Encoder
EnDat X7 = - erface X7 v
. = - HIMicrosoft XPS Document Writer
b= [ Magasin 1 ) 843 0 ENC_CHI_MuliT (%8 pas-125 an dewin02 bsolute enc
544 ] ENC_CH1_SingleT h ahsolute en
SR SEaxie ) 55 0 ENC_CH1_Code < > e encoder)
@ Hochformat links: 254 Rechts: 25.4 547 ] ENC_CH1_MTBase Siatus Bereit [ Ausgzbe in Datei umlsiten (S5l absol
548 ] ENC_CH1_MTEnable Standort: - p— leTurn
) Querformat Oben: 254 Unten: 25,4 553 0 ENC_CH1_PericdLen andot: i nstellungen ICos linear ¢
54 0 ENC_CH1_DigitalRes Kommertar:  HKS 30 - Office Drucker suchen... hear absolut
538 ] EMC_CH1_Pasition
616 o ENC_CH1_CycleCouni Settenbersich ionsgeber [
¢ 617 0  ENC_CHI_AbshitMol @ Ales Anzohl Exemplare: [1 |2 bildung
640 ENC_ENDAT Markierung Altuelle Seite
640 ] ENDAT_Select ] ) [2=diagnaosiz
640 1 ENDAT_DiagCount O Seten: 19359 Sortiersn 3 3| |peader
640 2 ENDAT_BWZ_1 Geben Sie entweder eine Setenzahl oder 1-2' 1-2'
840 3 ENDAT BWZ_3 einen Seitenbereich ein. Z. B.: 512
640 4 ENDAT_BwZ 4 pn
B0 5 ENDAT Status [(Ducken | | sbrechen | | Obemehmen | put
540 6 EMDAT_Z1_Sel 1 type selt
=] 7 ENDAT_Z1_1 000000000 Z1info: dword 1
640 8 ENDAT_Z1_2 00000000 Z1info: dword 2
R4n 9 FHMOAT 71 3 DOnONNNG 7linfoe dword 3



Druckvorschau (des Sachgebiets)

Die Druckvorschau bietet die Mdglichkeit, sich einzelne oder alle Seiten vor dem
Druck anzuschauen. Die Einstellungen beziehen sich nicht auf den Druck, sondern

nur auf die Ansicht.

Druckaller ﬁ"de" er{;"c“% inverschiedenen Schriten
Seiten y ’

592
618
619
620
621

543

NMOOC

coooo

coocooooooo

VergroRerung/Verkleinerung der Ansicht

Beschreibung

Direkie
Sprungmaoglichkeit
zur Seite

&0 ¢ 0 M @ @ @ | schicten

o W D

ENDAT_Z1_2 00000000k
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Z1info: dword 2
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6 Projekte

6.1 Projektbaum / Projektfenster

Im Projektbaum ist die Struktur eines Projektes festgelegt. Darin sind alle Gerate
bzw. Teilnehmer enthalten, inklusive aller Informationsdateien.

Er beinhaltet die folgenden Knotenpunkte:

= Projektname

m Netzwerkverbindung: USB oder TCP/IP (je nach Geratetyp)
m [P Adresse

m Geratename

m Gerateeinstellung

m Digitales Oszilloskop

MOOG

1d.-Nr.: CB19692-002 Stand: 02/2022

Das Projektfenster mit dem Projektbaum

Projekd

> 0 X
B -8 [ % Verbinden | ¢Y iE [ E] %) @

= ): Servo Drive
=28 TCR/P
A 1921

-

68.39.5

[=! ‘l Geratesinstellung

o

1y, Endstufe

@ Motor

- g Geber

- Regelung

" Bewegungsprofil

", Einstellungen Ein-/Ausgange

4= Begrenzungen / Schwellen
i) Mame & Wamungen

-a% Feldbus

47 Technologieoptionen (XB)
-sl] Geratestatus

-] Handbetrieb

= Digitales Osziloskop
..~ Signale
A Kanale

% Record control
. ..4) Zeit

8 u ': Trigger

[7 Erstinbetriebnahme "Ser.| <

Handbetrieb "Serv..|B Pro..|
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In der Mentuleiste des Projektbaumes kann ausgewahlt werden, bis zu welcher
Ebene die vorhandenen Knoten angezeigt werden sollen.

1 3 Verbinden | &
Knoten bis Ebene 1 zeigen -
Knoten bis Ebene 2 zeigen
Knoten bis Ebene 3 zeigen

Knoten bis Ebene 4 zeigen

Knoten bis Ebene 5 zeigen

Mit den beiden + und - Symbolen daneben, kann eingestellt werden, ob alle Objekte
im Projektbaum gedffnet oder geschlossen dargestellt werden.

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe
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Je nach Knoten und Ebene werden in der oberen Meniizeile des Projekifensters
unterschiedliche Symbole angezeigt. Die Rechte-Maustasten-Funktionsauswahl
entspricht genau dieser oberen Meniizeile.

Frojskt -1 x Projekt = o
B -4 5 % Vebinden | T 43 [T = [ -8 2 % Vebinden | J] B = %)
BVl s - I -] Servo Drive
/ I[ Gerat hinzufigen -8 TCPAP
Ebene 1 K Geritentfernen Bl 192.168.395
Ny Zentrale Oszilloskopsteuerung -] Servo Drive
™ Umbenennen E“I 1 ﬂ Offnen
Exportieren 3 C Tl Exportieren 3
Spezielle Funktionen In der Listenansicht 6ffnen
Hitfe fmpost &
Verbinden Spezielle Funktionen 3
Hilfe
Projekt - x
& Verbinden
(3« ¥ 5] %X Verbinden |E
B-F- Servo Drive
=
/ Exportieren
Ebene 2 Spezielle Funktionen  Cet p— =
- {5 X Verbinden | g1 = 1 B %) @
Hilfe
El’ Servo Drive
Werbinden .58 Tcpsp
. § -l 192168395
Projekt > 01 X =- ] Servo Drive
-+ 4 4 % Verbinden = =} §l Geratesinstellung
= W'Y I Erstichstrishnzbms.
E-r-_ Servo Drive T ¥ G
=l -y, End] t Offnen
= B8 TCP/IP Ebene 5 1o Endf §7
3 &g Mot| 2= In der Listenansicht 6ffnen
Kommunikationsadresse andern... & Gety Exportieren
Ebene 3 Exportieren » . geg Import
.~ Be
Spezielle Funktionen *, Ein ‘ Spezielle Funktionen
= 4% Beg
Hilf =
ilfe B Alan"' Hilfe
Verbinden ¥ Feid Verbinden
i




Projektbaum mit drei Teilnehmern, mehrere Geréte im Netzwerkverbund

Im folgenden Projektbaum sind drei Gerate tiber Verbindungsknoten zusammen in
einem Netzwerkverbund unter den IP Adressen 192.168.39.5 bis 192.168.39.7 in
einem Projekt verbunden.

Projekt -2 x
F ~ [ 2] % Verbinden [ =~ WS T E .
E|J_ Servo Drive

=- B8 TCPAP

Gerat 1 mit der IP Adresse = "é'l—iz
192 168.39.5 J/ - ] Geratesinsielung

-§1 Erstinbetriebnahme
|1y, Endstufe
& Motor
-+ & Geber
it Regelung
-~ Bewegungsprofil
5 , Binstellungen Ein-/Ausgange

<= Begrenzungen / Schwellen
-] Mlame & Wamungen
.81 Feldbus
4% Technologieoptionen (X8)
il Geratestatus
I Handbetrieb
) Artriebsdaten
: Verwaltung

v Digitales Osziloskop
S ol 192.168.39.6
E| ii Servo Drive 2
[ Sl Geratesinstellung
-4 Digitales Oszilloskop
ol 192.16839.7
=] ii Servo Drive 3
- Sl Geratesinstellung
-4 Digitales Oszilloskop

[Geré‘nt 2 mit der IP Adresse \\

192.168.39.6 J

Gerat 3 mit der IP Adresse:
102 168397 J/‘

MOOG
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Uber die unten dargestellten Meniipunkte kénnen weitere Gerate hinzugefiigt, oder
vorhandene Gerate entfernt werden. Hierbei 6ffnet sich jeweils ein neues Fenster
zur Auswahl neuer Geréate oder zur Auswahl eines Geréates, dass entfernt werden
soll.

Projekt =L
0§ - 4 4 % Verbinden | [} “(\ iy 1=
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6.2 Neues Projekt erstellen

6.2.1 Neues Projekt beim Programmstart erstellen

Beim Programmstart wird standardmafig der Projektassistent gedffnet.

Projektassistent

Wilkommen bei dem Service- und Diagnosewerkzeug fir Antriebe:
Was machten Sie als nachstes tun?
Sofort ONLINE. d h. mit angeschlossenem Gerat arbeiten
Ein neues Projekt anlegen
OFFLINE arbeiten / starten

Ein neues Projekt anlegen
Ein bestehendes Projekt dffnen
@ Eines der zuletzt bearbeiteten Projekte &ffnen

|

Diesen Dialag bitte nicht wieder anzeigen

Zur Auswahl stehen nun zwei Punkte, um ein neues Projekt zu erstellen und zwei
weitere, um ein vorhandenes zu 6ffnen.

Sofort ONLINE, d.h. mit angeschlossenen Gerat arbeiten

= Ein neues Projekt anlegen: Hier werden alle Einstellungen und Daten nach
dem Verbindungsaufbau automatisch aus dem angeschlossenen Gerat
ausgelesen und als neues Projekt angelegt.

OFFLINE arbeiten / starten

= Ein neues Projekt anlegen: Hier kann tber eine Auswahl verschiedener
Gerateidentifikationen das gewulinschte Gerat offline ausgewahlt werden
(siehe unten).

Beim Anlegen eines neuen Projektes (On- und Offline) 6ffnet sind nun das Fenster
"Projekt definieren".

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe 50
Projekt definieren P
Projekiname
Meues Projekt =
Kurze Projekibeschreibung
Beschreibung meines neuen Projektes
Proj [ Riicksetzen auf Standard | | Andem...
CAUsers', ...
o o |
Projektname:

Das neue Projekt muss mit einem Namen bezeichnet werden, der auch gleichzeitig
als Verzeichnisname fiir den Projektordner verwendet wird, d.h. es sind nur die
Windows-tblichen alphanumerischen Zeichen, ohne *,?,/,", ... zu verwenden. Hier
werden alle zum Projekt gehérigen Daten in verschiedenen Unterverzeichnissen
abgelegt.

Projekio0] <

Device settings
Digital scope

. General
Parameter views

Projektdl.dmprj



Kurze Projektbeschreibung: Neues Projekt Offline

Zum leichteren Auffinden kann eine kurze Beschreibung flr das Projekt erstellt Bei einem neuen OFFLINE Projekt 6ffnet sich im Anschluss das Fenster "Gerat
werden. Offline hinzufligen"
Pr0jekt° rd ner: Gerit offline hinzufiigen - m] X

Der Projektordner wird standardmaRig an einem vorgegebenen Pfad abgelegt
(C:\Users\Username\Documents\...\Projects), der aber jederzeit gedndert und auch S
wieder zurtickgesetzt werden kann. Gerteramie [M5D DRIVE COMPACT <]

Zusatzliches Gerat auswahlen

Steuer-Hardware

Adikelnummer

Endstufe 3A

Main supply voltage 230V
Fimware version V11001
Achsanzahl 1
Varianie (Hardware oder Fimware)
Beschreibung Hochdynamischer optimierter
Einzelachsservoanirieb fir den urteren
Leistungsbereich
Kommunikationsverbindung
@ Ethemet (TCP/IF) use USBLCOM Geréteanzahl (mit forlaufender Adressienung)
L :
Ok Abbrechen

Hier muss nun das gewiinschte Gerat (iber die verschiedenen
Geréteidentifikationen (Geratefamilie, Steuer-Hardware, Endstufe, Achsen, usw.)
ausgewahlt werden.

Je nach Geratefamilie stehen wiederum unterschiedliche
Kommunikationsverbindungen (TCP/IP, UDP, USB und USB-COM) zur Auswahl.
Das System schlagt hier zur Gerateverbindung eine IP Adresse fiir dieses Gerat vor.
Die Standardadresse lautet: 192.168.39.5
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Zuletzt kann noch die Anzahl gleicher Gerate (mit fortlaufender Adressierung)
eingestellt werden.

Im Anschluss wird dann der Projektbaum fiir dieses Geréat erstellt und die
Arbeitsflache des Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 geladen.

Neues Projekt Online

Bei einem neuen ONLINE-Projekt 6ffnet sich im Anschluss das Fenster "Verbindung
wahlen".

Auch hier stehen je nach Geratefamilie unterschiedliche
Kommunikationsverbindungen (TCP/IP, UDP, USB und USB-COM) zur Auswahl.
Das System schlagt hier zur Gerateverbindung eine IP Adresse fiir dieses Gerat vor.
Die Standardadresse lautet: 192.168.39.5

Verbindung wahlen
Gerateverbindung:

@® TCP/P
O uppP
O uss (®) Einzelnes Gerdt mit bekannter Adresse

O Rs232/UsB % [ J|Cee |3 [ 5 |
=P () En Netzwerk durchsuchen

Aobrechen

MSD

Alle gerateinternen Daten und Einstellungen werden dann im Projektbaum
angezeigt.
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6.2.2 Neues Projekt aus der Arbeitsoberflache heraus
erstellen

Es gibt zahlreiche Mdglichkeiten ein neues Projekt aus der Arbeitsoberflache des
Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 zu erstellen:
m Start des Projektassistenten iber das Icon in der oberen Standardleiste
=
=
= Aus dem Hauptmenu: Datei > Neu > Projekt
= Aus dem Hauptmenu: Projekt > Projektassistent

= Aus dem Hauptmenu: Projekt > Neu

» Uber das "Neu" Symbol in der oberen Standardleiste 1 - > Projekt

=» Aus dem Hauptmeni: Extras > Gerat offline erstellen: Gerat offline Gber eine
vorhandene Beschreibungsdatei erstellen (Importieren eines ZIP-Archives
oder einzelner Dateien)



6.3

Offnen eines Projektes

Ein bestehendes Projekt kann Uber viele verschiedene Arten getffnet werden:

Aus dem Hauptmendi: Datei > Offnen > Projekt
Aus dem Hauptmenii: Projekt > Offnen
Aus dem Hauptmenii: Datei > Zuletzt gedffnete Projekte

Aus dem Hauptmenii: Datei > Zuletzt gedffnete Dateien (Anwahl von
Projektdateien mit der Endung *.dmprj)

Per Drag&Drop: Projektdateien mit der Endung *.dmprj mitder Maus im
Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 auf die erste oder zweite Menlzeile der
Oberflache ziehen.

Per Doppelklick auf eine Projektdatei im Windows Explorer (Arbeitsplatz).
Das Programm startet und 6ffnet das Projekt automatisch.

Uber das "Datei 6ffnen” Symbol in der oberen Standardleiste “~ 7 > Projekt
offnen

Aus dem Hauptmenu: Extras > Optionen > Programmstart/-ende, hier besteht
die Mdglichkeit bei "Aktion bei Programmstart” einzustellen, dass das letzte
Projekt automatisch gedffnet wird, mit oder ohne vorherige Abfrage.

Optionen X3
Projelt
) Progmmsiat/ende Adion bei Programmtat
“ Intemationale Einstellungen Letztes Projekt automatisch &ffnen
Nach vorheriger Abfrage
By e
NMOOGG Id.-Nr.: CB19692-002 Stand: 02/2022

= und natirlich aus dem Projektassistenten

Projektassistent xS

Willcommen bei dem Service- und Diagnosewerkzeug fr Artriebe

Was mochten Sie als nachstes tun?

Sofort ONLINE, d.h. mit angeschlossenem Gerat arbeiten
") Ein neues Projekt anlegen

OFFLINE arbeiten / starten

) Enneues Projekt anlegen
) Ein bestehendes Projekt ffnen
@ Eines der zuletzt bearbetsten Projekte offnen

[ Diesen Dialog bitte nicht wieder anzeigen

Hier kann ein bestehendes Projekt getffnet oder eines der zuletzt
bearbeiteten Projekte gedffnet werden.

Beim Offnen eines Projektes kann im Fenster "Projekt wéhlen" eines der zuletzt
bearbeiteten Projekte gedffnet werden oder Uber die Schaltflache "Andere" dann
Uber ein Windows Dateifenster eine andere Projektdatei ausgewahlt werden.

Projekt wihlen
-Achse 1
-Achse 2
= -MsD

- New project
- Test Achse

Wahien Sie eines frer

lokalen Frojekde oder

dhicken Sie Andere...

Abbrechen Andere...
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6.4 Speichern eines Projektes

Ein bestehendes Projekt kann Uber viele verschiedene Arten gespeichert werden:

= Aus dem Hauptmeni: Projekt > Projekt "Projektname" speichern: Speichert
die momentane Version des geotffneten Projektes.

= Aus dem Hauptmeni: Projekt > Projekt "Projektname" speichern unter ...
Speichert die momentane Version des gedffneten Projektes z.B an einem
anderen Speicherort oder eine Kopie des Projektes unter einem neuen
Namen.

= Aus dem Hauptmeni: Projekt > Projekt "Projektname” schlieRen: Es erfolgt
eine Abfrage, ob das Projekt gespeichert werden soll.

= Auch beim Beenden des Programms erfolgt die Abfrage, ob das aktuelle
Projekt gespeichert werden soll. Dies kann Gber das Hauptmeni > Extras >
Optionen > Programmstart/-ende unter "Aktion bei Programmende" generell
eingestellt werden.

5
Optionen [
F Projekt
J Aktion bei Programmstart
“ intemationale Einstelungen 9] Letates Projekt automatisch &finen
[¥] Nach vorheriger Abfrage
By e
b
) Zylische Aktionen
MAition bei Programmende
| Versichrisse [¥] Aktuelles Projekt speichem
& i
Datiae ¥ Nach vorheriger Abfrage
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6.5 Loschen eines Projektes

Alle Projekte werden in Projektordnern gespeichert, die den selben Namen wie das
Projekt besitzen. Hier werden alle zum Projekt gehérigen Daten in verschiedenen
Unterverzeichnissen abgelegt. Zum Léschen des Projektes muss der ganze Ordner
im Windows-Explorer geléscht werden, inkl. der Projektdatei *.dmprj.

Projekt0] <o mmm—

. Device settings
Digital scope

. General
Parameter views

Projektl01.dmpr

Diesen Ordner findet man im Hauptmen( unter dem Menlipunkt Extras im
Optionsfenster.

Optionen x

Projekt

.f‘ Programmstart/ende
= Venn Sie die Projektumgsbung verendan werden alle Datsien in

“ Intemationale Enstellungen entsprechendsn Ordnem inneralb des Projektes gespsichert

Projektumgebung verwenden

& i Verzeichnis fiir Frojekde:

[] Standard C\Users\admin\Documents\Drive Administrator 5\F| | ___

=
_) Zyklische Aidionen

Verzsichrisse /

Dokumente

Projektdatenverwaltung



66 P roj ekt einfrieren und reaktivieren Speicherablage fiir Archiv-Projekte (Frozen Projects) im Verzeichnis
Moog DRIVEADMINISTRATOR 5

Far das Archivieren von Projekten ist es moglich, mit dem Befehl "Das aktuelle

. - - R . R ) Die eingefrorenen Projekte werden unter "FrozenProjects" abgelegt und stehen
Projekt einfrieren" dieses unter dem Ordner "FrozenProjects" zu speichern.

nichtim Projektordner.
Start aus dem Hauptmenl unter dem MenUpunkt Projekt > Management > Das

.

aktuelle Projekt einfrieren Mame
Hier wird dann die Datei "Projektname".dmprj_archive archiviert und damit das Device settings
Digital scope

Projekt geschlossen. Auch nach dem Ldschen des Projektes und des

Projektordners, ist die Archivdatei noch verfiigbar. foconk talier

FrozenProjects
& DriveAdministrator 5 - Servo Drive(Getrennt) General
Elatew\ Ansicht W Bearbsiten _Aives Gerit _Extras _Fenster  Hife ) Logs
e ; - Nr::EHESSIStEHL" e 8-0e Motor data base
Qe ofnen prive N H"’ Parameter views
11 Lo Renhadiimaieall SEUba L coh .
3 Projekt "Servo Drive” schlieBen
U Gerat hinzufagen HINWEIS
K Gerdt entfernen
D Kommunikstion verbinden « Das Einfrieren eines Projektes erstellt nicht nur ein Archiv,
Bliccete sondern nimmt auch das Projekt aus der Liste der aktiven
8] Zemtie Oloshopsioverng Projekte, d.h. 16scht das gesamte Projektverzeichnis unter
Sedencbene ' ,Eigene Dateien\...Projects*. Beim néchsten ,Projekt 6ffnen®
. ::Jl’:j:h”ahm ' erscheint dieses Projekt dann nicht mehr in der Liste der
| e V& Dos oktuell Projekt cinfrieren auswahlbaren Projekte. Wird das Projekt dann wieder reaktiviert,
Ein Projekt reaktivieren... wird das Projektverzeichnis wieder hergestellt.

Der Aufruf zum Reaktivieren eines Projekts aus dem "FrozenProjects" Ordner erfolgt
Uber den Befehl "Projekt reaktivieren".
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6.7 Projektarchiv

Der Zweck eines Projektarchivs ist, alle Informationen und Einstellungen, die zu
einem Projekt gehdren, in einer einzigen Datei zu speichern und damit z.B. fir
Service-Zwecke per E-Mail versenden zu kénnen. Damitist auch eine einfache
Projektverwaltung mdéglich. Zur Versionspflege kénnen verschiedene Projektstande
archiviert und reaktiviert werden.

Ein Projektarchiv enthalt also alle Projektdaten mit allen Gerateeinstellungen,
Projektbaum, Scopeaufnahmen, Inbetriebnahmedateien, Protokolle, Fehlerdateien,
usw. des Projektordners, zusammengefasstin einer kompakten und komprimierten
Datei.

Die Dateiendung ist: *.dmprj_archive

Projektarchiv extrahieren, speichern oder versenden:

Datei  Ansicht PrUJEktlEEEFhEitEH Aktives Gerdt  Extras  Fenster  Hilfe

£ -o-|l| @ Projektassistent.. - 9
£ Ne D=00<n
Offnen T U=LYE
$% 5, Projekt”.. "speicher StrgsS -
fi “.,}..-[ Uber = 1 i E i, Regelung < \. Bewegungsprofil Ein- und,
Al Projekt ™. " speichemn unter... ]
e Projekt " ... *schlieBen § Gerdteeinstellung
B0 0% | Einstellung und Funktionalitat d

Gerat hinzufigen

E]

LI
K Geritentfernen
|

]

Kommunikation verbinden

Alle Gerdte

" Ay Zentrale Oszilloskopsteuerung
Bedienebene 3

&  Serieninbetriebnahme ’

| Projektarchiv r Ein Archiv extrahieren...

Management 3
T TeWerE

=2 System

w1 iPle

Das aktuelle Projekt als Archiv speichern...

Das aktuelle Projekt als Archiv senden
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Ein Archiv extrahieren (Laden)

Das ausgewabhlte Projektarchiv wird als Projekt geladen. Existiert bereits ein Projekt
mit diesem Namen wird das importierte Projekt so umbenannt, dass keine
Namenskonflikte entstehen.

Das aktuelle Projekt als Archiv speichern ...

Eine Projektarchivdatei wird erstellt (gezippt) und als komprimierte
Projektarchivdatei "<Projektname>.dmprj_archive" unter dem ausgewé&hlten Pfad
gespeichert. Existiert bereits ein Projektarchiv mit diesem Namen, wird das erstellte
Projektarchiv umbenannt, so dass auch hier keine Namenskonflikte entstehen.

Das aktuelle Projekt als Archiv senden

Ein vorhandener Projektordner wird in einer Datei zusammengefasst (gezippt) und
als Projektarchiv "<Projektname>.dmprj_archive" als Anlage einer E-Mail
hinzugefiigt. Damit I8sst sich der Datenaustausch einfach durchfiihren. Siehe
Abschnitt "E-Mail-Funktion" auf Seite 61



6.8 Projekt senden

Der Zweck eines Projektarchivs ist, alle Informationen und Einstellungen, die zu
einem Projekt gehdren, in einer einzigen Datei zu speichern und damit z.B. fiir
Service-Zwecke per E-Mail versenden zu kénnen.

Ein Projektarchiv enthélt also alle Projektdaten mit allen Gerateeinstellungen,
Projektbaum, Scopeaufnahmen, Inbetriebnahmedateien, Protokolle, Fehlerdateien,
usw. des Projektordners, zusammengefasst in einer kompakten und komprimierten
Datei.

Die Dateiendung ist: *.dmprj_archive

Das aktuelle Projekt als Archiv senden

Datei  Ansicht FrDJEktlBEEFhEitE" Aktives Gerat ~ Extras  Fenster  Hilfe
-~

@S- @
JE] Neu e ™
o Offnen 5 H-'\Hf ]

‘fiif.{ﬁubar o Projekt".. "speichern Strg+S

Projekt "... " speichern unter..

eD-B=- L Projektassistent...

[}
m Regelung oW Bewegungsprofil Ein- und.,
|

Projeldt 3 Projekt”... "schlieBen 3 Geratecinstellung
-BE Y S
g T Gerst hinzufigen | Bnstellung und Funktionalitat d
W Gerit entfernen
() Kemmunikation verbinden

Alle Gerdte

{4  Zentrale Oszilloskopsteuerung

Bedienebene 3
#  Sericninbetriebnahme v
‘ Projektarchiv r ‘ Ein Archiv extrahieren...
Management 4 Das aktuelle Projekt als Archiv speichemn...

TEtwETE

System /

Pl

y Das aktuelle Projekt als Archiv senden

3 ey B B B

Ein vorhandener Projektordner wird hier in einer Datei zusammengefasst und als
Projektarchiv-Datei "<Projekthname>.dmprj_archive" als Anlage einer E-Mail
hinzugefligt. Damit |&sst sich der Datenaustausch einfach durchfiihren.
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Ist z.B. Microsoft Outlook als E-Mail-Programm installiert, kann ohne weitere Aktion
des Benutzers ein E-Mail-Formular mit Anhéngen erstellt werden.

Diese E-Mail enthalt u.a. folgende Textzeilen:

*** Project ***

Name: >Projektname<

Introduction: >Kurzbeschreibung<

DriveAdministrator message from DAY, xx.xx.2017 TIME
User: >Username<

Machine: >Rechner-Name<

Operating system: Microsoft Windows xxx
DriveAdministrator Version: 5.x.x.x

List of currently installed plug-ins:
Kernel: Version, Release
ClineKernel: Version, Release
Magnetic-Bearing: Version, Release

Der Empfanger der E-Mail kann durch Doppelklick auf den Anhang direkt ein
Projektarchiv installieren bzw. ein gepacktes Tagesprotokoll 6ffnen.

Weitere Informationen zur E-Mail Funktion, siehe Abschnitt "E-Mail-Funktion" auf
Seite 61
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6.9 Funktionen fur alle Gerate im Projekt

In einem Projekt gibt es Funktionen, die auch gleichzeitig fir alle Gerate
durchgefiihrt werden kénnen. Im Hauptmenu unter Projekt > Alle Gerate gibt es
hierzu folgende Funktionen:

m Einstellung permanentim Geréat speichern

m Fehler quittieren

= Neu starten...

m  Auf Werkseinstellung zuriicksetzen

m Gerateinbetriebnahmedatei laden...

& DriveAdministrator 5 - Servo Drive
Datei  Ansicht | Projekt | Bearbeiten  Aktives Gerat Extras  Fenster  Hilfe

& M-~ | Projektassistent... M- N 9
=

- Meu 5 1Y .
S Offnen e - u-. .ﬂv—

Projekt "5 Drive" speich Strg+S m
e e ep l;l Regelung o Bewegungsprofil Eft
: o

Projekt "Servo Drive" speichern unter..,

Projekt "Servo Drive" schlieBen

a
ﬂ Gerat hinzufigen 1
_.._m E  Gerit entfernen
. ES
'I'[CP:";I;1 () Kommunikation trennen
=EE
_n |1'| Alle Gerate » | [ Einstellung permanent im Gerit speichern
=- My Zentrale Oszilloskopsteuerung ~  Fehler quittieren
i Bedienebene » | @ Neustarten..
il N i I Auf Werkseinstellung zuriicksetzen
= # Serieninbetricbnahme 3
#  Gerateinbetriebnahmedatei laden...
H Projektarchiv 3
4 Management 3 ‘
| @ _ Enstellunen En-/Ausainae

Der Vorteil dieser Funktionen unter ,Alle Gerate“ ist, dass jeder Punkt fir alle Gerate
im Projekt gleichermafen durchgefihrt werden kann. Wahlt man z.B.
.Gerateinbetriebnahmedatei laden...”, so wird die gleiche Inbetriebnahmedatei an
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alle Gerate im Projekt gleichzeitig gesendet, was bei guter
Kommunikationsverbindung neben dem Komfort auch einen deutlichen zeitlichen
Gewinn darstellt. Alle Untermenus sind auch fur Einzelgerate vorhanden.

HINWEIS

« Dieser Menlpunkt"Alle Gerate" bzw. diese Funktionen sind nur
ONLINE aktiv. Im OFFLINE-Modus ist dieser Menlpunkt
deaktiviert.




7 Handbetriebfenster

Das Handbetriebfenster ermdglicht die Steuerung eines Antriebs unabhangig einer
ibergeordneten Steuerung. Uber die einzelnen Masken des Fensters |&sst sich der
Antrieb per Hand in jeder Regelungsart verfahren.

Nach dem Offnen des Handbetriebfensters 6ffnet sich eine der Regelungsart
entsprechende Ansicht. Um eine Bewegung der Achse auszufiihren, muss zunachst
die Hardwarefreigabe aktiviert und der Sicherheitshinweis bestatigt werden.

Folgende Regelungsarten stehen zur Verfligung:

m Positionsgeregelter Betrieb "PCON" (Position control mode)

m Drehzahlgeregelter Betrieb "SCON" (Speed control mode)

m Drehmomentgeregelter Betrieb "TCON" (Torque control mode)
m U/f-Betrieb "VFfCON" (V/f control mode)

AnschlieRend ist das Fenster "Handbetrieb" aktiv, so dass die Regelungsart
ausgewahlt und fiir den Handbetrieb parametriert werden kann. Dazu erscheinen je
nach gewahlter Regelungsart verschiedene Register:

m Register mitfir die jeweilige Regelungsart spezifischen Parameter, die aber

nur fir den Handbetrieb gelten (z.B. Beschleunigung, Verzégerung, Sollwert,
Geschwindigkeit usw.)

m Referenzfahrt (siehe Gerate Hilfe im Abschnitt "Referenzfahrt / homing
mode")

= Tippbetrieb, in dem der Motor mit zwei unterschiedlichen Geschwindigkeiten
schrittweise in positiver oder negativer Richtung bewegt werden kann.

m Reversierender Betrieb, in dem der Motor mit einstellbaren

Beschleunigungen und Geschwindigkeiten hin und her bewegt werden
kann.
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Handbetrieb

Reoelungean N 8|
Poon - Laecoing] - & H
Stancerd POON | Refeendatt | Tppbetit | Reverserend [+ || Regelungsart A\ [ Handoeties ]
0 JPOONG = Lacerogeunc] ‘
PG(0) = Solwert wikt 2 Profigenertor
Standard PCON | Referenzioft | Tipbetneb | Reversiernd ||~ Pt A pr—
Beschiunigung 1000 Acctnt ST — &4
Versgenng 0] Acclit Refecendata P
Type 25005 - Acusle Postion = ands rondate| Tovbetnch |Reversond [+
Geschwindigket: 60 Spesdlnit e 3 Standard PCON | Referendiahi | Tiopb R d Regelungsart A
PO - Laceecainc) -
Wodus: © absolut © Schiei
el choara
gesch gereget Eigang Referendiat | Tpbetrb | Reversiersnd PCON oD
Solwert T000] Foslit i ostion At s o p——
— PG() = Solwet wekt auf Profigenerator
o e per
St Sep i 1000 AccUnit
Schieichgang 100 SpeedUnit Ve ~000)] A
Vetoregelng  Schnelhak ot o e 00 Acelit
St s
St [ s s ) ® Bigang 100 Speeduint 60 SpeedUnt
schiurioun %0 Accl 1000 Postin
Waorging Scraiat ot oo 1080 stk
——— Statt St ] Stat Geschwindigket
Motoregeng | Schmelhat Hat 0 et nachdem el eneictt
Deaktivieen | St Stat Stat Start Stop
Wotoregelng  Schnelhat Hot
Deakivieren 8 Statt Statt
[ Deaktivieren

Bild 7.1: Beispiele eines aktiven Handbetrieb-Fensters

Nach dem SchlieRen des Handbetriebfensters stellt sich die urspriingliche

Gerateeinstellung

wieder automatisch zurick.

HINWEIS
[
1 « Die Beschreibung der einzelnen Regelungsarten mit deren
spezifischen Parameter flir den Handbetrieb, wie z.B.

Beschleunigung, Verzégerung, Sollwert, Geschwindigkeit, aber
auch die verschiedenen Referenzfahrttypen usw., finden Sie in

der entsprechenden Gerate Hilfe.
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7 Handbetriebfenster
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8 E-Mail-Funktion

Mit der E-Mail-Funktion ist ein einfacher Austausch von Daten mdglich.

m Es kdnnen ganze Projekte Uber das Hauptmenu unter Projekt >
Projektarchiv > Das aktuelle Projekt als Archiv senden per E-Mail
versendet werden. (Siehe hierzu auch das Kapitel "Projekt senden") Der
Empfanger der Mail kann durch Doppelklick auf den Anhang direkt ein
Projektarchiv installieren bzw. ein gezipptes Tagesprotokoll 6ffnen.

= Im Meldungsfenster des Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 kénnen aber auch
Protokolleintrage, Informationen, Warnungen und Fehlermeldungen Utber die

E-Mail Funktion “-/ versendet werden.

m Auch direkte Fehlermeldungen kénnen aus dem Fehlerfenster heraus direkt
versendet werden.

Ist Microsoft Outlook als E-Mail-Programm installiert, kann ohne weitere Aktion des
Benutzers automatisch eine E-Mail mit Anhangen erstellt werden.

Fiar Anwender die kein MS Outlook benutzen, wird durch vorherige Konfiguration
und Angabe der Verbindungsdaten das Senden der E-Mail direkt durch den
Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 ausgefuhrt.

MOOG
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Konfiguration der E-Mail Unterstiitzung

Im Hauptmenu unter Extras > Optionen > E-Mail-Unterstiitzung miissen die
entsprechenden Felder aktiviert und ausgefiillt werden.

Optionen [ =

Projekt

J Programmstart/ende: ¥| E-Mail-Unterstutzung akdivieren -

U Intemationale Einstellungen
| " e E=re

) Zyklische Aktionen

E-Mail-Adresse des Empfangers (Vorgabewert ist der Hersteller)
helpline @compary_name.com

Zusztzliche Bestatigung fir den 12
Sendevorgang einholen wenn der
Anhang groBer ist als

= MB

m

Verzeichnisse
@ Aufnof lhres E-Mail-Programms

Projekddatenverwaltung E-Mail direkt senden (mit automatischen Anhangen)

E-Mail Unterstitzung

4l Emweterte Funktionen
§ "

~
K

_+  Benutzemechte

F_J‘ Namen der Benutzersbenen
&

[ 0K | | Abbrechen

Ricksetzen auf Standardeinstellung

Bild 8.1: Aktivierte E-Mail Unterstlitzung fiir MS-Outlook

Hier kann zusétzlich noch eine Signatur und eine weitere Adresse bei aktiviertem
"cc:" voreingestellt werden. Fir die Signatur steht auch ein Mustertext zur Verfiigung.
Da manche Internet Provider nur E-Mails bis zu einer bestimmten Grof3e zulassen
oder z.B. auch firmeneigene E-Mail Beschrankungen bestehen, gibt es hier die
Moglichkeit eine Warn-Meldung fiir groRere E-Mails zu generieren:

"Zusatzliche Bestatigung fir den Sendevorgang einholen, wenn der Anhang gréRer
ist, als" die voreingestellten "12 MB".

Hier kann die MeldegréRe noch verandert werden. Ubersteigt der Inhalt der zu
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generierenden E-Mail dann diese eingegebene Grenze und wird dann diese
Uberschreitung auch vom Bediener bestitigt, so werden "unwichtigere" Teile
automatisch bei der Generierung der E-Mail weggelassen.

Die E-Mail wird vom Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 nur vorbereitet, inkl. der Anhange.

Der Bediener kann den vorgegebenen Text noch selber erweitern und muss dann
die Nachricht versenden, dies geschieht nicht automatisch.

Wird ein anderes E-Mail Programm genutzt, z.B. Mozilla Thunderbird, Opera Mail,
Google Mail, etc., dann muss die Auswahl auf "E-Mail direkt senden" umgestellt
werden. Hierzu wird dann der Name oder die IP-Adresse Ihres SMTP Servers und
auch Ihre E-Mail-Adresse benétigt. Wichtig ist noch der genaue Zugang zum SMTP-
Server, per Intranet oder Internet ( Zugangsdaten erforderlich). Bei Fragen zur
Einrichtung wenden Sie sich bitte an den firmeneigenen IT-Support.

R —t
T Projekt
J O — [¥] E-Mail-Unterstiitzung aktivieren Iz
2 E Mail-Adresse des Empfangers (Vrgabewert it der Hersteler)
Infemationiale Einsteliungen 5
helpline @company_name.com
k Anzeige [ ec Signatur,.. |

Zusatdiche Bestatigung fiir den 12
Sendevorgang einholen wenn der
Anhang grilerist als

Aufrf Ihres E-Mai-Programms

@) E-Mail direkt senden {mit automatischen Anhangen)

o
) Zyklische Aktionen = wB

Verzeichnisse

I

Projektdatervenwaltung

EMail Unterstitzung
Name oder IP ihres SMTP Servers

Tu|; Erwsiterte Funktionen
.t
()
(4]

Ihre E-Mail-Adresse (2 B. Peter Mustermann @Fima de)
Benutzemechte

Der SMTP Server befindet sich im
@ Intranet

*) Intemet (Zugangsdaten eforderich)

g Namen der Benutzerebenen

| Riicksetzen auf Standardeinstellung

[ ok ][ Avbechen | [ Ubemehmen |
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Fehlermeldungen (Exception messages) direkt aus dem Fehlerfenster
heraus versenden

Kein Gerét gefunden

Kein Gerat gefunden!
1. Es wurde kein Gerdt gefunden oder fir die gewdinsche Operation ist
kein Gerat verfigbar.

Bite prifen Sis die Kommunikationsverbindung zum Gerat und versuchen
es emeut.

2, Wenn witerhin kein Gerateverbindung hergestelt werden kann, starten
Sie bite das Gerst neu (Aus-\Einschatten) und wenn maglich auch die
Kommunikationverbindung zum Gerat (Switch, Router, Gateway..)

Emeut vesuchen Ignarieren

Fehlermeldung:
I-annot open communication channel

Weitere Informationen:
TimedOut

Emai
Fehlerobjekt
Servo Drive->TCP/IP->192 168.38.5
Gerat aus Projek! entfemen Hife

Bild 8.2: Direkter E-Mail Versand ohne MS-Outlook via SMTP Server

Bild 8.3: E-Mail Versand einer Fehlermeldung direkt aus einem
Fehlermeldungsfenster

Sobald ein Fehler in einem Fehlerfenster als "Exception message" angezeigt wird,
besteht ebenfalls die Méglichkeit automatisch eine E-Mail mit der
Fehlerbeschreibung, dem Projekt und dem Tagesprotokoll zu erzeugen.



E-Mail aus dem Projektfenster heraus versenden

Wie im folgenden Bild gezeigt, gibt es noch eine weitere Moglichkeit eine
automatische E-Mail zu generieren. In der Iconleiste des Projektfensters ist meist der
E-Mail-Button verborgen. Durch das Anzeigen dieser verborgenen Icons erscheint
die E-Mail Funktion.

Projelt -~ 3 X
B~ 5 x| Vebinden | KE v D = Verborgene Icos
-CENEE [ssusenE anzeigen

=. B8 TCP/P
5% 192.168.39.5
& j_l Servo Drive
- ;l Geratesinstellung

In E-Mail senden...

Bild 8.4: E-Mail Versand direkt aus dem Projektfenster

E-Mail aus dem Hilfe-Informations-Fenster heraus versenden

Auch im Hauptmen unter "Hilfe > Informationen" bietet sich die Mdglichkeit unter
der Ansicht aller installierten Plug-Ins (unter Details) eine E-Mail zu generieren.
Diese enthalt nur Infos zu System und die Liste der momentan installierten Plug-ins.
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9 Antriebsstatus

9.1 Geratestatusfenster (Device status)

Dieses Dialogfeld "Geréatestatus bzw. Device status"gibt einen Uberblick {iber den

aktuellen GZustand des Systems. Es sollte grundsatzlich immer geéffnet sein, um evtl.

Stérungen optisch sofort zu erkennen. Im Stérungsfall wechselt die Farbe des griinen
Buttons auf rot. Uber die Schaltflache "Fehlerhistorie" kénnen bis zu maximal 20
Fehlermeldungen protokolliert werden. Sobald der Speicher voll ist, wird der alteste
Fehler Uberschrieben.

Je nach angeschlossenem Gerat erhalten Sie das entsprechende
Geratestatusfenster passend zum Antrieb mit unterschiedlichen Statusinformationen
und Systemzustand.

MOOG
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Sollwertbegrenzung aktiv
Steuerung bereit

Motorbremse geschlossen

Geratestatus ~ B X
= Oezilloskopsignale won
—!t Gt Device status > I ¥
— R . @
I @ Zmid'n?r?k@sspannung bereit Switch on diabled
| @ Gert initialisiert
4 @ Ethemet Servicemodus
Fehlerhistorie .. Device status -
E Oeszilloskopsignale von
3 Device status
~ @ Achsel Fehlerhistorie .. * ]
'\b; - ®
Fault :Supply unit: Intemal emor, additional @ Zelemeicht
info at para 704 index 1, 28, 29 @ Solwertbegrenzung Not ready to switch on
@ Endstufe frei @ HALT-Zustand
@ Bremse geschlossen @ Motorbremse geschiossen
i P O Wamung Fehlerhistorie ... x |
58
> jung "Sicherer Hal i
\b Riickmeldung "Sicherer Halt" @ Zel emsicht
Fault :Supply unit: Intemal emor, additional @ Spannung eingeschaltet
info o para 704 index 1, 28, 23 @ Scnelhat @ solwertbegrenzung
i nschaltspeme tillstant
@ Endstufefrei @ Einschatt @ slstand
0 Bremse geschlossen 0 Referenzpunkt definiert @ DBewsqung rechts
) et @ Referenzfaht aktiv @ Bewegung links
Lo @ Endschalter rechis @ Solwett emsicht
Fault :Supply unit: Intemal emor, additional @ Endschalter links -
info at para 704 index 1, 28, 23 S @  Referenzfaht/Tippbeteb aktv
O Fahrauftrag wird ausgefihrt @ Refercnzpunkt emsicht
@ Endstrefrei @ Fahrauftrag bestatigt =
@ Bremse geschlossen @ Schleppfehler @ negativer Endschalter
@ Drehzahl 0 @ positiver Endschalter
@ Schnellhalt aktiv @ HALTZustand
@ Endstufe aktiv
@ @
@ @

Wamung

Bild 9.1: Beispielbilder zu unterschiedlichen Geréten

Die Statusmeldungen teilen sich in Meldungen zum Achsstatus und zum
Geratestatus auf und kdnnen Uber die entsprechenden Schaltflachen auch direktin
der Schnellstartleiste gedffnet werden.

o Achs-Status 5o Gerdtestatus
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« Weitere Informationen hierzu sind auch in der Gerate Hilfe unter
a dem Kapitel "Status” zu finden.

9.2 Storungen/Alarme/Warnungen

Stérungen werden im Dialogfeld Geratestatus bzw. mit einem roten Feld angezeigt.
Im Fehlerfall 6ffnet sich das Popup-Fenster "Ein Geratefehler ist aufgetreten.

Im oberen Teil des Geratestatus-Fensters befindet sich die Schaltflache
"Fehlerhistorie", hier kdnnen die letzten 20 Fehler eingesehen werden. Dabei 6ffnet
sich dieses Fester "Historie Alarm/Warnung":

Historie Alarm / Wamung

Fehlerauelle

g

Ursache

R, Try to fix problem at supply unit Then, quiterroron  Reset error and start again. Reduce overload or
the axis module next o the supply unit. lower switching frequency.

0 years: Odays : O hours : O minutes : 3 seconds.
0

14

CC_PHYSc. line 912

Start

0 0
0 ootazsst
0 sova8s
et [SPEED)] 0 0
Temp. Kitik. Modul 1[C] 16285 269677
Temp. Kitik. Modul 2 [C] 16285 275611
Temp. Kl Modul 3['C) 18295 271297
Temp,intern [C) 3 «
< i v
[ e T | el 5 )
[ Wamschwele (Gera) | [ Wamschwele (chse 1) ] | 2| 3 ]
Wamstatus hchse 1) Wamstatus (chse 2) Wamstatus (ichse.3
@ No_SNT_START @ thiea 2 @ Underiol 4 @ ndervol
@ Overol D OverVol OverViol
@ 8o Curllot Curtlot Curbot
@ B2 2_Dev 2 Dev 12_Dev
@ m: 2 Mot 12 Mot 2 Mot
Sodhetlim = @ Sparam E Spdhctlim
TrafctLin Trctlim Trafctlim
[y SpaReilin SpaReiLin SpaReilim
@ o5 TroCurReiLin TaCuRellin TraCurReiLin
8 us OverTemn OverTemp OverTemp
resv0 resvd resv0
@ us Supply Suppy Supply
@ i RTOS RTOS RTOS
() & LmSuPos LimSuPos LmSwPos
O =B LimSilieg LimSlieg LimSiieg
PosLimPos PosLinPos FoaLimPos
PosLimieg PosLimbieg PosLimeg
RovQueueOf RevueeOfn RovQueueOhe
@ OveTemniiior ~ @ OurTamalitor T @ OuTembintor o
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Eine detaillierte Historie der letzten 20 aufgetretenen Fehler kann im Projektfenster
direkt im Projektbaum unter »Achseneinstellung »Gerat »Alarme / Warnungen
aufgerufen werden.

In dieser Ansicht finden Sie:

m Ursachen
m Hinweise zur Abhilfe

m Schaltflachen fir einen schnellen Zugriff auf die definierten Fehlerreaktionen
und Warnschwellen fur Gerat und Achsen

= Anzeige des Warnstatus fiir jede Achse

« Eine Auflistung der mdglichen Fehlercodes kann dem
Anwendungshandbuch des jeweiligen Gerates, Kapitel
"Diagnose" enthommen werden.

« In der Geréte Hilfe ist ebenfalls die komplette Fehlerliste enthalten
(unter Alarme/Warnungen » Fehlerliste). Hier finden Sie auch
viele weitere Infos zu Warnungen, Fehlerreaktionen,
Fehlerhistorie und Fehlersimulation.

Bild 9.2: Fester "Historie Alarm/Warnung"



9 3 FehIermeldungen/Fehleranzeige "Dokument schlieen in dem der Fehler auftrat": Die Bediensoftware bleibt "online",

sobald ein defektes Dokument geschlossen wurde.

Ein Fehler, der durch die Bediensoftware und nicht durch ein Gerat verursacht wird,
erscheint im Fenster "Fehlermeldung". ] )
g Vorgehensweisen im Fehlerfall:

Fenster "Fehlermeldung = "Programm beenden": Das Programm muss beendet werden, wenn ein

schwerwiegender Fehler aufgetreten ist.

Fehlermeldung:
Fehler beim Parameterlesezugriff

= "Aktuelles Dialogfenster schlieBen": Tritt der Fehler innerhalb eines
Dialogfeldes auf, wird das Dialogfeld geschlossen. Es kann mitder
Bediensoftware weitergearbeitet werden.

Weit: Infi ati : . . . . .
e RONE = "Projekt schlieRen": Sollte der Fehler so schwerwiegend sein, dass ein

Zeituberschreitung beim Lesezugritf auf einen Parameter . ) . . . .
Projekt nicht mehr funktionsfahig ist, wird das Projekt geschlossen.

= "Alle Fenster schlieBen": Wirkt sich der aufgetretene Fehler auf zu viele

Fehlerobjekt Fenster aus, ist es sinnvoll, alle Dokumente zu schliel3en. Es kann aber
Neues Projekt--»USB-- Servodrive -»Gerdteinterne Parameteriste--»Digitales Dszilloskop-»1629-D5_wdwis weiterhin mit dem MOOg DRIVEADMINISTRATOR gearbeitet werden. Nach
Behebung des Fehlers kénnen die Fenster nach und nach wieder gedffnet
werden.

[ Werbindung neu aufbausn ]

m "Gerat aus Projekt entfernen”: Bei einem Projekt mit mehreren
([ quitiersn | [ Tienen | [ Dokument schlieben in dem der Fehier autiat | [ Hife | Teilnehmern kann es sinnvoll sein, ein fehlerhaftes Gerat aus dem Projekt zu
entfernen, um mit den verbleibenden Geréaten weiterarbeiten zu kénnen.

"Fehlermeldung": Beschreibung des aufgetretenen Fehlers

"Weitere Informationen™: Zuséatzliche Informationen oder Fehlerbeschreibungen
"Fehlerobjekt": Hinweis zum Fehlerort

"Quittieren™: Zuriicksetzen einer Fehlermeldung

"Trennen"; Die Verbindung zum angeschlossenen Gerat wird getrennt.

"Verbindung neu aufbauen": Eine unterbrochene Verbindung wird wieder
hergestellt.
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2. Uber das Hauptmenii unter "Aktives Gerat/ Aktive Achse",

L . Aktives Gerat Aktive Achse | Extras  Fenster  Hilfe
10 Gerateeinstellungen = 5 v

Einstellung i| W&+ Einstellung aus Datei abernehmen...

Einstellung Racksetzen auf Werkseinstellung

1|
@ Digital Scope...

10.1 Speichern/Laden/Ubertragen von

Gerateeinstellungen b el
10.1.1 Allgemeines %2 N

Gerateinbetricbnahmedatei erstellen...

Es gibt unterschiedliche Wege und unterschiedliche Ziele, die beim Speichern bzw. U=%
Laden entscheidend sind. Abhangig vom aktiven Gerat kbnnen U«® Gcenteinbetriebnahmedatei laden...
Parameterdatensatze, Gerateeinstellungen, Gerateinbetriebnahmedateien, ﬁ
Einstellungen einer Achse oder die Motordaten einer Achse erstellt, gespeichert und

Standard Arbeitsoberfliche laden

Ubertragen werden. 3. Oder uber den Projektbaum unter dem Gerate-Knoten.

Der Aufruf dieser Funktionen kann iiber mehrere Arten erfolgen:
Bl 192.168.39.5

. . . " . . . . " =
1. Uber die Symbolleiste "Basisaktion des aktiven Gerates ER J Servo Driel
’—il Servo Drive » [0l Als aktives Gert verwenden
) - K | () Kommunikation verbinden | Aktives Gerst:  Geratename + Achse... & il—v \.-ﬂf N | =) G i @ :[** ﬂv# T Umbenennen ‘ SI Gerdteeinstellung 4 |@ Speichemn nach b
Exportieren » Blinken & Ladenwvon »
Import 4 MNeustart Zuricksetzen
2 Spezielle Funktionen b Serieninbetriebnahme
Q it |l Standard Arbeitsoberflache laden
Sonderfunktionen 3
Verbinden

Uber die in der Tabelle angegebenen Piktogramme ist ersichtlich, welches lcon fiir
welche Speicher- bzw. Ladefunktion erforderlich ist.
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Erklarung der Piktogramme

Symbol

U=D

Beschreibung

Aktuelle Gerateeinstellung in Datei Speichern: Bei Betatigen
der Schaltflache 6ffnet sich ein Fenster, in dem ausgewahilt
werden muss, ob ein Parameterdatensatz oder eine
Gerateinbetriebnahmedatei gespeichert werden soll.

Gerateeinstellung aus Datei auf Geréat Ubertragen: Die
Gerateeinstellung wird aus einer Datei geladen und auf ein Geréat
Ubertragen.

U0

Daten der Achse laden und in Datei speichern: Hier werden die
.&_—r . Einstellungen einer Achse oder die Motordaten einer Achse
" | gespeichert.

Daten von Datei in die Achse kopieren: Die Einstellungen einer
ua.;— b Achse oder die Motordaten einer Achse werden aus einer Datei
" | Gbertragen.

Einstellungen permanent im Gerat sichern (RAM to ROM): Die
Gerateeinstellungen werden im nicht flichtigen Speicher
(ROM) des Gerates gespeichert.

'h

Gerateinbetriebnahmedatei erstellen: Datei zur Inbetriebnahme
fir das aktive Gerat oder das gesamte Projekt erstellen.

U=%

Gerateinbetriebnahmedatei laden:

U=#

Tabelle 10.1: Erkldrung der Piktogramme
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Je nach Datenart gibt es verschiedene Dateiendungen:
m Parameterdatensatz und Teil-Dateien der Gerateinbetriebnahme: *.dmdvadj
m Firmware-Paket-Datei: *.comfwarc
m Firmware-Dateien: *.hex
m  Gerateinbetriebnahmedateien: *.comdvarc
= Projektinbetriebnahmedateien: *.comprjarc
m Einstellungen einer Achse (*.dmaxdataset)
m Motordaten einer Achse (*.dmaxmotdat)
m PLC Dateien (*.plc)

Uber das Hauptmenii unter "Extras > Optionen > Dokumente" kann der jeweilige
Speicherort verandert werden.

10.1.2 Aktuelle Gerateeinstellung in Datei Speichern

ﬂ _"'ﬁ Bei Betatigen der Schaltflache 6ffnet sich ein einleitendes Hinweis-
Fenster, in dem ausgewahlt werden muss, ob nur ein Parameterdatensatz oder eine
Geréateinbetriebnahmedatei gespeichert werden soll.



Information ==

J Hinweise zum Umgang mit D:

Zusatzlich zur L der Geratesi aber (* dmdvad]) konnen Sie jetzt die gesamtz Geratssinstsllung
auch aber " auf ste dl Diese neue L bietet Ihnen folgende
Vorteile

1. Zwecks Serieninbetriebnahme steht Ihnen neben diesem Programm auch ein einfach zu bedienendes externes Ladeprogramm
zur Verfugung. Ein Doppelklick auf die Datei geniigt um den Inbetriebnahmelader direkt uber den Datei-Explorer des Betriebssystems
zu starten.

2. Die Gerateinbetriebnahmedatei kann neben dem F auch F
sogar die Firmware des Gerates beinhalten. Damit ist eine i

wie z.B. ein iPLC-Programm oder
Gerstas mit nur einer Datei d

Traditoneller Weg Neuer Weg

[l Speichem als Parameterdatensatz [{L &  Speichem als Gerateinbetriebnahmedatei Abbrechen

("] Diese Information nicht noch einmal anzeigen

Beim Speichern als Parameterdatensatz 6ffnet sich ein Fenster zum Speichern der
Geréateeinstellungen mit dem Dateityp *.dmdvadj.

Danach kann in einem weiteren Fenster der Ersteller und eine Beschreibung
erganzt werden. Uber den Optionen-Button offnet sich noch ein Fenster zur
genauen Parameterauswahl (Alle portierbaren / Nur Motordaten / Speichergruppe
(n) auswahlen / Einzelne Parameter auswahlen).

Gerateeinstellung in Datei speichern = |
Dateinname: C\Users' \
Optionen fiir den Kopiervorgang = | B |
Informationen zur Einstellung Parameterauswatl
Ersteller @ Al portierbaren »
@ Nur Motordaten e
Beschreibung

©) Speichergruppe(n) auswahlen

) Einzelne Parameter auswahlen

|
(= g
N

Speichem der Datei [ ok ] [ Standardoptionen setzen

MOOG
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Speichern als Gerateinbetriebnahmedatei:

Hier 6ffnet sich ein Fenster, abh&ngig vom angeschlossenen Gerat, in dem zuerst
der genaue Inhalt dieser Datei definiert werden muss. Die Inhalte sind immer
abhangig vom aktiven Gerat und bestehen aus mindestens zwei Quellen die
definiert werden mussen.

Datei zur Gerateinbetriebnahme erstellen - O s

Inhalt der Gerateinbetriebnahmedatei definieren

Servo Drive
(TCP/IP->192.168.39.5->Servo Drive)

Finmv.ae—Paoet ) H
(Vollstandiges Gerate-Fimware-Paket) u

Quelle: Datei (G392-006-100-002 V124.15-08-00002) vl
Il Bitte wihlen Sie die Quelldatei !

] Gerateeinstellung —[ S
(Parameterdatensatz) \ |

Quelle:

Gerat

Datei (G352-006-100-D02 V124.15-08-D0002)
Wiederherstellung von Zielgerat

Apbrechen

1. Auswahl der Quelle fiir das Firmware-Paket: *.comfwarc

2. Auswahl der Quelle fur die Geréateeinstellung (Parameterdatensatz). Hier bieten
sich jedoch drei Méglichkeiten.

m Gerat

m Datei: Teil-Dateien der Gerateinbetriebnahme: *.dmdvadj

m Wiederherstellung vom Zielgerat: Hier werden die Original-Daten des
Zielgerates nach dem Laden des Firmware-Pakets wieder
zuruckgeschrieben.
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10 Gerateeinstellungen
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Datei zur Gerateinbetriebnahme erstellen
Inhalt der Gerditei
Servo Drive

{TCPAP->192.1¢

[ Firmware-Paket
(Volstandiges Gerate-Fimmware-Paket) ﬂ

Quelle: [Detei 1G352-006-100-002 V124 150800002~ |

ZM\CS\ALLMSDY, 04 _Software\Fimware',_01_Standard\V124\124.150
8 [released]\201241508 comfwar:

[ Geriteeinstellung
(Parameterdatensatz) “ =0

CQuelle: [Gerst ]

Beschreibung der Inbetriebnahmedatei

L bite beschreiben Sie urz e
‘\ Inbetriebnahmedatei
e [ Ersteller und Datum der Datei
b— [ Datenquele
[ Inhatt der Datei

o]

Hier kénnen vor dem Speichervorgang noch verschiedene Informationen und
Beschreibungen hinzugefiigt werden. Danach 6ffnet sich das Fenster zum
Speichern der Gerateinbetriebnahmedatei (*.comdvarc).

10.1.3 Gerateeinstellung aus Datei auf Gerat Ubertragen

“C: D Dies ist der umgekehrte Weg, das Laden der

Geréteeinstellungen "Dateiname".dmdvadj und die Ubertragung in das Gerét.
Hierzu 6ffnen sich weitere Fenster mit Informationen und Optionen. Auch ein
Protokoll des Kopiervorgangs kann angezeigt werden.
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-
Gerateeinstellung von Datei laden

[[ptoren.. ]

mem\ asigen | Nl

= | =
Informationen zur Einstellung Informationen zum Queligerat
s o
Famie
Beschreibung e

Optianen

=

=

Parameterauswahl
@ Ale Parameter @
) Nur Motordaten =
) Benutzerdefinierte Auswahl

Daten im Pemanenispeicher des Gerates
o




10.1.4 Gerateinbetriebnahmedatei erstellen

H o # Im ersten Schritt erfolgt die Auswahl, welchen Umfang bzw. Inhalt die
Gerateinbetriebnahmedatei haben soll.

m Datei zur Inbetriebnahme fiir das gesamte Projekt

m Datei zur Inbetriebnahme nur fiir das aktive Gerat

Inbetriebnahmetyp wahlen e

‘Wahien Sie den Inhalt der Inbetriebnahmedatei

Das Projekt besteht aus meheren Geraten. Mochten Sie eine Inbetriebnahmedatei fur das gesamte:
Projekt oder nur fir das aktive Gerat erstellen?

Gesamtes Projekt (mehrere Gerate)

@ Aktives Gerat (TCP/IP->192.168.39.5->5_Msin Senior)

pommcren |

Danach 6ffnet sich ein Fenster, in dem zuerst der genaue Inhalt dieser Datei
definiert werden muss. Die Inhalte sind immer abhangig vom aktiven Gerat und
bestehen aus mindestens zwei Quellen die definiert werden missen.

Dieser Vorgang ist bereits zuvor beschrieben im Abschnitt "Speichern als
Geréteinbetriebnahmedatei:" auf Seite 69
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10.1.5 Gerateinbetriebnahmedatei laden

i[ - ﬁ Das Laden einer Gerateinbetriebnahmedatei erfolgt iiber dieses
Piktogramm.

Dies ist der umgekehrte Weg, das Laden der Gerateinbetriebnahmedatei
"Dateiname".comdvarc und die Ubertragung in das Gerét.

Weitere Informationen zum gesamten Thema finden Sie auch im Abschnitt:
Einleitung

Auch tber den Makro-Rekorder kénnen einzelne Parameter erstellt, gespeichert

und UGbertragen werden. Weitere Informationen hierzu finden Sie im Abschnitt:
Makro Rekorder
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10.2 Drucken der Gerateeinstellung

Die Gerateeinstellung kann partiell oder als gesamte Parameterliste in der
Listenansicht gedruckt werden.

Uber den Druckbefehl im Hauptmenii unter Datei > Geréateeinstellung drucken

werden nur die Parameter der Maske gedruckt, die im Arbeitsbereich fokussiert sind.

Uber das Sachgebietsicon "Ubersicht" werden alle Geréateeinstellungen gedruckt,
die in der Bedienebene "lokaler Administrator" erreichbar sind.

Datei | Ansicht Projekt Bearbeiten  Aktives Gerat  Extras
Meu 3
Offnen 3

speichern Strg+5
Gerateeinstellung speichern unter...  Strg+Umschalttaste+S
Alles speichern

Page settings...

Gerateeinstellung drucken Strg+P

Druckvorschau von Gerdteeinstellung
Importieren 3

Zuletrt gedffnete Projekte
Zuletzt gedffnete Dateien

Beenden Alt+F4

Das zu druckende Sachgebiet bzw. die Ubersicht der Geréateeinstellung muss sich
im Fokus des Arbeitsbereiches befinden.

Weitere Informationen zum Drucken finden Sie im Abschnitt "Drucken von
Dokumenten" auf Seite 44
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10.3 Datensatze und Einstellungen vergleichen

Sie kdnnen die aktuellen Einstellungen des Gerates mit einem bereits vorhandenen
Datensatz, mit einem Datensatz eines anderen Gerates oder mit der
Werkseinstellung vergleichen.

#)]hj Einstellungen vergleichen

Klicken Sie auf das Symbol "Einstellungen vergleichen" in der Standardleiste oder
im Hauptmeni unter Extras > Einstellungen vergleichen auf diesen Menlpunkt.

Wahlen Sie die beiden Datensatze die verglichen werden sollen aus. Zusatzlich
kann die Auswahl der Parameter noch eingeschrankt werden, auch ob die nicht
vorhandenen Parameter markiert werden sollen. Der Vergleich wird durch
Aktivieren der Schaltflache gestartet.

Datei Ansicht Projekt Bearbeiten Akfives Gerdt Extras Fenster Hife

U | Lok . .
) Kemmunikation verbi Al ﬂ-
[Servo Drive = 9
BT —— e 2
Gerat ellung "Servo Dri O Werkseinstelung
§ Gerdtecinstellung ve”

()7 | Enstellung und Funktio

e | Eneira 2ven
in- und Ausgange Bewegungspr
® Gerit [Servo Drive -
O Datei @ Aducle Enstellung
O Werkseinstelung

Verglichen werden

-
>

7 Technolod O Ale Parameter

g O Nurschvebbare Parameter

® Nur Datensatzparemeter

=

| :

J ;

[ Mot vorhandene Parameter markieren

Z Vergleich durchfihren Abbrechen Q Hitfe
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In der angezeigten Maske fir den Parametervergleich werden die beiden
Datensatze gegenlbergestellt:

Geratesinstellung “Servo Dive" |- Ergebnis von Hinstellungsvergleich 3 -x
Gerdteenstellung 1 Gerftesinstelung 2

Einstellung: Servo Drive—>TCP/IP->152.168 39, Einstellung: Servo Drive—>TCP/IP->192.168.38 5.
Gerat Servo Drive Gerat: Serva Drive
Gerate-SW-Version: V124.15-08-00002 Gerate-SW-Version: V124.15-08-00002

Beschrebung der Einstellung:  Servo diive from 4 to 450 Afor ACp. Beschreibung der Einstellung: ~ Servo diive from 4t 450 Afor ACpo

| Wert Gertesinstellung 2 7] ~
T

Parameter d Subid (. |Wert Gerdtesinstellung 1

CON_ACT_ADCValues 411 0 i

CON_ACT_ADCValues 411 2 16 17
CON_ACT_ADCValues 411 4 3 )
CON_ACT_ADCValues 4115 -a78 977
CON_ACT_ADCValues 4118 1202 -1206
CON_ACT_ADCValues 4118 -13036 -19112
CON_ACT_ADCValues 4119 2015 2016
CON_ACT_ADCValues 411 14 58 52
CON_ACT_ADCValues 411 24 -1098 7112
CON_ACT_ADCValues 411 27 3 2
CON_ACT_ADCValues 411 29 1098 7112
CON_ACT_ADCValues 411 30 -1098 7112
MON_CurrentRMS 700 0 0.004728678 0004172105
MON_ActValues 01 2 0008549043 0007521084
MON_ActValues 01 3 0006796875 0
MON_ActValues 701 18 0005286268 -0.005226268

Die Ansichtlasst sich tGber den Druckbefehl im Hauptmeni ausdrucken. Es steht
auch eine Druckvorschau zur Verfligung.Mit einem rechten Mausklick auf die Maske
der dargestellten Datensatze, kann man diese auch als Datensatz speichern.

Datei | Ansicht Projekt  Bearbeiten  Aktives Gerdt  Extras  Fenster  Hilfe
Heu i E-09

Offnen » NN PR
T -l -4

speichem Ctrl+§

“Ergeb Einstell leich 3" speich ter..  CtrlsShift+S [}
rgebnis von Einstellungsvergleich 3* speichern unter. i+ Shift+ P _—
Alles speichern ]

§ T Pagesettings..
[77 *Ergebnis von Einstellungsvergleich 3" drucken Ctrl+P
" Druckvorschau von "Ergebnis von Einstellungsvergleich 3"
Importieren 3
Zuletzt gesffnete Projekte s motion
Zuletzt gesfinete Dateien
na 1 \Wert Geratesinstellung 2
Beenden Alt+F4 20002
& || DV_Devicehlame 20 G392-006-100-002 G333-012
< || DV_DevicefliasName 30 Servo Drive Servo Drive 2
3
5 || DV_SwWersion 40 V124.15-08-00002 V123.50-01-00001
g DV_Sw\ersionld 60 1241508 1235001
|| DV SwiodulVersion 70 1241508 1235001
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Die Bedienung des digitalen Oszilloskops erfolgtin der Regel Giber das Fenster
"Digitales Oszilloskop". Hier stehen alle Funktionen in einem Fenster mit

1 1 Dlglta|eS OSZ'”OSkOp/D'g'taI SCOpe verschiedenen Reitern zur Verfligung. Es |asst sich frei positionieren, verstecken

und wieder |6sen oder auch als Reiter am Bildrand verankern.

1 1 .1 SCOpe E|nStellungen Digitales Oszilloskop * 3 X
Start Stop |
. I . ‘ Manueller Trigger |
11.1.1 Grundfunktionen des digitalen Oszilloskops SR
|Neu VJ
Mit dem digitalen Oszilloskop ist es mdglich, zeitliche Verlaufe von Regelgréfien ST Achsen
sowie einzelne Bits von Steuer- und Statuswortern aufzuzeichnen. Dafiir stehen 6 [y = e e
Kanéle zur Verfligung.Es ist ein geeignetes Werkzeug fir die Inbetriebnahme, die o s 1 et -
Analyse der Reglerperformance und fiir die Fehleranalyse. AL N s
rechte Achse
: : | Aods 1: SDiff_FF
Funktionen und Einstellungen e ——
1] [1/min] 4
= Aufzeichnen mit bis zu 6 Kanélen rechis Achss [
17| Meds 1: Nact_fil
= Auswahl Triggersignal Geschwindighetsistnert (Achse 1)
0 [1/min]
m Auswahl Pre-Trigger ek ey |
R
= Auswahl Bit-Triggerung i
. . rechte Achse [
= Auswahl Zeitbasis -
m Bearbeiten von Aufnahmen 1
rechte Achse [[] "

m Speichern, Laden und Archivieren

11.1.2 Bedienung des digitalen Oszilloskop

Funktionen (iber die "Zentrale Oszilloskop-Steuerung":

Ostzilloskop in der Fensteransicht: Als weitere Mdglichkeit steht eine Bedienung ber die "Zentrale Oszilloskop-
Steuerung" zur Verfiigung. Diese kann Uber das Hauptmenu unter Projekt >
Zentrale Oszilloskopsteuerung im zentralen Arbeitsfenster gedffnet werden. Hier
sind fur alle Einstellungen der Kanéle, des Triggersignals, der Zeit und der Optionen
eigene Fenster mit den selben Parametern wie im Oszilloskop-Fenster vorhanden.
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5 Zentrole Oszilloskop Steucrung %
ZEomoe Ale Dgitalen Osailloskope
@ Einstellung
Kansle [[saen ] | ] Orcher i die Ausrahvmen wihien
Trigger | stoppen | [ Voenselen. | (0 =
Zeit
Cpticnen .
Gerdt ..
Gorat... Garat
Start St
= Tiagersignal Basia der Abtastzcit
Manusler T 6250 Kl
ety Axis 1: cpsact
Staius Getrennt. Abtastzeil ]
Wodus 0,014625 ]
= e wager " || Adaneren i1
== | Achsl - Lol 100035 0]
0 Inc

11.1.3 Die Kanalauswahl

Gerat __

"] Senenaufnshne emidichen

Cortainer Name:
T iomer nizuen Contarer anlegen

Osziloskepautiahme lesen

Oszilaskop acivier=n

[ Bei Geratearia autom. starten

Maxmale Asranmezen

U

Im Fenster des digitalen Oszilloskops sind vier Reiter mit unterschiedlichen
Anzeigen fir Kanal, Trigger, Zeit und Optionen zu finden. Hinter dem ersten (linken)
Reiter sind die Einstellungen und Funktionen fiir die "Kanale" des Oszilloskops. Die
Schaltflachen mit den Ziffern 0 bis 5 zeigen die verfiigbaren Kanale an. Mit einem
einfachen Klick auf das Rechteck 6ffnet sich der Editor mit den verfligbaren

AufnahmegréRen fir diesen ausgewdahlten Kanal.
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Kanalauswahl und Konfiguration

| Digiales Osziloskop > Q%
[ sm_ |

[ Manuelier Trigger ]

Status Getrennt

s 8

Das Kanalauswahifenster 6ffnet sich durch
einen einfachen Klick auf die rechteckige
Schaltflache. Wird ein Signal ausgewahlt
erscheint die aufzuzeichnende GréBe im
Scopefenster.

[1/min] 4
Auswahl, ob die aufgezeichnete
Grofe an der linken oder an
der rechten Y-Achse angezeigt
[t/mn] 4| (werdensoll.

Kanal sichtbar:
ja/nein

m

[rin]

rech
(]

i}
rechie Achse [
[+ I

i)
rechie Achse [

Uber das Kanalauswahlfenster 6ffnet sich das Fenster zur Signalauswahl. Dies

75

kann aber auch direkt aus dem Projektbaum unter > Digitales Oszilloskop > Signale

geoffnet werden.

- iona doppekicken i Karl 1 | Alle Signale | - Rohdaten anzeigen | B3 Rucksetzen

Signalauswahl =]

Signaipfad [ Signale->Achse 1->Regelung—>Geschwindigkeitsregeiung

Ordner.

Begrenzungen / Schwellen
T Achse 1: Istwerte (in System-Einheiten) > lstgeschwindigkeit em

= Signale Aus
lep Achse 1 [ ‘Sallgeschwindigkeit vor Inerpolation (Achse 1) Timin
& Motor 1 Geschwindigkeitsschleppfehler (Achse 1) timin
 Geber 0 Sallgeschwindigksit (Achse 1) 1imin
& 2 Geschwindigkeitsistwert (Achse 1) 1imin
Aus Geschwindigkeitsistwert Becbachter (Achse 1) 1lmin
Aus Achse 1: Factor group - Istwerte (Benutzer-Einheiten) —> Geschwindigkeitsistwert in Benutzerein . SpeedUnit
Aus Achse 1: Factor group - Istwerte (B Eine - Speedlnit
Aus Achse 1: Factor group - Istwerte (Be Einhe = in Benutze . SpeedUnit
Stale Bnosnge Aus Achse 1: Factor group - | B Einheiten) > in Benutzerei _ Speedlnit
Aus Achse 1: Istwerte (in System-Einheiten) —> Sollgeschwindigkeit rpm
Aus
Aus

Solldrehzahl aus Pesitionsregelung (Achse 1) rem




Pl -1 x B Aduwessskrg - Dot sk Do - Sagrais. &
- S| bt et - o ) | Ml g ) P p—

+ Sguie
-
P

Al Teme

Direkte Darstellung der Signale im Sachgebiet

Besitzt ein Sachgebiet Signale, so wird unter diesem Sachgebiet ein neuer Knoten
mit dem Namen "Oszilloskopsignale von ..." erstellt. Aktiviert man diesen Knoten, so
offnet sich das Signalauswabhlfenster. Das Fenster wird liber die Schaltflache "x"
geschlossen (Das Fenster schlieft sich nur automatisch, wenn es in einer Maske mit
dem Cursor auf einem Pfeil oder die griine Signalkurve gedéffnet wurde)

§j Achseneinstellung
iy Achse 1
1 Erstinbetricbriahme
{1s, Endstife =
= szillloskopsignale von "Get =
& Motor Oszillloskopsignale "Geber” [=]
forber ‘ J; Signal doppelkicken fir Kanal 0 Signalauswahi nicksetzen
Kanal 1 D |Index |T |Kanal  |Signal Einheit
Kanal 2 1051 0.5 Aus Nullimpuls gelatcht (Achse 1)
Karal 3 05 Aus Nullimpuls Zahler (Achse 1)
Keral 4 05 Aus Nullimpuls Psition (Achse 1)
Bekrorisches Typenschild 05 Aus Strom Transformatianswinkel (Achse 1)
Geber Refereraiohr Backup g z ius getere:eklr vinke h{&c:seﬂ
| Osailloskopsignale von "Geber” us ekt Froquenz (Achse 1)
05 Aus Elektr. Frequenz (Achse 1)
& Regelung
+~ Bewegungsprofil I »
2, Digtale Engange
= Begrenzungen / Schwellen H
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Uberall wo das Oszilloskop-Piktogramm oder auch der blaue Text
"Oszilloskopsignale von" erscheint, kann das Signalfenster mit den aktuell
enthaltenen Signalen zu den jeweiligen Sachgebieten/Themen gedffnet werden.

E t;:iadmpdmale on

Geratestatus > 1 X
Oszilloskopsignale von
- Gerdtestatus
[ Cockpit
Oszilloskopsignale von
L Cockpi

Signalauswabhl in einer grafischen Bedienmaske anzeigen

== Stromregler | -x
|  Bnstellungen "Stromregler” des Gerates

(wnd der Mauszeiger auf
-einen Pfeil,

I

-die griine Signalkurve,
-aufeinen Signalnamen
3z P o VA | positioniert, 6ffnetsich automatisch
Feldregelng | ————————» O —» das Signalauswahlfenster.
rsdref
A Tn 4 ms -
\-| &
- — % o —
Enweiterte i T =
Geschwindig- =+ E E
- e —1 Einstellungen zur
sgref Drehmomertregelung
| isg
4 o5
Oszillaskop Signalauswahl =]
L1 Sinol doppelioken i Kara 0
D |index |T |Kanal _|Signal [ Einheit
N S Aus D-Spannung Sollwert (Achse 1) v
19 05 Aus Q-Spannung Sollwert v
Bremse geschlossen 2% TS | A Strom Alpha-Achse (Achse 1) A
e | B I m | »
Tisdref ‘
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Beschreibung des Signalauswahlfensters

Einstellungen des

Loschtdie Kanalnummer. Die

Triggersignals und der Zeit
bleiben hiervon unberthit

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe

Signalauswahl

siehe Erauterung im
unteren Abschnitt /l

Signalauswahl {Anzeige):
Alle Signale
Nur Parametersignale (P)
Nurursprangliche Signale (S)
~

/

J;E signal doppelkiicken fir Kanal 2 | Alle Signale + - Rohdaten anzeigen | be) Riicksetzen

Strom Phase V (Achse 1)

Dropdown-Liste anzeigen zur

Achse 1: Regelung Istwerte --> D-Strom Istwert
Achse 1: Regelung Istwerte --> Istwe

1004
w7 o Geschuindig Kanalzuweisung
1021 0s Drehmomentistwert (Achse 1) Tm
26 0s Timin
) 065 0S5 Pfad des Ordners, dessen Signalein | 1/min
7 lstwerte bl LR der Liste angezeigt werden. - e
% Achse 2 W 3P _ Nm
2. Achse 3 2303 0P Aus e T Factor group - Tstwerte (Bentzer-Eimh.. SpeedUnit
il Gert 2303 1P Aus Achse 1: Factor group - Istwerte (Benutzer-Einh_.  SpeedUnit
2303 2P Aus Achse 1: Factor group - Istwerte (Benutzer-Einh... SpeedUnit
2303 3P Aus Achse 1: Factor group - Istwerte (Benutzer-Einh.. SpeedUnit
2303 4P Aus Achse 1: Factor group - Istwerte (Benutzer-Einh . PosUnit
2303 5P Aus Achse 1: Factor group - Istwerte (Benutzer-Einh... PosUnit
2303 6P Aus Achse 1: Factor group - Istwerte (Benutzer-Einh... PosUnit
24676  OP  fus Achse 1: DS402 Positionsistwert PasUnit
24684  OP fus Achse 1: D5402 Geschwindigkeitsistwert SpeedUnit
2967 0P Aus Achse 1: Regelung Istwerte —> Q-Strom Istwert A

A

A

Budis 1z isw

s 1: epsact

Bxis 1: SDiff_FF

Buds 1: Mact

Auis 10 Nact_fil

s 1: Nact_obs

Budis 1: CON_SCON_Act...
Buis 1: CON_SCON_Act...
Lxis 1: MPRO_FG_User
s 1: MPRO_FG_User.
Buis 1: MPRO_FG_User.
Auxis 1: MPRO_FG_User.
s 1: MPRO_FG_User.
Auis 1: MPRO_FG_User.
Buis 1: MPRO_FG_User.
PositionActualValue
VelocityActualValue

Buis 1: CON_FM_Actval ..
Axis 1: CON_FM_ActVal ..
Hxis 1: COM _FM ActVal

F32
132

F32
F32
F32
F32
F32
F32
F32
F32
F32
F32
132

132

132

132

132

F32
F32
F32

£l m | el L

Signalpfad = Signale—>Achse 1->lstwerte

Crdner [0 Npdex [T |Kanal | Signal Enheit | Symbol [T~

= Signale 0S Aus Strom Phase U (Achse 1) A Auds 1: isu Fiz [
05 ihus A Ao 1 isv

m

Beschreibung
ID Anzeige der Parameternummer mit ID eines Parametersignals.
Index Indexnummer (Subparameter)
T P: Parametersignal / S: urspriingliches Signal
Kanal | Kanalauswahl: Aus, Kanal 0-5 und Trigger
Signal | Signalbeschreibung / Signalname
Einheit | Einheit der Parametergrofe
Symbol | Symbolname
Typ Datentyp (Uint, Float, Bool, String, ...)

Tabelle 11.1: Zeichenerkldrung des Signalauswahlfensters




Rohdaten des Gerates anzeigen (Expertenmodus)

Durch das Aktivieren der Option "Rohdaten des Gerates anzeigen", werden nicht

sichtbare Parameter, die im Hintergrund vorhanden sein kdnnen, angezeigt
(Hauptmen: Extras > Optionen > Anzeige > Anzeige von Geratedaten).

Cptionen

=

|

Projekt

\." Programmstart/-ende

Intemationale Enstellungen

=

ok
J Zyklische Aldionen

Verzeichnisse

. Projektdatenverwaltung
i + E-Mail Unterstitzung

;}L Enweiterte Funltionen

Projekte mit mehreren Geraten
[¥] Gerdtenamen im Fenstertitel anzeigen

Gerateszustandsiberwachung
[¥] Quittienungsfenster bei Geratefshler sofort anzeigen

=

Visualisierung der Gerateeinstellung
[] Sachgebiste immer als Parameteriists anzeigen

Anzeige von Geratedaten
[] Rohdaten des Gerates mit anzeigen (Expertenmodus)

4
ﬁ Benutzemechte
(il Anzeige des Projektbaums
[] Auch einzelne Parameter in der Projelstruldtur anzeigen
{Anderung wird erst beim nachsten Offnen eines Projekts wikksam) =
0K ] I Abbrechen Riicksetzen auf Standardeinstellung ]

Nach dem Neustart des Moog DRIVEADMINISTRATOR sind dann die Rohdaten des

Gerétes sichtbar, sobald die Schaltflache "Rohdaten anzeigen" aktiviert wird.

MOOG

1d.-Nr.: CB19692-002 Stand: 02/2022

Signalsuswahl =)
E signal doppeklcken fur Kanal 0 | Alle Signale ~ |4 Rohdaten anzeigeff ¢ Racksetzen
Signalpfad [ Signale—>Urspringliche Osziloskopsignale—>System
Ordrer. Index | T |Kanal | Signal P
B Signale 1515 DS Aus Querkommunikation: Eingangssignal "Linkes Gera" |
E Urspringiiche Oszilloskopsignale 1517 08 Aus Querkommunikation: Eingangssignal “Rechtes Gerat” |
+ 1516 0S Aus Querkommunikation: Status Aufzzhlung L
#-={- CrossComm 1011 0S Aus Reference generstor: state (axis 1) F
4 Setes W 05 As Reference generatar: statc (s 2)
il Dvtom, 011 05 Auw Reference generator: state (axis 3)
‘t a:’;i 1010 0S fus Reference generator: event (axis 1)
ez 00 0S A Reference generator: event (xis 2)
o 5010 0S A Reference generator: event (axis 3)
4 VSUlavaiable on fsds) M2 08 As DriveCom Status (Achse 1)
o Soope M2 0S Aus DriveCom Status (Achse 2)
- Control 5012 05 As DriveCom Status (Achse 3)
4 Encoder 03 05 As DriveCom Event (Achse 1)
g ASIC 03 0S As DriveCom Event (Achse 2)
54 Mtion 513 0S5 Ass DriveCom Event (Achse 3)
54 TouchProbe 04 0S As DriveCom Steuerwort {Achse 1)
4~ Commurication 04 0S Aws DriveCom Steuerwort {Achse 2)
-+ Monitoring 5014 0S Aus DriveCom Steuerwort (Achse 3)
C ?a Achse 1 1015 05 Aus DriveCom Statuswort (Achse 1)
-G Achse 2 015 05 A DriveCom Statuswort (Achse 2)
k- Achse 3 5015 0S Aus DriveCom Statuswort (Achse 3)
- Gerit 1000 0S Aus State of control state machine (axis 1) -
< L | 3

11.1.4 Die Triggereinstellungen

Im Fenster des digitalen Oszilloskops, unter dem Reiter "Trigger" sind die
Einstellungen fir die Triggerung zu finden. Hier kann das Ereignis, das die
Aufnahme ausldsen soll, festgelegt werden.

Der Button "Manuell Trigger" 16st das Ereignis zur Aufnahme direkt durch einen

Mausklick aus.

Im Pulldown-Meni unter "Modus" wird der Triggermodus eingestellt, das heif3t, die
Auswahl der Trigger-Flanke. Das Triggersignal kann z.B. durch eine steigende oder
abfallende Flanke oder auch durch beide Flanken ausgel6st werden und dies
normal oder symmetrisch.

Die Einstellung "Level" legt die Signalhéhe bzw. Schwelle fest, bei dem die
Aufzeichnung ausgel6st wird.

Mit der Funktion "Pre-Trigger" beginnt die Aufzeichnung vor dem eigentlichen
Triggerzeitpunkt, z.B. 10 % bezogen auf die Aufnahmedauer.
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MOOG

"Bit-Trigger:" Die Triggerung startet, wenn ein ausgewahltes Bit der DRIVECOM
Zustandsmaschine gesetzt wurde. Wertebereich [-1...31] (Infos zur DRIVECOM
Zustandsmaschine > siehe Geréate Hilfe)

Digitales Oszilloskop - 0 X
I Manueller Trigger |

Status Getrennt

= 8

-
-:\'»-_ Achsel -

Aqswahrl des | I Kanale | Trigger ‘Zert H Optionenl
Triggersignals N -
Auswahl der

Anzeigedes - Axds 1: epsact HEE
Triggersignals Modis

Auto trigger - Schwelle fur den

/ Aufnahmestart

Level

0 lincr]

Pre trigaer Hierkann der

10 [ —ee——""___ Signalverlaufvordem

Triggerzeitpunkt
[¥] Bt trigger 1 = betrachtet werden.

Die Triggerung startet, wenn ein
ausgewdhltes Bit der DRIVECOM
Zustandsmaschine gesetzt wurde.

11.1.5 Die Zeiteinstellung

Im Fenster des digitalen Oszilloskops, unter dem Reiter "Zeit" wird die
Aufnahmedauer und die Abtastzeit eingestellt. Werte kleiner der Basisabtastzeit
werden ignoriert und auf den entsprechenden Wert der Basisabtastzeit gesetzt.
Begrenzt wird die Abtastzeit durch die zur Verfigung stehende Speicherkapazitat
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der Scope-Funktion und die Anzahl aktiver Kanale. Die vom Benutzer eingetragene
Aufzeichnungsdauer stellt sich unter Beriicksichtigung dieser Kriterien auf ein
entsprechendes Optimum ein.

Einstellung der Zeitbasis

Digttales Oszilloskop - 3 x

Start

Status Getrennt

(new =)
f‘!: Achsel -

[ Kandle | Trgger | Zet | Opi Basis-Abtasteinheit: Kleinste Abtastrate ]

Basis der Abtastzet [

£I5ED5 [l

Die Abtasteinheit ist immer ein Vielfaches der
Abtsstzei ] Basis-Abtastzeit.
0014625 Bl

Aufnahmezeit [s]
10,0035 3]

Die Aufnahmezeit ist immer ein Optimum aus

Speicherkapazitat und Anzahl der
\[verwendeten Kandle.

HINWEIS

{ ]
1 Fir das Erreichen der besten Auflésung wird empfohlen, die "Abtastzeit"

auf 0 zu setzen und dann die gewilinschte Aufnahmedauer auszuwahlen.

11.1.6 Optionen

Im Fenster des digitalen Oszilloskops unter dem Reiter "Optionen" kann ein
Containername ausgewahlt werden, in dem die nachfolgenden Aufnahmen
abgespeichert werden. Wird eine Serienaufnahme gewtlnscht, so wird diese
Funktion durch das Setzen des Hakchens "Serienaufnahme erméglichen” aktiviert.
Nach dem Aufzeichnen einer Aufnahme wird diese in den dafiir bestimmten
Container geladen. Wird unter "Container" kein Containername vergeben, generiert



sich automatisch ein Name mit Zeitstempel. Die gewlinschte Aufnahmezeit kann
Uber einen Schieberegler zwischen 0% und 100% der maximal méglichen
Aufnahmezeit gewahlt werden.

Vergabe eines Container-Namens:

Container auf "neu" einstellen
Serienaufnahme zulassen (nur wenn gewtiinscht)
Definierten Containername vergeben

Optional: Fir jede Aufnahme "Immer neuen Container anlegen”

NMOOG Id.-Nr.: CB19692-002 Stand: 02/2022

Digitales Oszilloskop -~ o X
Start Stop
I Manueller Trgger |

Status Getrennt

e .l

-
|| | Achsel -

I -+ Kanale !Trigger I Zeit | Optionen

[] Serienaufnahme erméglichen

Container Name:

[ Immer neuen Container anlegen

[ Qszilloskop akdiviersn

[T] Bei Gerateanlauf autom. starten

Madmale Aufnahmezeit

0% 50% 100%

Mit der Schaltflache "Oszilloskop aktivieren" ist es moglich, das Oszilloskop in einem
Servoregler Gber den Moog DRIVEADMINISTRATOR zu aktivieren und danach die
Verbindung wieder zu unterbrechen. Kommt es nach der Abkopplung zu einem
Ereignis, durch das die Triggerung ausldst wird, so wird diese lber die Schaltflache
"Oszilloskopaufnahme lesen”, nach Wiederherstellung der Verbindung angezeigt.
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11.1.7 Aufnahme starten 11.2 Scope Aufnahme

Ist das Oszilloskop nichtin der Bedienoberflache sichtbar, so kann es im

Hauptmen unter "Aktives Gerat" (iber das Symbol @ Digital Scope oder tiber den 11.21 Werkzeugleiste

Projektbaum "Digitales Oszilloskop" gedffnet werden.
. ) Werkzeugleiste zur Bearbeitung von Oszilloskopaufnahmen:
Vorgehensweise einer Aufnahme:

1. Kanalginstellung: Aufzuzeichnem.:ie GroRen auswéhleun. Darstellung der Symbol Beschreibung
Beschriftung an der rechten oder linken y-Achse auswahlen

2. Triggereinstellung: Triggersignal wahlen und die Triggerbedingungen Kurvenansicht:

einstellen . .
= Auswahl der zu bearbeitenden Scope-Grofle

3. Zeiteinstellung: Abtastzeit und die Aufnahmezeit eintragen . ) .
m Signalansicht ein-/ausschalten

4. Auslésen einer Aufzeichnung: . .
Aktivierung der Schaltflache "Start". Sind die Triggerbedingungen erfiillt, | = Anordnung der y-GroRe auf der linken oder rechten y-Achse
beginnt die Aufzeichnung automatisch. Man kann eine Aufzeichnung auch s = Kurvendarstellung: Farbe, Linienstarke
manuell starten. Um einen Aufnahmevorgang vorzeitig zu unterbrechen, I9st
man die Schaltflache "Stop" aus. In der Anzeige "Status" wird der
momentane Zustand des digitalen Oszilloskops angezeigt.

m Messwerte kdnnen maximal auf 6 Stellen hinter dem Komma
genau angegeben werden
siehe Abschnitt "Kurvendarstellung (Signaleigenschaften)" auf
Seite 93

Beschriftung der Scope-Aufnahme andern

I
[
i

Tabelle 11.2: Symbole der Werkzeugleiste zur Bearbeitung von Oszil-
loskopaufnahmen



Symbol Beschreibung

Kommentar/Informationen: Dialogfeld zur Eingabe eines
Kommentars. Der Kommentar wird angezeigt, sobald man die Maus
auf diese Schaltflache bewegt. Der Kommentar kann nicht gedruckt
werden.

Kommentar / Information =]

Hier kann ein eigener Kommentar eingeflgt werden.

Aufzeichnung von Gerat vom 03.01.2019 16_40_34.dmdsr

;Fz,.\ 4 2Ol R D - B @S linkey

K B X
- XY= 0157 : 186

[ Hier kann ein eigener Kemmentar eingefiigt werden, ]

Fr

Grafik zoomen: VergroRern/Verkleinern eines Bildausschnitts. Mit
gedrickter linker Maustaste wird der zu zoomende Bereich
aufgezogen.

“in

Grafik verschieben: Verschieben einer Scope-Aufnahme

Jo

Grafik vergréfRern/verkleinern: VergroRern oder verkleinern der
ganzen Aufnahme mit gedriickter linker Maustaste.

Tabelle 11.2: Symbole der Werkzeugleiste zur Bearbeitung von Oszil-
loskopaufnahmen (Fortsetzung)
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Symbol Beschreibung

Originalgrofe: Riickkehr zur OriginalgréRe

Anzeige fiir Uberschrift, FuRzeile und Legende Ein-/Ausschalten:
Uberschrift, FuRzeile und Legende kénnen hiermit ein-/ausgeblendet
werden.

Aktiviert Messwerkzeug: Ausmessen der Kurven, Messwerte kdnnen
im Messwertfenster abgelesen werden. Siehe Abschnitt "Das
Messwerkzeug" auf Seite 86

7y

aktiviert/deaktiviert 'Ziehen' und 'Ablegen’': Aktiviert/deaktiviert das
'Ziehen'und 'Ablegen' von Kurven und ermoéglicht damit das
Ausschneiden, Kopieren und Speichern. Siehe Abschnitt
"Ausschneiden, Kopieren, Einfligen und Speichern" auf Seite 84

al

Mathematikfunktionen: FFT, Subtraktion, Komplexe FFT, Addition,
Frequenzanalyse. Siehe Abschnitt "Mathematische Funktionen" auf
Seite 87

O

Einstellung des Oszilloskops auf Gerat aktivieren: Einstellungen des
Oszilloskops einer Aufnahme werden durch Aktivieren der
Schaltflache direkt Gbernommen und stellen somit die urspriinglichen
Aufnahmebedingungen wieder her.

Konvertierung der Aufnahme in Microsoft Excel Datei: Die
Koordinaten einer Aufnahme werden in eine Excelliste tGibertragen
und gespeichert.
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Symbol Beschreibung

J Hilfe fiir das Oszilloskop: Aufruf der Online-Programm-Hilfe

HEN Zahlen hexadecimal anzeigen: Umschaltung der Zahlen zwischen
HEY decimal und hexadecimal

H Achsbelegung fiir direktes Messen: Auswahl der linken oder
s rechten y-Achse

kv = 2502 : zseaon| Anzeige der Messwerte

+ Digitale Oszilloskop Aufnahmen hinzufiigen: Hinzufigen weiterer
I Aufnahmen in den geéffneten Container.

Digitale Oszilloskop Aufnahmen léschen: L6schen von Aufnahmen
‘:’{- aus dem Container und auch von der Festplatte.

Teilt den Container in zwei Ansichten: Offnen eines zweiten

ﬁ']-'-" Containers. Diese Scope-Aufzeichungen lassen sich somit

| nebeneinander darstellen (lber eine neue horizontale oder vertikale
Registerkartengruppe).

Digitale Spoce Aufnahme per E-Mail senden: Ist Microsoft Outlook
als E-Mail-Programm installiert, kann ohne weitere Aktion des
Benutzers automatisch eine E-Mail mit Anhangen erstellt werden
(siehe Abschnitt "E-Mail-Funktion" auf Seite 61)

Tabelle 11.2: Symbole der Werkzeugleiste zur Bearbeitung von Oszil-
loskopaufnahmen (Fortsetzung)
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11.2.2 Speichern einer Aufzeichnung

Es werden generell alle Aufnahmen automatisch gespeichert, ein explizites
Speichern ist nicht méglich.

"Speichern unter”

Die aktuell gedffnete Aufnahme wird unter einem neuen Namen abgespeichert.

Die gespeicherte Aufnahme wird standardméagig unter dem Pfad C:\Dokumente und
Einstellungen\Benutzername\Eigene Dateien\DriveAdministrator5\Projects
\Demo_Projekt\Digital Scope mit der Extension: xxx.dmdsr abgelegt. Der
Speicherplatz kann unter Menii <Extras <Optionen verandert werden.

11.2.3 Laden einer Oszilloskop-Aufnahme

Eine gespeicherte Scope-Aufnahme (*.dmdsr) kann Gber das Hauptmenu unter
Datei > Offnen > Oszilloskopaufnahmen... geladen werden.

Datei | Ansicht Projekt Bearbeiten  Aktives Gerat  Aktive Achse  Extras  Fenster F

N

Meu

-

Administrator -
Offnen 4 M_ Projekt...

speichemn Strg+S Sy Oszilloskopaufnahmen...

speichem unter..  Strg+Umschalttaste+ S [-] Gerateeinstellung...

Alles speichern Tagesprotokoll...

51
- [Z] Smart PLC sequence program
Page settings...

Worterbuch...
drucken Strg+P




11.2.4 Ausschneiden, Kopieren, EinflUgen und Speichern

.'.E.;‘

Einzelne Kurven kdénnen innerhalb einer Grafik ausgewahlt, kopiert, ausgeschnitten
und in einen anderen Grafen eingefligt werden. Unter Bild speichern als... istes
moglich eine Aufzeichnung als BMP-, JPG- oder TIF-Format abzuspeichern. Eine

markierte Kurve erscheint mit doppelter Strichbreite. Klicken Sie in den Bereich
neben einer Kurve, so wird die Funktion aufgehoben.

o E wx
Aufzeichnung von Gerat Z vom 18.12.2018 1411 31.dmdsr e x
ERD b 0D E [FR- 9 B8 inkey - xr= 3151 : 875

Semsmseamnannmes

Ausschneiden

Kopieren
— Einfiigen
] Optische Signaleinstellungen

Bild speichern als ...
\_\_\
\__\_\

T

Mit der Funktion Kopieren wird die markierte Kurve in den Speicher kopiert und die
Markierung der aktuell ausgewéhlten Kurve zuriickgenommen. Nach dem Driicken
der rechten Maustaste in einer zweiten Grafik wird wieder das oben in der Bildmitte
dargestellte Auswahlmeni angezeigt. Dabei sind die Funktionen "Ausschneiden”
und "Kopieren" deaktiviert und die Funktion "Einfligen" aktiv. Nach Auswahlen
dieser Funktion wird eine Kopie der zuvor in der ersten Grafik markierten Kurve in
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die zweite Grafik eingefiigt. Die Skalierung wird automatisch angepasst und die
eingefugte Kurve in einer anderen Farbe dargestellt. Das Ausschneiden geschieht
in der gleichen Weise, mit der Ausnahme, dass die in der ersten Grafik markierte
Kurve geldscht wird.

Das Kopieren einer Kurve von einer Grafik in eine andere, wird mit der Funktion
"Ziehen und Ablegen" (engl. Drag&Drop) vorgenommen. Dazu muss, nachdem eine
Kurve markiert wurde, die <Strg> bzw. <Ctrl> gedrlckt und mit gedriickter Taste die
Kurve mit der linken Maustaste angeklickt und mit gedriickter Maustaste in den
zweiten Graphen gezogen werden. Der Cursor &ndert sich in einen Pfeil mit einem
Pluszeichen.

11.2.5 Beschriftung einer Scopeaufnahme

o
T

Es kann ein beliebiger Name fir die Scopeaufnahme gewahlt werden. Die
Standardbezeichnung besteht aus der Bezeichnung "Aufzeichnung von Gerat,
Datum und Uhrzeit" als Uberschrift in der Grafik.

11.2.6 Drucken einer Aufnahme des Oszilloskops

Der Moog DRIVEADMINISTRATOR besitzt eine spezielle Druckfunktion mit variablem
Druckmenu. Gedruckt wird immer nur das im Arbeitsbereich fokussierte Dokument.

Ist nur eine Aufnahme vorhanden, wird durch den Druckbefehl im Hauptmen( unter
Datei > ... Drucken" genau diese ausgedruckt.

Stehen mehrere Aufnahmen in einem Container zur Verfligung, wird immer nur die
gerade sichtbare Aufnahme gedruckt. Eine Aufnahme kann im Hoch- und im
Querformat gedruckt werden. Ist das Messwerkzeug aktiv, werden die Messwerte
ebenfalls mit ausgedruckt. Eine Druckvorschau kann auch angezeigt werden.
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Datei | Ansicht Projekt Bearbeiten  Aktives Gerdt

1

MNeu >
Offnen »
speichern Strg+5

IE speichern unter...  Strg+Umschalttaste+5

Alles speichern

Page settings...
7 IE drucken Strg+P

Druckvorschau von IE
Importieren »

Zuletzt gedffnete Projekte
Zuletzt gedffnete Dateien

Beenden Alt+F4

Weitere Hinweise zu den allgemeinen Druckfunktionen findet man im Abschnitt

"Drucken von Dokumenten" auf Seite 44
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11.2.7 Optische Signaleinstellung/Kurvendarstellung
(Signaleigenschaften)

=

Die Darstellung einer Kurve kann beliebig angepasst werden. Uber das Fenster
"Sichtbare Signaleigenschaften" wird die zu verandernde Kurve ausgewahlt. Nicht
bendtigte Kurven kdnnen auch vollstdndig ausgeblendet werden.

Signal auswahlen, dessen Optik angepasst ]

/Lwerden soll
:
Sichtbare Signaleigenschaften // @
>
lact . speed act [rpm]| -

act. speed from fitter

Anzeigedes Anordnungder BemaBungan dery-Achse:
Signals: ™ @] Sgnal sichtbar Wahlweise kann die MaBachse am linken
ja/nein bzw.rechten Bildrand angebrachtwerden.

Achsenzugehdriget: @ linke y-Achse

() rechte y-Achse
Farbe |
ErEiiEEE 2 <{Anpassen der Linienstarke und Kurvenfarbe ]
Nachkemmastellen & = T
NMessgenauigkeildes Messwerkzeuges:
Genauigkeit Maximal 6 Nachkommastellen

\ g |




Vorgehensweise der Kurvendarstellung:

m Selektion der zu bearbeitenden Aufnahmegrofle

m Signalansicht ein-/ausschalten: Kurven kénnen ein- und ausgeblendet
werden.

= Anordnung der Y-Grofie: Um eine optimale Darstellung der Kurve zu
erhalten, kdnnen die Koordinaten der y-Achse wahlweise auf der linken oder
rechten y-Achse angezeigt werden.

m Kurvendarstellung: Verandern von Farbe und Linienstarke

» Nachkommastellen: Die Nachkommastellen beziehen sich auf die Funktion
"Messwerkzeug". Messwerte kdnnen bis auf maximal 6 Nachkommastellen
genau angegeben werden.

11.2.8 Das Messwerkzeug

Das Werkzeug zum Ausmessen von Funktionskurven wird Uber dieses Piktogramm
bzw. mit dieser Schaltfliche aus der Werkzeugleiste aktiviert. Die Messfunktion
behaltihren aktivierten Zustand, ein nochmaliges Betatigen deaktiviert die Funktion
wieder.
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Anwendung des Messwerkzeugs

Die roten Marker sind mit T1 und T2 an der x-Achse (Abszisse) und mit S1 und S2
an der y-Achse (Ordinate) gekennzeichnet. Links neben dem Marker der Ordinate
sind zwei Felder, welche die genaue Position dieser Marker an der Ordinate
angeben.

Zwei weitere rote Marker auf der rechten Seite mit S1 und S2 gekennzeichnet,
dienen als weitere Messaufnehmer mit genauer Positions- bzw. GréRenangabe.

Im unteren Bereich des Fensters werden die gemessenen Werte eingeblendet
(Marker T1/T2, Differenz der beiden Marker, RMS, Mittelwert, ...)

Aufzeichnung von Gerat ... vom 19.03.2019 16_22_50.dmdsr - & B [T
M4 0 :|:| - D B e linke - XY= 00012 : 4375

—| J—| < 11409,818118

L=

21,071006

27947748

2,118833 2 —JV

Differenz Standardabw. Spitze - Spitze  Min Maxc
Zeit [s] - 0.001606 - - 0 0
V| direct axds ref. voltage [V] 7.458044 20.931289 22238448 102695788 7498044 110193
V| direct axdis actual cument [A] 2138862 18,818354 6.39654 20.759547 2120883 22,8804
V| direct zds ref. cument [A] 2115 19,035 4985103 19,035 2115 21,15
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Verschieben der Marker:

1. Anklicken der roten Dreieck-Flachen und mit gedriickter Maustaste, um nach
links oder rechts bzw. nach oben oder unten zu verschieben.

2. Anklicken einer beliebigen Stelle. Das Markerpaar "T1" und "S1" wird so
verschoben, dass sich der Kreuzungspunkt dieser beiden Marker an der
geklickten Stelle befindet. Wird beim Klicken zusatzlich die Taste <Strg>
gedriickt, wird das Markerpaar T2 und S2 verschoben.

Wurden die Marker T1 und T2 an die zu messende Stelle verschoben, werden die
Werte unten angezeigt. Das Fenster beinhaltet die Bezeichnung der
aufgenommenen Kurve, deren Einheiten und die Werte an der T1 bzw. T2 Position,
die Differenz dieser beiden Werte sowie weitere zuséatzliche Daten. An der linken
Seite befinden sich Checkboxen, mit denen die einzelnen Kurven sichtbar oder
unsichtbar geschaltet werden kénnen.

Reicht die Genauigkeit von 3 Dezimalstellen nicht aus, kann sie im Dialogfenster
"Signaleigenschaften"auf max. 6 Stellen erweitert werden.

Ubersteigt im Messwertfenster die Anzahl der anzuzeigenden Kurven den zur
Verfligung stehenden Platz innerhalb des Fensters, werden automatisch Scroll-
Balken eingeblendet, mit deren Hilfe die nicht sichtbaren Bereiche angezeigt
werden kdnnen.

11.2.9 Mathematische Funktionen

ink:

Mit Hilfe der mathematischen Funktionen kénnen diverse Rechenoperationen
durchgefiihrt werden.

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe 87
Aufzeichnung von Gerdt ... .dmdsr K Y xM
EM a4 L [EL BFE -0 E @8 lnkey - xr= 0315 243
t1  Addition
% Bode Disgramm
*F  Komplexe FFT

T
L

FFT
Subtraktion

11.2.9.1 Addition und Subtraktion

Zwei Kurven kénnen addiert werden, oder von einer aufgenommenen Kurve wird
eine zweite subtrahiert. Hierbei ist zu beachten, dass beide Kurven aus der selben
Oszilloskopaufnahme stammen missen. Kurven mit verschiedenen Abtastzeiten
kénnen nicht miteinander addiert werden.

Mathematikfunktionen - Aufzeichnung von Gerat Le... (IR Mathematikfunktionen - Aufzeichnung von Gerat Le... (B

Operation Operation:

Addition zweier Signale: Ergebris = A + B Subtraktion zweier Graphen® Ergebnis = A- B

Operand A Operand A

[¥iist- um] - [X1_ist- fum] -
Operand B Operand B

[ Y2ist- fum) ~] | Y2_ist- fum] -

Ubemehmen Schliessen Ubemehmen Schliessen




11.2.9.2 FFT (Fast Fourier Transformation)

Es wird eine Fast Fourier Transformation eines Signals berechnet. Das Ergebnis ist
der Wert des Betrags und der Phase.

Die Funktion dient zur Bestimmung des Frequenzspektrums eines beliebigen
Zeitsignals, das nach der Selektion dieser Option als "Operand A" ausgewahlt
werden kann. Insgesamt stehen alle Zeitsignale der selektierten Scope-Aufnahme
zur Verfigung. Auf die Einhaltung des Abtasttheorems ist bereits zum Zeitpunkt der
Aufnahme durch den Anwender zu achten. Der Anwender hat die Mdglichkeit vor
Betatigung des Buttons "Ubernehmen" weitere optionale Feineinstellungen im
"Experten Modus" bezlglich der durchzufiihrenden FFT vorzunehmen.

Mathematikfunkiionen - Aufzeichnung von Gerdt

Operation: Emeteric Poromctor

FFT eres Sgnas: Exgebris = FFT{A) oL LE [ b
\Wertchermich frindmd: 0 He 1024 He

Cpasand A

e = Mither erfzmen: | longmean -

e

Abachuter Wort: Kiog. Tlog.

Obenetwen | [ Schlessen | [ < Reduziert
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11.2.9.3 Komplexe FFT (komplexe Fast Fourier Transformation)

Es wird eine komplexe Fast Fourier Transformation eines Signals berechnet. Das
Ergebnis ist der absolute Wert von Betrag und Phase.

Das komplexe Signal wird in Operand A (Realteil-Cosinus-Signal) und Operand B
(Imaginarteil-Sinussignal) eingetragen. Uber diese beiden Signale wird die FFT
gebildet. Das Ergebnis ist eine Einschatzung bezlglich der Unsymmetrie der beiden
Gebersignale eines Sin/Cos-Gebers in Amplitude und Phase. In der erweiterten
Maskendarstellung ist die Beseitigung des Mittelwertes des Zeitsignals sowie die
Formatierung der Achsen méglich. Sie kbnnen zwischen linearer und
logarithmischer Anzeige umschalten.

Mathematikfunktionen - Aufzeichnung von Gerdt =

Operation Erweiterts Parameter
Kompleze FFT: Ergebnis = Re(A) + [im(B Fenstertyp [ectwin —— ~]
Operand A
b I i = —
Operand B: Lange der FFT: 1024 -
[r2ist fum) -]
Hosoluter Wert Xlog. Yiog
Ubemehmen | [ schiiessen | [ << Reduzien

11.2.9.4 Bode-Diagramm

Das Bode-Diagramm dient der Darstellung des Ubertragungsverhaltens eines
dynamischen Systems, auch Frequenzantwort oder Frequenzgang genannt. Es wird
eine Analyse des Quotienten eines Eingangs- und eines Ausgangssignals
berechnet.
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Die Option "Bode Diagramm" dient als Werkzeug zur Signalanalyse im
Frequenzbereich mit dem die Ubertragungsfunktion zwischen zwei beliebigen
Messsignalen bestimmt werden kann. Dadurch ist es moglich, ein Modell eines
mechanischen Antriebsstranges zur Auslegung der Regelung zu erstellen. Es
missen zwei Zeitsignale als Operanden A und B ausgewahlt werden. Dabei handelt
es sich bei Operand A um das am Systemeingang gemessene Anregungssignal.
Der Operand B ist auf die gemessene Systemantwort einzustellen. Aufgrund der
endlichen Datenmenge, die aus der endlichen Aufnahmedauer resultiert, wird
lediglich eine Frequenzgangschatzung vorgenommen. Nach einer Berechnung der
Frequenzanalyse wird der Betrag und die Phase in zwei Containern dargestellt.

Mathematikfunktionen - Aufzeichnung von Gerat =

Erweiterte Parameter

Fenstertyp: hann -

Frequenzantwort H1 =

Operation:

Bode Diagramm: {ndiff to nact) and fnref to nact)

Wetsbersich fmin/max): 0 Hz 4096 Hz
Operand A:

[0t o 5 Mitshwer srfemen: [long-mean -
Lange der FFT 2048 -

[v2st- Ll «|  Fenstetonge 1024

Operand B:

Uberappung 05
Absoluter Wert 7] Xlog. [ Ylog
Phase ] Xlog

Dbemehmen | [ Schliessen | [ << Reduziert
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Erklarung der Parameter und der erweiterten Parameter der
mathematischen Funktionen

Abhangig von der gewahlten mathematischen Funktion kann das Dialogfeld von
dem dargestellten abweichen. Manche Parameter sind nichtin jeder
mathematischen Funktion verfligbar.

Ubernehmen: Die mathematische Operation wird ausgefiihrt. Das Dialogfenster
bleibt gedffnet. Weitere Berechnungen sind méglich, ohne das Dialogfenster erneut
6ffnen zu missen.

Schliefen: Das Dialogfenster wird geschlossen.

Reduziert: Das Dialogfenster kann in der verkleinerten Form oder in der erweiterten
Form mit zuséatzlichen Parametern dargestellt werden. Die Option ist nicht fir alle
mathematischen Funktionen verfiigbar.

Fenstertyp: Auswahl verschiedener Fensterfunktionen. Ohne Fensterfunktion
kdénnen starke Signalspitzen auftreten.

Frequenzantwort: Art der Frequenzanalyse

HO - Es werden bei der Berechnung keine Stdrungen unterdriickt, die aufgrund von
Unzulénglichkeiten bei der Messung der Ein- und Ausgangssignale auftreten.

H1 - Stérungen des Ausgangssignals werden unterdrickt.
H2 - Stérungen des Eingangssignals werden unterdriickt.

Wertebereich: Festlegung der Unter- bzw. Obergrenze der darzustellenden
Frequenz.

Mittelwert entfernen: Dieser Parameter entfernt den Mittelwert oder die lineare
Abweichung der Daten auf vier unterschiedliche Arten: 'none': Der Mittelwert wird
nicht entfernt. 'short': Entfernt den Mittelwert von jedem Datensegment. 'linear":
Entfernt die berechnete lineare Abweichung von jedem Datensegment. 'long-mean’:



Entfernt den Mittelwert von den Daten bevor sie in Segmente unterteilt werden. Wird
der Mittelwert nicht von den Daten entfernt, so tritt eine grof3e Signalspitze bei einer
Frequenz von 0 Hz auf.

Lange der FFT: Dieser Parameter ermdglicht es, die Ldnge der Fast Fourier
Transformation einzustellen. Der Wert wird standardmafig mit der Ladnge des
Fensters voreingestellt. Wird ein groRerer Wert als die Fensterlange eingestellt,
werden alle Uberzahligen Werte mit Nullen aufgefillt. Wird ein kleinerer Wert
eingestellt, wird die Fensterlange ignoriert.

Fensterlange: Dieser Parameter erdffnet die Moglichkeit, die Lange jedes
Datensegments einzustellen. StandardmaRig wird dieser Wert auf window = sqrt
(length(x)) eingestellt, wobei auf die nachste Zweierpotenz aufgerundet und mit
Nullen aufgefillt wird.

Betrag (x-log / y-log): Im Ergebnisfenster kann der absolute Wert in der Abszisse (X-
Achse) oder Ordinate (Y-Achse) logarithmisch dargestellt werden.

Phase (x-log / y-log): Im Ergebnisfenster kann die Phase in der Abszisse (X-Achse)
oder Ordinate (Y-Achse) logarithmisch dargestellt werden.

11.2.10 Containerfunktionen

11.2.10.1 Container

Sie kénnen einen Container mit mehreren Aufnahmen fiillen. Wird ein Container mit
der Endung "*.dmdsc" (alt) mit dem Moog DRIVEADMINISTRATOR gedffnet, wird
automatisch ein Verzeichnis mit dem gleichen Namen angelegt und die zum Container
gehorigen Aufnahmen in dieses Verzeichnis kopiert.

In einem Container kdnnen beliebig viele Aufnahmen gespeichert werden. Zu
beachten ist allerdings, dass nur maximal 10 Aufnahmen im Speicher gehalten
werden kdnnen. Weitere Aufnahmen werden bei Bedarf nachgeladen. Wird z.B. ein
Container mit 30 Aufnahmen gedffnet, werden die ausgewéhlte Aufnahme, sowie 4
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vor und 5 dahinter liegende Aufnahmen in den Speicher geladen. Wahlt man in der
Auswahl-ComboBox eine Aufnahme aus, welche sich auferhalb der bereits in den
Speicher geladenen 10 Aufnahmen befindet, wird durch eine Meldungsbox und
einen Fortschrittsbalken angezeigt, dass weitere Aufnahmen nachgeladen werden
mussen.

Weiterhin ist zu beachten, dass jegliche Veranderung einer Aufnahme, wie
Bezeichnung einer Aufnahme, Anderung der Farbe eines Signals, Kopieren eines
Signals von einer anderen Aufnahme, sofort ein Speichern der Aufnahme zur Folge
hat. Somit sind die auf der Festplatte gespeicherten Aufnahmen immer aufdem
aktuellen Stand. Daraus ergibt sich wiederum, dass das "Speichern" Symbol in der
Werkzeugleiste und auch der Meniipunkt "Speichern" im Meni "Datei" deaktiviert
sind.

Ein explizites Speichern eines Containers oder einer Aufnahme ist nicht erforderlich,
da der aktuelle Zustand automatisch gespeichert wird. Ein Speichern unter einem
anderen Namen "Speichern unter ..." ist weiterhin moglich. Es 6ffnet sich ein
Dialogfeld zum Auswahlen eines vorhandenen oder neuen Verzeichnisses. Bei
einer Oszilloskopaufnahme kdnnen Sie wahlen, in welchen "Container" diese
Aufnahme aufgenommen werden soll. Dazu muss ein Containername ausgewahlt
werden.

Vergabe eines Container-Namens:
1. Im Oszilloskop-Fenster auf Optionen klicken
2. Definierten Container Name vergeben
3. Serienaufnahme ermdglichen bzw. zulassen (nur wenn gewiinscht)
4

Startbutton aktivieren
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Inhalt eines Containers

Nach dem Aufzeichnen einer Aufnahme wird diese in den dafiir bestimmten
Container geladen. Wird kein Containername vergeben, erhalt jede Aufnahme
automatisch einen aktuellen Zeitstempel. Im Auswahlfeld (siehe Bild unten)
befinden sich alle Aufnahmen. Sind im Container mindestens zwei Aufnahmen, so
wird die Schaltflache mit einem griinen Pfeil sichtbar. Mit den Pfeilen navigiert man
zu der gesuchten Aufnahme. Der mittlere Pfeil startet eine Diashow der Aufnahmen.

d[lvg" I B D\g_\lal scope | D Crigital scope 3 I @ Test Container }3 Container - Servodnve - 04.03.2010 15_45_20 -
Aufzeichnung von Gerdt Servodrive worn 04,03.2010 15_45_59.dmdsr " « + %

Aufzeichnung won Gerdt Servodrive vom 04,03,2010 15_45_15.dmdsr
Aufzeichnung won Gerdt Servadrive vom 04.03,2010 15_45_25.dmdsr
Aufzeichnung & fa] 010 15_45 il
Aufzeichnung vo

= Inhalteines Containers
Aufzeichnung won Gerst Servodrive vom 04, 1015_45_59.dmdst 04.03.20

- XY

Befinden sich eine oder mehrere Aufnahmen in einem Container, kann mit der
rechten Maustaste das Auswabhlfeld "Bild speichern als", getffnet werden. Eine
Aufnahme kann dann im bmp, jpg oder tif Format gesichert werden.

sschneiden

Kopieren
Einfigen
Optische Signaleinstellungen

Bild speichern als ...

11.2.10.2 Serienaufnahme

Uber die Reiterkarte "Optionen" im Dialogfeld des digitalen Oszilloskops kénnen
Serienaufnahmen erzeugt werden. Die Serienaufnahmen werden in einem einzigen
Container gespeichert. Optional kann jeder einzelnen Aufnahme auch ein eigener
Containername zugeteilt werden. Die Serienaufnahme wird tber den "Start" Button
gestartet.

24 Std. Aufnahme
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Mit der Schaltflache "Oszilloskop aktivieren" ist es moglich, das Oszilloskop in einem

Servoregler Gber den Moog DRIVEADMINISTRATOR zu aktivieren um danach die

Verbindung wieder zu unterbrechen. Kommt es nach der Abkopplung zu einem
Ereignis, durch das die Triggerung auslést wird, so wird diese Uber die Schaltflache
"Oszilloskopaufnahme lesen", nach Wiederherstellung der Verbindung angezeigt.

Optionsfeld flir Serienaufnahmen

Digitales Osziloskop -1 x
Start Stop. |
‘ Manuelier Trigger |

Status Getrennt

Neu

e
W ]| Achse1 -

[ Kenale | Trigger | Zeit | Opti . , .

(15 fanse [ Tngger [ 28| Optoren | ContainerName fur Serienaufnahmen

Mit aktiviertem Kontrollkastchen wird jeder
Serienaufnahme ein Containemame

Container Name: Zugewiesen

V| Serenaufiahme emoglichen

Nachdemdie Verbindung zur Bediensoftware
wieder hergestellt worden ist, kann die
Aufnahmeaus dem Servoreglerangezeigt
werden

Container - Axds 1 - Datum...|

[ Immer neuen Cortainer anlegen

T
Mit dieser Schaltfliche ist das Triggern auf ein
unvorhersehbares Ereignis méglich. Die
Scopefunktion bleibt aktiviert und zeichnet ein
Signal auf, wahrend keine Verbindung zur
Bediensoftware besteht (z.B.
Langzeitaufnahmen).

Oszilloskop aktivieren

[T] Bei Geratsanlauf autom. statsn

Madmale Aufnahmezsit

11.2.10.3 Vergleich mehrerer Aufzeichnungen

Zum Vergleich und fur die Analyse von Oszilloskopaufnahmen kdnnen mehrere
Aufzeichnungen gleichzeitig gedffnet werden. Dazu stehen die in der Tabelle
aufgefiihrten Icons zur Verfligung.



+ Hinzufigen weiterer Aufnahmen in den gedffneten Container

Loschen von Aufnahmen aus dem Container und auch von der
‘:’{ Festplatte

Offnen eines zweiten Containers. Diese Scope-Aufzeichungen lassen
|'| |_-: sich somit nebeneinander darstellen (Uber eine neue horizontale oder
' | vertikale Registerkartengruppe).

Mit dem Button iE wird ein zweiter Container gedffnet. Es erscheint eine zweite
Containeranzeige (siehe obere Pfeile). Uber die Auswahl der Aufzeichnung (siehe
untere Pfeile) werden alle Aufnahmen sichtbar, die sich in einem Container
befinden.

Containeranzeige
& Container r%&ﬂ&%‘lﬂ 14_25_44xtonlainel - Servodrive - 15.03.2010 14_25 44 :2

Fl& P » @ x E

» XY = 0,737 : 1640

04.03.2010 12_06_02

Aufzeichnung von Gerdt Servodrive vom 158
Aufzeichnung von Gerdt Servodrive vom 15,0

2010 14_25_50.dmdsr
010 14 25 56.dmdsr

( Auswahl der Aufzeichnung ]
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Neues Fenster

Mit einem rechten Mausklick auf den Reiter eines Containers erfolgt die
Aufforderung, ob die Fenster neben- oder untereinander angeordnet werden sollen.

= Neue horizontals Registerkartengruppe
[ Meus vertikale Registerkartengruppe

Close

Die Messfunktion kann fiir jede Aufnahme separat angewendet werden.

e - X i EA X

il R e o e [ [ iR T 7 Mot ;r‘[a.&-;iw =] [ [ AR X 1 <

14718544

59 62,345206 40,675471 0 BRI - vemme e 2 20391566

-150,572891. -79.574856 -41928454 (% -20,55677

T2 Differenz RMS
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12 Firmware laden

Die Firmware (.hex-File) wird unter <"Extras" <"Firmwareloader" in das Geréat
Ubertragen. Der Assistent unterscheidet dabei, ob schon ein Projekt vorhanden ist

oder nicht.
Vorgehensweise: Firmware laden
Firmware laden mit vorhandenem Projekt:

= Verbindung zu einem Projekt herstellen

m Meni < Extras, <Firmware laden

Hinweise zum Einspielen (Upload) von Geratesoftware

1 Mach dem Laden siner neuen Geratefimware wird die Geratesinstellung
auf Werkseinstellung zurickgesetzt. Wenn Sie lhre Gerateeinstellung
behalten machten legen Sie sich bitte eine Sichenungskopie in einer Datei

an.
e
-
2 Das Hochladen einer neuen Fimware-Version kann wahlweise (ber USB &
oder Ethemet durchgefiiht werden. L

i il

3 Wahlen Sie das Gerdt fir den Fimware Upload Projekt 1 —>TCRAP->152168.355
Hauptantrieb d
Ladevorgang starten ] ‘ Abbrechen

= Mitder Schaltflache "Ladevorgang starten" erfolgt die Aufforderung, die
Firmware auszuwéhlen. Das Gerat wird in den Bootstrap-Modus versetzt.
Dieser Zustand wird im Display mit "L1"angezeigt. Mit der Auswahl des HEX-
Files erfolgt die Ubertragung. Der Firmware-Download kann einige Minuten
in Anspruch nehmen. Wahrend der Ubertragung éndert sich die
Displayanzeige. Im Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 erkennt man den
Datentransfer an dem griinen Laufbalken am rechten unteren

Bildschirmrand.

VORSICHT! Beschéadigung lhrer Anlage/Maschine durch unkontrollierte
oder nicht angepasste Inbetriebnahme.

Fehlverhalten kann zu Sachschaden an lhrer Anlage /
Maschine fiihren.

« Nach dem die Firmware installiert worden ist,
befindet sich der Regler in der Werkseinstellung.
Danach muss ein bestehender oder neuer
Geratedatensatz geladen werden.

Firmware -Dateiwahlen

Suchen in: | [ 200021001

oY |[CIRevkext -

G [ 200021001 hex

Die Firmwaredatei hat die Dateiendung xxx.hex. Mitdem
Offnen dieser Datei wird der Ladevorgang gestartet.
Der Ordner Revtext beinhaltet die Softwarebeschreibung.

Zuletzt
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Firmware laden ohne vorhandenes Projekt:

m  Gerat ausschalten oder die 24 V Klemme entfernen.

m Gleichzeitig mit dem Einschalten der 24 V Steuerspannung werden beide
Taster im Display gedriickt und nach 2-3 Sekunden losgelassen. Der Regler
befindet sich im "Bootstrap-Modus", wenn im Display "L1" erscheint.
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= Diese Meldung erscheint, falls noch kein Projekt vorliegt:

Firmware - Lader X

‘Wahlen Sie das Gerat fir den Fimware Upload

ausserhalb des Projekdes ~

==

m Ladevorgang starten

Gerdt wihlen *

Auswahl des Gerates fir die offline Fmware-Ubertragung

Geratebeschreibung
Servo drive from 4 to 450 A for AC-powered single-axis motion

ot

m Auswahl der Firmware: Datei auswahlen. Je nach Geratefamilie kann die
Firmware-Datei mit der Endung *.hex, *.tftp oder *.comdvarc enden. Der
Ladevorgang beginnt.

HINWEIS

Um die Firmware Ubertragen zu kdnnen muss die Regelung
ausgeschaltet sein.




Beim Laden von Gerateinbetriebnahme-Dateien werden alle Arten dieser Dateien
(Firmware-, Gerat- oder Projektinbetriebnahmedatei) ausgewertet. Der richtige

1 3 Se”en | n betrlebnah me Lader wird entsprechend dem Dateianhang gestartet.

Einzelachsen Gerate Im

13.1 Einleitung Netzwerk

Das Ziel einer Serieninbetriebnahme ist es, Inbetriebnahmedaten (passende
Firmware, die Gerateeinstellungen, etc.) iber den Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 mit

einem Mausklick in die Antriebe einer Serienmaschine zu tGbertragen. Diese PG Faket Firmware-Paket
Vorgehensweise zeichnet sich besonders durch ein hohes MaR an Sicherheit und \
Schnelligkeit bei der Ubertragung der Daten aus. J + lI ; .
| .
Serieninbetriebnahme von Einzelachsen ]‘ Gerdite- ;'r ,'I * Ill
inbetriebnahme- Gerdte- l
Fir die Serieninbetriebnahme von Einzelachsen reicht es aus, eine datei mbetriebnahme- |
Gerateinbetriebnahmedatei zu erstellen. [ [f
Jedes Gerét ist bei der Ubertragung der Inbetriebnahmedateien mit dem '|| + |
Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 verbunden ("peer to peer"). "
(peer tp peer)
Serieninbetriebnahme von Geraten im Netzwerkverbund (Ethernet) a g
Fur die Serieninbetriebnahme von Geraten im Netzwerkverbund ist es immer E
notwendig eine Projektinbetriebnahmedatei zu erstellen. Darin sind alle a—g
Inbetriebnahmedaten zusammengefasst. i —
Der Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 ist Giber eine "Switch" mit allen Geraten gleichzeitig . ? (Netzwerkverbund)
verbunden. a_g

I — Switch [
™ A

Die Daten fiir eine Serieninbetriebnahme werden in folgende drei
Dateigruppen unterteilt.

«[orvez] [Drved

« Firmware-Paket

Drlvan] ===

« Gerateinbetriebnahmedatei

« Projektinbetriebnahmedatei
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13.2 Firmware-Paket

Voraussetzung fiir eine Serieninbetriebnahme:

« Antriebe der Referenzmaschine sind einmalig tber den Moog

DRIVEADMINISTRATOR 5 in Betrieb zu nehmen.
Inbetriebnahmedateien missen einmalig erstellt werden.

Im Einzelachsgeréat muss jeder Antrieb bei der Ubertragung der
Inbetriebnahmedaten mit dem Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 verbunden

werden.

Im Mehrachssystem ist das Netzwerk einzurichten.

Adressvergabe ist manuell einzustellen.

Bei Ethernet-basierten Feldbussen wie z.B. EtherCAT wird die Netzwerk-
Topologie fiir die Servicekanale automatisch erstellt.

Der Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 ist Giber einen "Switch" mit allen Antrieben
gleichzeitig verbunden.

HINWEIS

Bei Erstellen von Inbetriebnahmedateien wird im Falle eines
Netzwerkverbunds automatisch auf die Mdglichkeit zur Erstellung einer
Projektinbetriebnahmedatei hingewiesen.

Dateiendung: *.comfwarc

Das Firmware-Paket enthélt die Firmware aller programmierbaren Einheiten eines
Gerates und besitzt je nach Gerat die Endung "comfwarc", "comfvarc" oder "tftpcom".
Diese Datei kann Uber ein separates Ladeprogramm oder mit dem

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 Uber das Hauptmeni unter Extras > Firmware laden... auf
ein Gerat Ubertragen werden. Das Firmware-Paket wird vom Geratehersteller zur
Verfiigung gestellt und enthalt die fiir die Ubertragung passenden Softwarekomponenten.

Firmuware - Lader X
Wihlen Sie das Gerdt fir den Fimware Upload
Gerat ausserhalb des Projekd <
Gerat wahlen X
e Auswah des Gerdtes fir die offine Fmware-Uberiragung
—
k Geratetyp
- v
Geratebeschrebung
Servo dive from 4to 450 Afor AC powered single-ds mation
R s
Abbrechen Hife

Inhalt eines Firmware-Pakets:

Firmware-Paket

Hardware
Kaonfiguration




Firmware-Paket laden mit separatem Ladeprogramm ohne 1 3 . 3 Gerétei n betriebn ah med atei
Moog DRIVEADMINISTRATOR 5

H -k
« Durch einen Mausklick auf eine gewlinschte Firmware-Datei 6ffnet sich das Dateiendung: *.comdvarc

folgende Fenster: Fir die Serieninbetriebnahme von Einzelachsen genlgt die

« Verbindungsart einstellen Gerateinbetriebnahmedatei. Fiir die Serieninbetriebnahme von Geréten im

« Schaltflache "Verbinden" anklicken Netzwerkverbund werden die Gerateinbetriebnahmedateien aller Geréte in einer
Projektinbetriebnahmedatei zusammengefasst.

Bei der Erstellung einer Gerateinbetriebnahmedatei ist der Inhalt zu definieren.

« Startbutton driicken

§ Device batch commissioning % Inhalt einer Gerateinbetriebnahmedatei
i Journal - := Options ¢ E-Mail... ) About this program

Connection

Go online _Gerare_-
TCP/IP 192.168.39.5 inbetriebnahme-
. Go offiine darei
Device commissioning file [
201241508 ~ Select otherfile ... FHTHWEJ"E—PBJ(EI

ZNCS\ALLMSDY_04_Software\Fimware,_01_Standard'V124V124.15-08
[released]\ 201241508 comfwarc

PLC
° |

Geriteeinstellung

Close

HINWEIS

Firmware-Pakete erhalten Sie von Ihrem Servicepartner.

pd @
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Erstellen einer Gerateinbetriebnahmedatei Giber die Schaltflache H _;’ﬁ

Die Inhalte sind immer abhangig vom aktiven Gerat und bestehen aus mindestens
zwei Quellen die definiert werden missen, das Firmware-Paket, die
Gerateeinstellung (benutzerdefinierter Parameterdatensatz) und evtl. ein PLC-
Programm.

Die Beschreibung hierzu finden Sie im Abschnitt "Speichern/Laden/Ubertragen von
Gerateeinstellungen" auf Seite 67

Alternativ dazu besteht auch die Méglichkeit zur Erstellung einer
Geréteinbetriebnahmedatei im Projektbaum.

Hierzu muss der Cursor unter dem Kommunikationsknoten im Projektbaum auf dem
betreffenden Gerat stehen, um mit der rechten Maustaste das Popup-Menu zur
Definition der Gerateinbetriebnahmedatei zu 6ffnen.

fDurch einen rechten Mausklickim Projekibaum aufein

- ServoDive Gerat, 6ffnet sich das Fenster fur die Auswahl zum Lowaktiv  Digtale Fiter
=-E8 TCRAP Erstellen oder Laden einer Gerateinbetriebnahmedatei ] 0] me
£ ol 152.168.335
ervoLay I HOMST(3) = Start homing - B 0/ ms
il Dnve 5q ] ServeDrive ¥ |10 Als aktives Gerét verwenden 1B 0 ms
- i Umbenennen 1 Einstellung v
-y, Po Py - ] 0 me
Kommunikations- | .45 vet| & Speziclle Funktionen |2 Blinken —
& 0
: Neustart b ms
knoten - En Verhinden "D SR
-4 Con rsous—| 8  Serieninbetriebnahme 4 ‘ ©  Gerdteinbetriebnahmedatei laden...
i Motion profile H Standard Arbeitsoberflache laden ““ Gerateinbetricbnahmedatei erstellen...
#-", /0 configuration 15D06 —
pecials 3
&

Limits.thresholds
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Laden einer Geréteinbetriebnahmedatei

i[ . ﬁ' Startbutton zum Laden einer Gerateinbetriebnahmedatei.

Alternativ dazu, besteht auch wieder die Mdglichkeit im Projektbaum eine
Gerateinbetriebnahmedatei zu laden.

== ServoDiive

-5 TCPAP

-l 192.168.39.5

o]

IDurch einen rechten Mausklickim Projektbaum aufein

=8

Kommunikations-
knoten

99

Gerat, offnet sich das Fenster fur die Auswahl zum Lowddr  [Ditae Hler
Erstellen oder Laden einer Gerateinbetriebnahmedatei [ 0] me
crvoCa [ e HOMST(S) - Start homing ] 0 ms
i Drive 5 | 0 ServoDrive » |4 Als aktives Gerst verwenden = & 0| ms
-1 Intie 77 Umbenennen 1 Einstellung b
-3, Por s + B 0 ms
-8 Mot Z  spezielleFunktionen  » |« Blinken = -
-2 En - @ Meustart b me
BS Verbinden ‘ =0
-4 Can rsous—| 8  Serieninbetriebnahme ’ ‘ §  Gerateinbetriebnahmedatei laden...
(- Motion profile S0e |&@l standard Arbeitsoberfliche laden “; Geriteinbetriebnahmedatei erstellen...
", 140 corfiguration Specisls ’
ez}

= Limits,thresholds




Laden einer Gerateinbetriebnahmedatei mit dem separaten

Ladeprogramm

= Vor der Ubertragung muss die Kommunikation zum Moog
DRIVEADMINISTRATOR 5 unterbrochen sein

m Durch einen Mausklick auf eine bestehende Gerateinbetriebnahmedatei

offnet sich das folgende Dialogfenster

= Verbindungsart einstellen

m Datei zur Gerateinbetriebnahme auswahlen

m Schaltflache "Verbinden" aktivieren und Startbutton driicken

® Device batch commissiening

i Journal - iZ Options /* E-Mail.. ) Aboutthis program
Connection
Go online
TCPAP 192.168.395
Go offine
Device commissioning file
[201241508 v Select ctherfils .

ZNCSVALLAMSDY,_04_Software\Fimware*,_01_Standard\V124'V124.15-08
[released]'\201241508 comfwarc

Close

MOOG
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13.4 Projektinbetriebnahmedatei

Dateiendung: *.comprijarc

Die Projektinbetriebnahmedatei enthalt die Inbetriebnahmedaten aller im Projekt
eingebundenen Geréate. Dies gilt nur fiir Gerate im Netzwerkverbund.

Neben den einzelnen Gerateinbetriebnahmedateien sind auch die Daten zur

Kommunikation enthalten.

Projektdaten:

Informationen tber Kommunikationsverbindungen

| Gerdteinbetriebnahmedatei 1. Gerat

l Gerateinbetriecbnahmedatei 2. Gerdt |

|Geréneinbetriebnahmedarei n. Gerdte ‘
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Projektinbetriebnahmedatei erstellen

1. Aufruf Giber das Hauptmenii unter Projekt > Serieninbetriebnahme >
Projektinbetriebnahmedatei erstellen.

Projekt | Bearbeiten  Aktives Gerat Extras  Fenster  Hilfe

':- Projektassistent...

r'- Meu

Offnen

| Projekt" .. " speichern Strg+5

Projekt " ... " speichern unter...
Projekt " ... " schliefen

Gerat hinzufagen

S G

Gerit entfernen

Kommunikatien verbinden

T

Alle Gerate

#4 Zentrale Oszilloskopsteuerung

Bedienebene 3

|‘ Senieninbetriebnahme L Projektinbetriebnahmedatei laden...
Projektarchiv b | 4] Projektinbetriebnahmedatei erstellen...
Management 3

2. Aufruf iiber die Schnelistartisiste U= B

Hier erfolgt eine Abfrage, ob eine Inbetriebnahmedatei fir das gesamte Projekt
(mehrere Gerate) oder nur fir das aktive Geréat erstellt werden soll.

Inbetriebnahmetyp wahlen X

Wahlen Sie den Inhalt der Inbetriebnahmedatei

Das Projeld besteht aus meheren Geraten. Mochten Sie eine Inbetriebnahmedatei fur das gesamte
Projekt oder nur fiir das aktive Gerat erstellen?

() Gesamtes Projekt fmehrere Gerate)
(®) Altives Gerat (TCP/IP—>192.168.39.5->Servo Drive)

Apbrechen

Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 - Programm-Hilfe

Zum Speichern des gesamten Projekts 6ffnet sich ein Fenster, in dem der genaue
Inhalt dieser Projektinbetriebnahmedatei definiert werden muss. Fir jedes einzelne
Gerat muss die Quelle (Gerat oder Datei) ausgewahlt werden.

Guelle:
Datei

Servo Drive 2
(TCP/IP->192.168.39.6->Servo Drive 2)

Guelle: Gerat

Datei zur Projektinbetriebnahme erstellen — [m| X
Inhalt der Projektinbetriebnahmedatei definis
Servo Drive ~
(TCP/IP->152.168.39.5->5ervo Drive)
v
v

m .




Ubertragen eines vorhandenen Projektarchivs mit separatem
Ladeprogramm:

Mit einem Doppelklick auf die bestehende Projektinbetriebnahmedatei (*.comprjarc)
6ffnet sich das Ladeprogramm. AnschlieBend nur noch den Startbutton anklicken
und die Dateien werden Ubertragen.

# Project commissiconing loader *
j Journal - :i= Options E-Mail...
v Others ...

{C:\Users\sgutmann‘.Desktop*.Servo Drive comprianc)

Start loader... Close
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13.5 Ubertragungsfehler

Sollte der Fall eines Fehlers bei der Ubertragung eintreten, sind die folgenden
Hinweise zu beachten.

MaBnahmen bei einem Ubertragungsfehler

Tritt ein Fehler wahrend der Ubertragung der Projektinbetriebnahmedatei auf, ist es
mdglich, mit dem Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 oder Uiber das separate
Ladeprogramm das Lodfile-Protokoll einzusehen, um zu prifen an welcher Stelle
die Ubertragung fehlgeschlagen ist.

Fehler

Fehlermeldung:

Weitere Informationen:

Ungitige Daten auf Stammebene. Zefle 1. Postion 1

System Xl XmiException: Ungiitige Daten auf Stammebene. Zeile 1, Postion 1 ~
bei System Yiml Xmi Text Readerimpl Throw(Exception €} (% Emal..
bei System Yiml Xmi Text Readerimpl Parss Root LevelWhitespace()

bei System Xml Xmi Text Readerimpl Parse DocumertCortent() <

Projekt schiiefen [ Hire

VORSICHT!

Beschadigung des Gerétes durch Fehlbedienung!

A\

Fehlverhalten kann zur Beschadigung des Gerétes fiihren.

« Nach einer fehlgeschlagenen Ubertragung nicht die
Reset-Funktion ausfiihren. In diesem Fall muss die
Ubertragung nach ca. 2 min im Popup-Fenster gestoppt
werden. Erst dann starten Sie den Ladevorgang erneut.
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14 Plug-In-Konzept

14.1 Grundlagen des Plug-In-Konzepts

Mit der Version 5.6.x des Moog DRIVEADMINISTRATOR hat sich die Installation der
Drive Service Tools grundlegend geéndert. Der komplette Funktionsumfang aller
Anwendungen wird in separat installierbare Pakete (Packages) unterteilt, die
zukinftig auch einzeln nach- bzw. de-installierbar sind. Das Plug-In-Konzept
ermdglicht eine wesentlich einfachere Installationsverwaltung der vorhandenen
Software-Komponenten. Es kénnen jetzt z.B. Motor- und Geberdatenbanken,
Geratepakete oder sogar neue Kernel-Versionen als Plug-In einfach geandert,
aktualisiert oder ausgetauscht werden.

HINWEIS
[ ]
1 « Die Informationen zur Grund- bzw. Erst-Installation finden Sie im
Moog DRIVEADMINISTRATOR Installationshandbuch.

Bei der Setup-Installation werden die einzelnen Software-Komponenten bereits im
Application Startup Fenster mitihren Versionsnummern angezeigt.

1d.-Nr.: CB19692-002 Stand: 02/2022

MOOG

@ Application Startup - o X

Zu installierende Komponenten
MSD DST-Kernel- 10
ural

Alle markieren
Il Ahnliche anzeigen
Installation automatisch durchfiihren
Installation abbrecher ife Uber. Mooc
Instalieren | | SchlieBen Tnstllation abbrechen Hife e ed

Bei den separat installierbaren Packages gibt es drei Gruppen von Plug-In Paketen:
1. Kernel-Packages

a. Kernel (Schnittstellen, Basis-Geratefunktionen)
b. Kernel-Visu (Toolboxen, Parameter-Controls, Dialoge, ...)

2. Device-Support-Packages (Plug-In und Geratedaten)

3. Anwendungen (MDAJ5, Inbetriebnahme-Lader, ...)

Installation von Gerate-Paketen

Das Handling bzw. die Installation der Gerate-Pakete oder Plug-In-Packages kann
Uber drei Arten erfolgen:

1. Uber den Hot-Plug-Folder der Distribution (Siehe hierzu Abschnitt
"Installation von Geratepaketen Gber den Hot-Plug-Folder" auf Seite 104)

2. Manuell tber den Package Manager (PAM)
3. Automatisiert iber den PAMCLI (Experten-Tool)
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14.2 Installation von Geratepaketen uber den 14.3 Package Manager (PAM)
Hot-Plug-Folder

Die Installation von Geratepaketen kann auf einfachste Weise durch das Hinzufiigen
von *.dstpackage Dateien im Hot-Plug-Folder der Distribution erfolgen. Hier werden
die zur Verfligung gestellten Dateien einfach in das Setup-Verzeichnis "..\Plugln" Aligemeines zum Package Manager (PAM)

hineinkopiert.
Mit der Einfihrung des Plug-In-Konzepts steht dem Anwender ein neues Tool zur

Verfigung, um Device-Support-Packages nachtraglich zu installieren oder bereits

de
rivers Name " Anderungsdetum Typ — installierte Pakete zu 16schen. Mit dem PAM hat der Anwender einen Uberblick tber
DriveServiceTool .. . . . . . . .
DST Kernel & MSD_5.10.0200.dstpackage 2422017 151 ST Device Suppo...  20.430 die installierten Pakete und sieht Details und Abhangigkeiten der einzelnen Pakete.
L Pack & MSD-Help_1.2.0.0.dstpackage 2 3 .. . . T . .

m;g ackages B & VO i 4304k Darlber hinaus besteht die Moglichkeit zur Definition und Verwaltung von Profilen.
Resources & MSD-P5SU-Kernel_5.10.0.200.dstpackage

& MSD-PSU-Visu_5.10.0.200.dstpackage
% MSD-Safety-Kernel_5.10.0.200.dstpack...
& MSD-Safety-Support_1.0.0.0.dstpackage
# MSD-Safety-Visu_5.10,0.200.dstpackage
& MSD-Support_1.0.1.0.dstpackage

& MSD-Visu_5.10.0.200.dstpackage

@] autorun.inf

# Installations- und Profil-Manager - [m] *®
E setup.exe

Info (iber dieses
Installation  Profil

Adtuell installierte Plug-ins:

B MSD Plug-In instalieren...
% 5.10.0200
- @ MSD-Help
Poiag1200
MSD-MotorAndEncoder
%2 1000
MSD-Support
Pokdg 1010
B @ MSD-PSU-Kemel
. L% 5100200
B @ MSD-Safety-Kemel
% 5.10.0200

Bl @ MSDM
7Y bot 1:“[)2[“} Alle im Ordner installiersn

@ MSD-Visu
% 5100200
MSD-Safety-Suppart
%2 1000
MSD-PSU-Visu

Beim erneuten Start des Setups erkennt das System alle derzeit verfligbaren
Device-Support-Packages im Unterordner "Plugin” und fligt diese hinzu.

Plug-In - Kollektion

Alle Deinstallisren

| 5100200
B @ MSD-Safety-Visu
% 5.10.0200

SchlieBen
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Manueller Start des PAM

Im Gegensatz zu den anderen Anwendungen, wie dem Moog DRIVEADMINISTRATOR 5,
dem Inbetriebnahme-Lader oder der IP-Netzwerk-Konfiguration wird bei der
Installation kein Icon auf dem Desktop erzeugt.

Der Start erfolgt aus dem Windows-Startmen(, wie im Bild gezeigt. Zu
Installationszwecken muss der PAM im Administrator-Mode ausgefiihrt werden
(Rechtsklick: Als Administrator ausfiihren).

B | voog GmbH
* Drive P Network Configuration...
P& Drive IP Network Configuration...
Drive Loader 5.103
DriveAdministrator 5.10.3
MSD Uninstaller for DST Packag...

PAM 5.10

o | € 8

Wird der PAM nicht im Administrator-Mode gestartet, so sind alle Buttons zur Plug-In
Installation nicht anwahlbar und es kénnen nur die Details der Plug-Ins eingesehen
werden.

Automatischer Start des PAM

Mit einem Doppelklick auf eine Paket-Datei (*.dstpackage) wird der PAM im
Administrator-Mode gestartet und installiert das Paket automatisch.

Funktionen im Installationsfenster

#5 Installations- und Profil-Manager

=)

Installation | Profil

Info iber dieses |

Aktuell installierte Plug-ins

E-,% MSD
% 5.100.200

Nq

Plug-In installigren... Z

=) @ MSD-Safety-Support
P 1000

- @ MSD-PSU-Visu

i L% 5100200

= @ MSD-Safety-Visu
L4 5100200

5 @ MSD-Hebo | Plug-in ceinstalieren. ———
LA 1200
MSD-MatorAndEncoder
MSD-Suppart
#g 1010
MSD-PSU-Kemel
4% 510.0.200 )
¥ MSD-Safety-Kemel Plug-In - Kollektion i
g 510.0.200 2T
= @ MSD-Visu Alls im Ordner installieren.
- 510.0.200
2@ MSDVisu Ale Deinstalicren —=
) —
i-%g¢ 5.10.0.200 T

m
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Installation einzelner
Paket-Dateien

Aktuellinstalliertes
Plug-In anwahlen und

Deinstallation des
einzelnen Pakets starten

Installation mehrerer
Paket-Dateien
(Kollektionen)

Deinstallation aller

Schliglen

installierten Paket-
Dateien (Komplette
Kollektion)



Wahrend der Installation einzelner Pakete, aber auch ganzer Kollektionen erscheint Weitere Informationen der einzelnen Plug-Ins erhalten Sie Gber den Button "Details"

folgendes Fenster.
L]

# Installations- und Profil-Manager — [m] > Info uber dieses Programm
Installation  Profil

Info Gber dieses Proaramm
Instalation  profil Atuel installt Plug-ins

Alduellinstalliete Plug-ins [ MSD
-4 5100200

- MSD+ep
41200
- % MSD-MctorAndEncoder
4 1000
£ & MSD-Suppot
41010
- % MSDPSUHKemel Detal Box
4 5100200
£ % MSD-Sefety-Keme!
-4 5100.200 MSD-MotorAndEncoder
- MSDVisu
TR R, Bitte warten. die installierten und registrietten Komponenten L4 5100.200 Motor- and encoder data base for MSD single- and multi-axs systems
werden ermittel
¥ MSDVisu
-4 5100200
= MSD-Sefety-Suppot I
% 1000
o @ MSDPSUVisu Moog GrbH
4 5100200
5 @ MSD-Safety Vs Exenson
4 5100200

Release

ebabbb7a-706-4ch S bade d030cba305de

f1f32d41cb21-41bb-abfa€3013670913 (MSD)

SchiieBen

Schliefen
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Funktionen im Profilfenster

Im Profilfenster besteht die Moglichkeit z.B. fir Testzwecke spezielle Versionen zu
jeder einzelnen Komponente auszuwahlen. StandardmaRig ist "jeweils die Neueste
von allen" Versionen voreingestellt.

Wenn der Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 ohne Profil in der Kommandozeilen-Option
aufgerufen wird oder z.B. Uber das installierte Desktop-Icon, I&dt er automatisch die
jeweils neueste (oder einzige) Version von jedem installierten Plug-In.

# Installations- und Profil-Manager — [m] x

Info Gber dieses Programm

Installation  Profil
Profil auswahlen: Jeweils die Neueste von allen ©
Name: Versionsbedingung E;;ﬂi’_‘: © Pl
i e o
@ |MSD-Help Neueste 1200
¥ | MSD-MotorAndEncoder Neueste 1000
@ MSD-PSU-Kemel Neueste 5.10.0.200 Bt heanere)
@ MSD-PSU-Visu Neueste 5.10.0.200
W | MSD-Safety-Kemel Meueste 5.10.0.200
@ | MSD-Safety-Support Neueste 1000
@ | MSD-Safety-Visu Neueste 5.10.0.200
¥ | MSD-Support MNeusste 101.0
@ | MSD-Visu Neueste 5.10.0.200

Schlielen
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Neues Profil anlegen

Soll nun eine altere oder eine spezielle Version einer oder auch mehrerer Gerate-
Pakete verwendet werden, so ist ein neues Profil anzulegen, d.h. ein Duplikat des
Standard-Profils kann erzeugt und dann verandert werden (Profil duplizieren). Uber
den Button "Bedingungen bearbeiten" lassen sich dann die Versionsbedingungen
einzeln verandern.

L]
N Profil Info uber dieses Proaramm
etallation | Profi euer Profilname
Frofi auswahlen:  joweit die Neusste von allen -
Name Versionsbedingung EHeldive Frofi dupiizieren
— @ |MsD Ateste 510.0.200 Rl
Alteste Version Obiglp Neueste 1200
AVEGEE L @ | MsD-MotorAndEncode Ateste 1000

4 lmenpclivemal

Bedingung bearbeiten.

Neueste 5.10.0.200
Exakt 56.0.1 5.10.0.200

Neueste Version
voreingestelit

TS0 Safety-Support

Neusste 5100200
Exakie Version % Versionsbedingung bea[gn X
ausgewahlt Neueste
Neueste
Version Nevesie Komponente: MSD-PSU-Visu.
ausgeschlossen
Versionsbedingung
O Bxakte Version:

@ Neueste Version

O Aeste Version

O Ausschlielien

e

Es kdnnen mehrere unterschiedliche Profile erstellt werden. Um ein erstelltes Profil
zu aktivieren, muss es geladen werden.



Start des Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 mit eigenem Profil Informationen zum PAM

Zum Start des Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 mit eigenem Profil, muss der Start Giber

die Kommandozeile oder tber ein modifiziertes Desktop-Icon erfolgen. Dies ist z.B. .
nitzlich, wenn man mehrere Verlinkungen auf dem Desktop hat und diese mit
. . . . " Installation  Profil
jeweils unterschiedlichen Profilen starten mdchte.
Altuel installierte Plug-Ins:
Syntax zum Aufruf: - MSD
-5 5.10.0.200
,DriveServiceTool5.exe —profile <Profilname>* B i
= k4 M5D-MotorAnd Encoder
Wichtig ist ein Leerzeichen zwischen der Option (-profile) und dem Profilnamen. ! f""“:st*g-D-D .
- -Suppal
L4 1010
Man kann sich verschiedene Profil-Starter deklarieren, indem man die installierte & “ﬁ;ijgggge‘
Verknlpfung auf dem Desktop dupliziert/kopiert und dann unter ,Ziel:" die Profil- = @ WSD-Safety-Kemel i
. B L4 510.0.200 i =
Option anhéngt. = e ﬁ;ifﬁ% - Programm instalations- und Profi-Manager
Ero¥ MSD-VISLI. Beschreibung DST Paketinstallztions und Profile-Manager
i 42 510.0.200
5 Eigenschaften @ \ig 1SD-Safety-Support Version 5.10.0.200 (Release)
Sicherheit Details | Vorgangerversionen | \I‘f"\gS[;-ESDUD\fISu TR Sl Eai]
Verknipfung Kompatibiltat E.% 5100200 Copyright Copynght = Moog GmbH 2017
= @ MSD-Safety-Visu
L4 5.10.0.200 e
Schiielen Servo Drive
Fieltyp: Anwendung . . . . .
’/,[ \DriveServiceTool5.exe -profile MeinProfil ] T
Fielort: Release
Ziel: i&\Drive Servicdl] ool5.exe profle MeinProfil
Information - Details — O X

Name Version Hersteller Software Status

=0 5.10.0200 [Moog GmbH | Release

L

HINWEIS

« Der PAM startetimmer in der eingestellten Windows-
Systemsprache. Eine Anderung der Sprache ist somit nicht ohne
weiteres mdglich. Es genligt auch nicht, nur die Einstellungen in
der "Sprachenleiste" der Taskleiste vorzunehmen, da hier nur die
Sprach-Region, d.h. die Vorgabe fir Tastatur, Datums- und
Wahrungsformate, usw. umgestellt werden kann.
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14.4 Ubersicht aktiver Plug-Ins

Eine Ubersicht aller aktiven Plug-Ins finden Sie im Moog DRIVEADMINISTRATOR 5
unter Hilfe > Information unter Details. Diese Liste kann vom Anwender im Fehler-

oder Servicefall einfach an die Helpline von Moog gesendet werden.

Programm

Beschreibung
Version
Hersteller
Copyright

Schiieen

Weiter Informationen zur E-Mail-Funktion erhalten Sie im Abschnitt "E-Mail-Funktion"

auf Seite 61

Drive Administrator 5

*

Einstellung und Diagnose von Blek Informtion - Detsils B o x
510.3.200 (Release) Name Version Hersteller Software Status
Kemel 5100200 |MoogGmbH  Release
AT NSO 5100200 |MoogGriH | Releass
Copyighi © Moog GmbH 2017 y5D-Help 1200 |MoogGmbH | Release
MSD-MotorAndEncoder | 1.0.0.0 Moog GmbH  Release
MSD-Support 1010 Moog GmbH  Release
MSD-PSU-Kemel 5100200 |MoogGmbH | Release
| MSD-Safety-Kemel 5100200 |MoogGmbH  Release
MSD-Visu 5100200 |MoogGmbH  Release
MSD-Safety-Support | 1.0.0.0 Moog GmbH  Release
MSD-PSU-Visu 5100200 |MoogGmbH | Release
MSD-Safety-Visu 5100200 |MoogGmbH  Release
E-mail... - - sl’\él rgg gﬁ;e
E-Mail Funktion fur

eine Plugdn

Versions-Ubersicht
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15 Erstinbetriebnahme-Assistent

'3

Wird der Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 ohne bestehendes Projekt gedffnet, erfolgt
die Abfrage, ob die Erstinbetriebnahme durchgefiihrt werden soll. Durch das
Schnellstart-Piktogramm kann der Erstinbetriebnahme-Assistent auch zu einem
spateren Zeitpunkt gedffnet werden.

Auswahl zur Durchfiihrung der Erstinbetriebnahme mit dem Assistenten

Wwir begluckwinzchen Sie zum Enwerb unseres
Produktes. Wir wollen Sie bei den ersten Schritten
moglichst umfangreich unterstiitzen, und bieten [hnen die
M dglichkeit, mit einer Erstinbetriebnahme [hren Regler
weitestgehend automatizch zu konfiguneren.

Fallz Sie "Diesen Dialog nicht mehr anzeigen'' auswahlen,
kidnnen Sie die Erstinbetriebnahme jederzeit im
Projektbaum unter "Antriebzeinstellung” und
"Erstinbetriebnabme’ durchfutben.

Erstinbetriebnahme keine Erstinbetriebnahme
durchfiibren durchfiihren

[] Diesen Dialog nicht mehr anzeigen

Erstinbetriebnahme_Assistent

Der Assistent fiihrt durch die Erstinbetriebnahme iiber die einzelnen Sachgebiete
(Endstufe > Motor > Automatische Tests ...). Bei korrekter Eingabe der Daten ist ein
Drehen des Motors Gber das Handbetriebfenster mdglich.

Initial Commissioning @

Deer Erstinbetriebnahme-Assistent ereichtert lhnen die erstmalige
Korfigurstion |hres Reglers. Arbeiten Sie die unten aufgefuhrten
Punkte von oben nach unten ab. Danach ist lhr Regler mit allen
notwendigen Parametem konfiguriert und der angeschlossens Motor
kann in Gang gesetzt werden

Stellen Sie die Schaltfrequenz
1. Endstufe und die Spannungsversorgung
lln der Endstufe ein

—— ‘wahlen Sie den Motor und
i@ 2. Meter Geber aus der Datenbank aus.

[} N Fiihren Sie die Encoder-
o4 4. Automatische Offsetbe-stimmung, den

<7 Tests Motorphasentest und die
—d | | zutomztizche Massentrag-heit...

Legen Sie die Regelungsart

5. Regelungs- fest und bestimmen alle
art Parameter.

Bestimmen Sie die

. 5 Bewegungs- Normierungsgrofien und
prefil wahlen Sie die Parameter fiir
die B file aus.
- Legen Sie die Begrenzungen
= 7 Begren- fiir Position, Drehmoment.
zungen Geschwindigkeit und die
Endstufe fest

X . Speichern Sie die
8. Speichern / Einstellungen.
i ] Fertig

Bild 15.1: Vorauswahlfenster zum Erstinbetriebnahme-Assistent
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Bild 15.2: Der Erstinbetriebnahme-Assistent
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15 Erstinbetriebnahme-Assistent

NMOOG Id.-Nr. CB19692-002 Stand: 02/2022
Offnen Uber Projektbaum
£1[=] Beispislprojekt 1
- BB TCR/P
E-h 192.168.395 -
2l Gerat Das Offnen des Erstinbetriebnahme-
(-7 Achseneingtallung Assistenten kann auch jederzeitiber den
-k Achse 1 Projektbaumerfolgen.

e} --f" Erstinbetriebnahme

[
i
[
[
@-" , Digiale Eingange
i
[
[

Bild 15.3: Projektfenster mit Knoten Erstinbetriebnahme im Projektbaum
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"Offline"- Betrieb ...

ONliNE" - Betrieh .

A

alle Gerate .. ...
ANdOCKEN | .
Anpassen der Suchfunktionen ... ... i
Anpassen derArbeitsoberflache ... ... L.
Anzeigeninstrumente ... ..
ANZeigeoPtiONeN ... i iiiiiiiiiiiiil..

Arbeitsbereiche
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Archivieren von Projekten .. . .. 55
Aufnahme .. 81,91
AULO HIde 21

B

Bedienebenen ... 28
Bedienebenen mit Berechtigungen ... . .. ... 28
Bedienoberflache ... .. . 18
Bedienphilosophie ... . L 18
Benutzerdefinierte Parameterliste ... .. ... ... .. ... 27
Benutzerrechte . .. 34
Bit-TriggeruUNg ... e 74
Bt trigger .. 79
Blinkcode ... il 44
Bode Diagramm .. 88
BoOtStraD ... 94

C

COCKPIt . 35
Container ... 90
Containeranzeige . ............oiiii e 92

112
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Copyright . 3
D

Dateiendungen 68
Datensdtze 72
Device stays 64
Digitales Oszilloskop 74
Druckeinstellungen 45
Drucken der Gerateeinstelung 72
Druckfunkton 44
Druckmens 44
Druckvorschau 46
E

E-Mail FUNKEON - -+« oo e e e e 61
E-Mail Unterstitzung - -« - - - oo o e 33, 61
Einstellungen vergleichen - - - - ooeee oo 72
EN 80204 e 10
EN B0204-1 e e e 10
EN ISO 12100 - nnmimi e ettt 10
EN ISO 18849-1 - oo il 10
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Erstinbetriebnahme-Assistent ... ... ... 110
F

Fehleranzeige ... ... . .. 66
Fehlerhistorie ... .. 64
Fehlermeldung . . 66
Fehlerreaktionen ... .. 65
] 88
Firmware .. 94,97
Firmware-Paket ... .. . 97
Firmware laden i 94
Frozen Project ... . 55
G

Gerate-Hilfe . ... . e 11
Gerateanzeige .. ... 44
Gerateeinstellungen .. ... 67
Gerateinbetriebnahmedatei ... ... ... ...l 98
Geratestatus ... .. .. 64
Geratestatusfenster ... ... 64
Grafische AnsiCht .. ... 25



H

Handbetriebfenster ... .. ... . i 59
HilfebroWSer .. 12
Hilfefenster . .. 12
Hife Sy S M e 11
Historie der Parameterdnderung ... .. .. .. .. .. 38
Hot-Plug-Folder . 103

Inhaltsverzeichnis .. .. 4
Installation ... .. 17
Internationale Einstellungen .. ... .. 31
Istwertanzeige ... .. .. 35
IStWergrUP PN . 36

K

Kanalauswahl ... . 75
KNnotenpUNKYe .. 47
Komplexe FRT e e e 88
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Laden i 67
Laden einer Gerateinbetriebnahmedatei ......... ... ... . ... ... ... 71
Laden einer Oszilloskop-Aufnahme .. ... . .. 83
Ladeprogramm .. 102
LED-ANZeIge .. 44
Listenansicht .. .. 25
Léschen eines Projektes ... .. .. . i 54

Makro-ReKorder ... 40
MarKer . 87
Maskenansicht ... 25
Mathematikfunktionen .. ... .. . . il 87
MeldUNGEN el 37
Meldungsarten ... ii. 37
MeNU . 22
Messfunktion .. .. 92
MeSSWerKZEeUg . . 86
MOdUS . 94
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N

Neues Projekt .. 50

O

Objektsuche . iil. 42
Offnen eines Projektes .. ... . 53
OPtiON N 30, 79, 83
OptionSIeN S er . 30
OSzZIllOSKOP .. . 74

P

Package Manager ..o 104
PAM 104
Parameterédnderungshistorie _ ... .. ... 39
Parameterhilfe ... ... . 11,14
Parametervergleich . 73
PasSWOI . 29
Plug-In-Konzept .. . 103
Pre-TrigOer . 74,78
Profil-Starter ... 108
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Programm-Hilfe . . 11
Projekt einfrieren ... .. 55
Projekt reaktivieren . 55
Projekt senden ... 57
Projektarchiv ... 56
Projektassistent .. 50
Projektbaum . 47
Projektdatenverwaltung ... ... ... 33
Projektfenster ... il 47
Projektinbetriebnahmedatei ... ... ... ... 100
ProjektoptioNeN . 30
Protokollierung von Parameterdnderungen ... ... ... ... ... 40
R

Rohdaten des Gerates anzeigen ... ... .. .. ... 78
S

Sachgebietsleiste .. .. .. 22
Schnellzugriffsleiste . ........ ... o 24
Serienaufnahme .. 91



Setup-Installation ... . 103
Sicherheit ... e 9
Sicherheitsfunktionen ... 10
Signalauswahlfenster ... 77
Signaleigenschaften ... . 85
SiN/C0S-Geber . ... i 88
SpeiCherN . 67
Speichern als Parameterdatensatz ... .. .. . ... 69
Speichern eines Projektes ... .. ... 54
SPraChe ... 31
Spracheinstellungen .. 31
Standard-Arbeitsoberflache ... ... ... 18
Standardarbeitsoberfldche ... .. ... 22
Statusmeldungen .. ... 64
Statusmitteilungen . ... ... e 44
ST O il 10
S OTUNG . 64
SEOTUNG N e 65
StOrUNGSTall 64
Subtraktion ... . 87
Suchfunktion .. 42
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Symbolleisten ... 22

T

Tagesprotokoll .. 37
Triggereinstellungen ... i 78
Triggersignal ... 74

U

Ubertragungsfehler . oo 102
Unglltige Benutzereingabe .. .. .. . il 43
Unverankert e 21

Vv

W

Warnhinweise ... il 9
Warnschwellen .. . 65
VA NUNG N e 65
Werkzeugleiste Oszilloskopaufnahmen ... . . ... 83
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SCHAUEN SIE GENAU HIN:

Moog-Lésungen sind weltweit erhaltlich. Weitere Informationen erhalten Sie auf
unserer Webseite oder von der Moog-Niederlassung in lhrer Nahe.

Australien

+61 3 9561 6044

Service +61 3 8545 2140
info.australia@moog.com
service.australia@moog.com
Brasillien

+55 11 3572 0400
info.brazil@moog.com
service.brazil@moog.com

China

+86 212893 1600

Service +86 21 2893 1626
info.china@moog.com
service.china@moog.com
Deutschland
+4970316220

Service +49 7031 622 197
info.germany@moog.com
service.germany@moog.com
Frankreich

+33 14560 7000

Service +33 14560 7015
info.france@moog.com
service.france@moog.com
GroBbritannien

+44 (0) 1684 858000
Service +44 (0) 1684 858000
info.uk@moog.com
service.uk@moog.com
Hong Kong

+852 2 635 3200
info.hongkong@moog.com

MOOG

Indien

+91 80 4057 6666
Service +91 80 4057 6604
info.india@moog.com
service.india@moog.com
Irland

+353 21 451 9000
info.ireland@moog.com

Italien

+39 0332421111

Service 800 815692
info.italy@moog.com
service.italy@moog.com
Japan

+8146 355 3767
info.japan@moog.com
service.japan@moog.com

Kanada
+1716 652 2000
info.canada@moog.com

Korea

+82 31764 6711
info.korea@moog.com
service.korea@moog.com

Luxemburg

+352 40 46 401
info.luxembourg@moog.com
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Niederlande

+31 252 462 000
info.thenetherlands@moog.com
service.netherlands@moog.com

Russland
+78317131811

Service +7 8 31 764 5540
info.russia@moog.com
service.russia@moog.com
Schweden

+46 31 680 060
info.sweden@moog.com

Singapur

+65 677 36238

Service +65 651 37889
service.singapore@moog.com

Spanien
+34 902 133 240
info.spain@moog.com

Siidafrika
+27 12653 6768
info.southafrica@moog.com

Tiirkei

+90 216 663 6020
info.turkey@moog.com
USA

+1716 652 2000
info.usa@moog.com
service.usa@moog.com

NMOOG
Moog GmbH
Hanns-Klemm-Strasse 28
D-71034 Boéblingen
Telefon +49 7031 622-0

www.moog.com/industrial
info.germany@moog.com

Moog ist ein eingetragenes Warenzeichen der Moog, Inc. und ihrer
Niederlassungen. Alle hierin aufgefiihrten Warenzeichen sind Eigentum der Moog
Inc. und ihrer Niederlassungen.

Alle Rechte vorbehalten.

© 2022 Moog GmbH.

Technische Anderungen vorbehalten

Der Inhalt unserer Dokumentation wurde mit gréRter Sorgfalt zusammengestellt und
entspricht unserem derzeitigen Informationsstand.

Dennoch weisen wir darauf hin, dass die Aktualisierung dieses Dokuments nicht
immer zeitgleich mit der technischen Weiterentwicklung unserer Produkte
durchgefiihrt werden kann.

Informationen und Spezifikationen kdnnen jederzeit gedndert werden.
Bitte informieren Sie sich unter drives-support@moog.com Uber die aktuelle
Version.

Id.-Nr.: CB19692-002, Rev. 2.1
Stand der Informationen: 02/2022
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